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要　旨

FAシステムにおける中核コンポーネントとして，シー

ケンサの重要性と用途が拡大している。また，ユーザーシ

ステムの大規模化・複雑化も進んでいる。これに伴い，ユ

ーザーによるプログラム作成量が増加し，システム開発全

体に占めるソフトウェア開発工数が増大している。

この課題を解決するために，“iQ Platform（エンジニアリ

ングプラットフォーム）”対応のシーケンサエンジニアリン

グ環境となる“GX Developer2”を開発した。iQ Platform

に対応することによって，他のFA製品のエンジニアリン

グ環境と連携・データ共有が可能となり，システム構築に

おける全フェーズ（システム設計→プログラム開発→デバ

ッグ・立ち上げ→運用・保守）での作業効率を向上し，開

発工数の削減を実現する。

GX Developer2では，プログラム開発フェーズでの作業

効率向上を実現するため，ソフトウェア部品化・構造化を

支援する機能を拡充した。デバッグ・立ち上げフェーズに

おいては，シミュレーションソフトウェアの統合・機能強

化を行い，デバッグ・立ち上げ期間の短縮を実現した。運

用・保守フェーズでは，近年のグローバル化に伴って問題

となっている“ユーザーのノウハウ流出”を防止するため，

プロジェクトデータに対するセキュリティを強化した。シ

ステム設計フェーズについては，iQ Platform対応製品と

の連携で，ユーザーの作業効率向上を実現する。
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統合エンジニアリング環境はiQ Platform（エンジニアリングプラットフォーム）をベースにした開発ソフトウェア群で構成されている。
開発ソフトウェア群には本稿で述べるシーケンサエンジニアリング環境であるGX Developer2をはじめとして，モーションコントローラエ

ンジニアリング環境であるMT Developer2，GOTエンジニアリング環境であるGT Designer2などがある。
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