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Ξ菱電機技報Ⅷ.鄭。.,
システム0A特集
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表紙

Ξ菱マルチワークステーション

システム0Aにおいては,企業内の各部門

にそれぞれが.必要とするOA業務に最適な

機器か酉己置され,各OA機器は犠内高速

データ・<イウェイとしてのりング型,

バス型の各種LAN (ローカノしエリアネッ

トワーク)に有機的につなかって,全体

か・ーつのシステムとして結合される。

表紙は,そのようなOA機器ネットワー

ク例をバソクグランドとし,マノレチウイ

ンドゥを使ってマルチメディア文書を作

成中の三菱マノレチワークステーションを

機器の代表として浮き_ヒらせて写真表示

したものである。
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《MELCOM泳充合OAアーキテクチャ

石田喬也・大久保忠雄・九鬼隆彦・馬場理

Ξ菱電機技報>01.60NO.フ・P 3~フ

当ネ士の汎用計算機からワークステーションに至るまでのくMELCOM)

ワールド全体に対して《MELCOM>統合OAアーキテクチャを確立し,

第 1ステップとして《MELCOM EX》並びに<MELCOM 80>をホス

ト機とする統合OAの展開を進めている。マンマシンインタフェースはす

べてワークステーションに受け持たせ,ホスト機はサーバ機能に徹しせ

しめる分散処理の村嵯古とし,その統介OAインタフェースとしてGINCCA

交、非交換規約を規定している。

アブストラクト

《MELCOM EXシリーズ》統合OA基本ソフトウェア

醐U和男・儿鬼隆彦・増田元・ー・小野修一・北上Jτ二

Ξ菱電機技報>0160NO.フ・P 8~ 13

EXエンドユーザー支援システム《DIATALK》では,データをホスト針

算機のデータベース上においたままで,グラフ,レポート作成などのOA

処理ができる。 EX統介OA支援システムでは,ホスト'汁算機_上のデータ

ベースからデータをワークステーション佃1に取り出して,マウス,アイ

コン,マルチウインドーを使うユーザーインタフェースを通してデータ

の加工,綿染ができる。くMELCOM EXシリース)では,これら 2 柯!類

の絖介OA基木ソフトウェアが棚_反袖"引1勺に捉共される。

《MELCOM》統合OAシステムにおける口ーカルエリア
才、ツトワーク

樋口雅宏・宇斤沢誠・金子正治・大江信宏

Ξ菱電機技報 V0160NO.フ・P25~30

<MELCOM>統合OAシステムを構築する上での基雛となる口ーカルエ

リアネットワーク(LAN)の各種システム形態について,それぞれの特

長.機能.織成などを紹介する。これらのLANには,高速・中速のりン

グ形LAN,バス形LAN,楴内回線交換機を利用したLANがある。

《MELCOM 80シリーズ》統合OA基本ソフトウェア

木朋雅美・火久保恕、雄・馬場和之

三菱電機技報 V01.60Ⅳ0.フ'P 14~ 18

《MELCOM》統合OAアーキテクチャに沖牙処した,オフィスコンビュータ

(MELCOM 80シリーズ>の分散形統合OAシステム《DIAMGR》

くMELMGR》について紹介する。

このシステムは,部門内Xは企業内をネットワークで按毓した.哥"ル能

マルチワークステーション端ボから,屯子ファイリング,屯 fメール及

ししぐーソナル0Aまでの芥種OAサービスをホストコンビュータを意識し

ないで操作することができるシステムである。

《MELCOM》統合OAにおけるイメージ処理

!熱田秀一寸a中雄三・広瀬孝二・馬場理・菊地敏宰

Ξ菱電機技報 V01.60NO.フ・P31~35

<MELCOM>統合OAアーキテクチャのマルチメディア恬桜システムに

おける画像データを扱うイメージ処理について紹介する。くMELCOM

EXシリーズ>や《MELCOM 80>をホストとし,マノレチワークステー

シ,ンやM300OEVを端末とした定型業務の大規椣なイメージ処理システ

ムから,パーソナルユースの非定型業務システムを゛蒜築することができ

る。木稿では,システムの概要とソフトウェア及ぴハードゥエアの要楽

技術について述ベる。

《MELCOM》統合OAにおけるワークステーシヨン

豊IH武ノ>古旺1 努・高出一・佐立良夫・成神貞金次・渡辺透

Ξ菱電機技報>01.60・NO.7P 19~24

統合OA処理の本格実用化H寺代の幕開けを迎えて,ワークステーションは,

冷汁生能化,ホストアクセスと口ーカル処理の併行処理,本格的OA処理に

耐えるMバイトメモリのサボート,火容_:北ディスクのサポートなど,パ

ソコンの柞を越えた大φ品な展開の"手代を迎えている。この倫文では,こ

の種の要誹に応えて新しく琵」易したインテル80286ベースの、マルチワー

クステーション"の概妾について紹介する。

《MELCOM》統合化OAパッケージ

金井守司・中村晋・松浦祐子

三菱電機技報 V01.60NO.フ・P36~39

最近,ワークステーションの能力向上に件い,搭戟されるOAソフトゥエ

アも高度なものとなっている。この論文では,当社の最新のワークステ

ーションであるマルチワークステーションに搭幟されている統合化OAパ

,ケージの内容を詔{介tるとともに,その基本恕、想についても、1、れる。

研究所におけるOAシステム

蒲陳捷行・中沢俊夫・水野裕・金井正三郎・石野正彦

Ξ菱電機技報 V01.60NO.フ、P40~43

研究所の管理名レベルの研究管理業務の効挙化と意陪、決定支援をU的と

したOAシステムを綿介する。このシステムは,各種OA機器をりング形

LAN上で統介OAシステムを構築した。各OA機器間のデータ交換,パソ

コンソフトの有効利用により,システムの操作性及び述用而での柔軟性

の向上に努めた。また,データベースからの研究管理データの抽出及ひ

グラフ出力が容易に行え,迅速な愆范1、決定支援が可能である。



Mitsubi5hi 0帥ki Giho: V01' 60, NO.フ,叩.25 ~ 30 (1986)

A Local-Area Network for MELCOM lntegrated oA
Systems

hy Masahiro Higuchi. Makoto shinzawa, shoji Kヨneko & Nohuhiro oe

The lu'1【C】c describes l】〕e {ca[山'CS, funclions, and con「1gulnn011S ol a Y{1】1ety
Of loca]・且rea nCいY01'ks that play a key role ln 入IEI.C01、1 inteoratcd 0八
SY5【ems. Thcse l.<Ns include med111m・ 101]igh・spced nng ιyl〕es, b11S t> POS、
aDd 01】]a's uslng p]i、、ale line e)、changes.

Abstracts

M託Subishi Denki 6iho. V01.60, NO.フ, PP,31~35 (1986)

Image processing in the MELCOM lntegrated oA system

by ToshikヨZU Kurodヨ, YUZO Tヨ胎kヨ, Koji Hirose. Sヨ!orⅡ丑ヨba & Toshlyuki Kikuchi

11]e articlc deals 、Yith U11agc processlng in mⅡ1Ⅱmedla iDformaι10n s> qems
nnplcmennn0 入IELC0入1 1ntegrated oA architedule. usinσ NIELCOM
Ex and MELCOM 80 sclies con]pula'SιIs hosts and mult卜Work5tations and
M300OEv tclmlna]S, systems can bc coDf1σUred for applicatlons ftom }m・σC-
Scal0 τOU【1ne Ⅱ1]age・processln31asks [o nonmulinc pelson111 Use. The aT11Cle
Plcsen[s an ovcrvlcw of l】w syslcm al0Π8 With tl】e esse"1ial sofいYιUe and
hald、Yale techn010gics.

Milsubishi 0印ki Giho: V01.60, NO.フ,叩、 3 、、フ(19B6)

The MELCOM lntegrated 0仟ice-Autornatiorl Architecture

by Tヨkヨγヨ 1Shida, Tadヨ0 okubo, Takahiko Kuki & satoTⅡ Bヨha

入lit5Ubisl〕i Electric is developino jntegTated off】ce・automatlon archiledⅡrc
Intendcd fol use by a〕e whole Tange of the c01'porati0Π、 MEI"COM OA
equipment fron〕 general・purpose computers to workstahoDS TI】e fⅡ'S1 吼ep
CaⅡSforlnte'n'ahon ofofflcesystems with 入IELCOM EX 且nd 入IELCOM 80
】】ost computeTS.、volkslalions petrorm as nlan・maC1Ⅱne lnterfaceヌ WⅡh tlw
ho、【 compulers、、VI〕ich l〕ave server functlons for dlslnbuted proccsゞn8
11nder a goncla112ed documcnt・]n【erchange aTchⅡCdulc and 8enelaluod
document・contcnt EU'chlteC山Te (GIA/GCA) document、exchanoc protoc01.

MitS岫ishi 0印ki Glho; V01.印. NO.フ,叩.36 ~ 39 (198の

The MELCOM lntegrated oA softvvare package

by Moliji Kanai, susumu Nヨkヨmura & sachiko Mヨ1Suura

Recent lmproven]ents ln tl〕e funCι10nal capab111tics of 、YOTks【ations have
beC口 accompanied by ina'easlng sophistlcatlon in Ⅱ]e oA 50fいVareforthem.
Ihe article lnⅡ'oduces lnιe3rated oA pacRagcs pl0Ⅵded 、、Ⅱh N11【sub胎11i'S
n〕uln・、York5tations, a】ong 、Yilh d〕cil basic desi8n philosophy

Mitsuhishi oonki Giho: V01.印, NO.フ,叩,8 ~ 13 (198田

MELCOM Ex series Basic s0什Ware for lntegrated 0什ice
Automation

hy κ詑UO Taguchi. Tak3hiko Kuki,閉otolchi Mヨ$uda, shuichi 0れ0 & shinji Kitヨgヨmi

Ihe basic so{t、vare for lhC 八IELC0入I Ex sene5 Consists of いVo produc【S.
Onc isthe end・usersupports>'stem,DIATALK, whlch σenerateS 81・aph、 and
Ieporls 、vhile acccsslng a database Tesident on the hoSι Computer Thc otl]er
Is the integraιed offlce・a11tomation support sYstem for 、YolkSιaιions that
aⅡ0工Vs users to access data fTom the database foT proccssing and text ediling
、Y11ile se】ccting a)e deslTed lnsh'uction by using a mouse to speclfy t11e corro'
5Ponding icon.1t also SⅡPports multi、Yindo、Y functions. These t、vo basic 0<

Mitsubishi D印ki Giho: V01.60, NO.フ.叩.40 ~ 43 (1986)

A Laboratory oA system

SOR、Yare products al'e ln【endcd to supplcmcnt each othel
N11ιLCOM Ex senes computels.

hy Toshiyukl Komohヨra, Toshio NヨkヨZヨWヨ, Yutakヨ Mizuno
ShoSヨburo Kanヨi & MヨSahiko lshino

The atⅡCle inιroduces an oA system inιendcd for stTcam11ned adminlstra・
tion and managcment decision・making 5Upport ln Tesearch and deve】OP・
mel]ι laboratoTies. This system has becn dcsigncd ιO work 、vit11 τin菖・t},pe
10cal-area neいVorks. The system enablcs con〕putcr・to・computer data tlans、
feT and cmploys a vaTiety ofpersonal・computeT SORい'are plodⅡCt5, ensuring
Sy5tem operab11ity and nexibi11ty for futⅡre extension. The "婚teln also
accesscs management datafron〕the database and outpuls dlemln graphic or
0【her Teady・re{erence formats.

M託Subi5hi oenki Giho: V01.印' NO,フ,即.14 - 18 (198田

MELCOM 80 series Basjc software for lntegrated 0什ice
Automatlon

hy MヨSヨml Homma, Tヨdヨ0 ok岫0 &κヨZuyuki Baha

The arⅡC]e inh'oduceS Ⅱ]e DIAMGR and MEL入IGR integrated offlce
automation systems for MELC0八1 80 series smaⅡ business computcTS
desi8ned in confoTmity wlth NIELC0入lintegrated oA alchltecture. Thcse
basic systems enable operatlon of a variety of oA equlpment lndudlng
mul【i・、vorkstations, electronic f111ng terminals, and electronic mailin3 tern】i、
nals linked to an ul・house ot il】・deP且rtment local・area neいνOTk insta11ed
alound thc host computer,、vlthout requirin8 the opelator to pav attenti01】to
the hosl computcT.

in 0ΠIccs usil〕g

Mitsubishi D肌ki Giho: V01.601如.フ,即.円~ 24 (1g86)

The MELCOM vvorkstation in an lntegrated OA Network

Yoshio sndachi, Kinji Nヨ「ⅡSe & TOTU Wヨ飽胎be

AS 0< entors the age of 【horough80ing lntegrated processing, U〕C COTre・
Spondjn8 need ariscs for woTkstatlons、vith improved functional capab11itlcs,
induding hlgh・speed access to tl〕e host computer and P釦'aⅡel pTocessil]g,
、Yith supp011 for M・byte memory capacity and large・capacity disks th【1t
3rea11y exceed the 11mltations ofpeTson且I computa'S.1he artlcle introduccs
mⅡlti・、Yorkstations based on the lnte1 80286 that meet the demand {OT U〕is

ne、v age of oA



エンジニアリング部門における分散形OAシステム

渡辺治・伊藤均・志賀稔・勝山光太郎・福岡久雄

Ξ菱電機技報 V01.60NO.フ・P44~49

文字・図形・イメージ・音声からなるマルチメディア処理可能なOAシス

テムが脚光を浴びている。今回開発した分散形OAシステムは,マルチメ

ディア処理可能な高機能ワークステーシ,ンを核に,当社くMELNET

BI0>形LAN_上に文字認識サーバ,ファイルサーバ,入出カサーバなと

を配置し,エンジニアリング部門を小心とした業務支援機能を提供して

いる。本稿では,分散形OAシステムの櫛築法,捉供するサービス機能に

ついて述ベる 0

アブストラクト

関越トンネルの監視制御システム

藤村弘志・長島清・高橋汀一松1仟存紀・末占t斬悪

Ξ菱電機技報 V01.60・NO.フ・P50~55

我が国最長の道路トンネルである関越トンネルは,昭和60年1ω」に供川

朋畔;された。このトンネルは電気集じん機付き女坑送排気形縦流換気没

備や枯1喉擢供没備など最新鋭の施成をもっており,これらの斯施,、艾は陽

沢インタチェンジにあるコントロール室で集,"監祝11川卸さ九ている。木

稿ではΠ本道路公団に納入した監視1川卸システムの概要と,それにより

実現された高度な換気述用制御に関し概説する。

高画質>HSビデオ用信号処理IC

山下弘光・西春彦・佐藤忠信・出田 1羊・古田浴1工

三菱電機技報 V01.60NO.7P61~66

最近家庭用VTRの商西1質化が進められているが,今1可VHS局画買技術

「HQ」に対応したVTR用信号処理ICを6品種開発した。M5]473PとM5]478

SPは,各々3へッドと4へッド記録・冉生アンプて 5 V〕n-・'屯源を実呪、 M

5卜17ιSPとM3]473SPは 21Cで糊i皮伝号処理を打い'i画質回路を内蔵,

M5N76SP と入15H77SPは色イi"ナ1CでM51'177SPは色イ'寺り'高画質1"1路を

内蔵している。

ソフトウェア設計ツール

鈴木昌則・北畠重信・力山傑英子・上野打・・高野彰

三菱電機技報 V01.60NO.フ,P56~60

ソフトゥエア設'十ツール,ブログラム1刈エディタ/コンパイラ(PEC

Program chart Editor/comPⅡe"は,詮i汁イ士様を,汁、工1.械が処異Eてき

るように形式化し,没説イ士様の解杤・検証のための支援,,伎釧什様,や作

成及び設訂イ上様からソースプログラムへの変換を'il'算桜で処理させるこ

とによって,女i汁作業の劉僻ゞヒと談針',Y,質の向_上をねらいとして削発さ

れた。木稿では, PECのねらいと機能・1ぶ」ミについて述ヘる。

F0ル軸受におけるテープ浮上ヰ寺性機構
?;ξ1交:・1,1 1゛.左隹・τ三゛兪 1嘩・夕ぐ1111 1τ

三菱電機技報>01.60・NO.フ・P67~71

VTR, DATなどに用いられる1川松トラム機拙では,動圧効果によってテ

ーフyp'浮_1二してぃる。この浮_上1゛の人小は,全向面1・'よ高竹1能を大きく/f

オiする。 1予に最近は裴躍の小形化が進み,浮、上暈の厳驚な管典リJL必饗ど

なってぃる。笵右らはこのテーマをFOIL軸受の問艶として理諭的尖験

的に検,1した。パラメータとして無1欠ノC脚H生を導ノ、した1占果,テーフ1屯

Mの変化やドラム1M形状の変化までも介めた形で汗・ト井芋性を兇払{し,]

測することが河能どなった。
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Mitsuhishi oenki Giho: V01,60' NO.フ,叩.61 ~ 66 (1986)

Signal・processing Linear lcs for High・Quality vHS VCRS

by Hiromitsu YヨmヨShlta, Haruhiko Nishi, Tヨdヨnohu salo, Hiroshilzutヨ& Hir0ヨki FUNtヨ

入litsublS111 Electtic has d飢ぞ10ped six types of vcR signal・P丁Ocesslng lcs
、YI]1Ch mect lhc demand for incrcasingly high・qua11ty vHS VCRS. The
入15H73P and M51↓78SI〕 operate on a sin81e 5V poweT supply to pmⅥde
1'ecording and playback anlP11flers 、Yiιh three and folw heads TcspeC6Vely
Ihe N15 Ⅱ71Sp and NI、Ⅱ175SP ιU'e for bligl〕【ncss・signal plocessin8, and the
入15H76SI〕 and Ⅱ〕C N151↓77Sp m'e for c010T・si3nal proce5Sing

Abstracts

MitS此Ishi 0印ki Giho: V01.60, NO.フ,叩.67 ~ 71 (1986)

On the Behavior of Magnetic Tape in self-Acting Foil Bearings

by Toyofumi Tani, HiToo shimEgi, Hlroshi MiWヨ& Hir05hi Yヨbe

Thc rotarydrum mechanlslns for vcRs and DATs exploit 【he 、eH・actinげ
effcd of f0Ⅱ beanng. The quality of vide0 且nd sound lecordin8 depends
1且rgc】y on [he ι111Ckness of the nuld f11m used beいVeen a ma3netic tape and
d]e r0ιar>' dr山n. Thc TecenltTend towald increasiΠ31y c0ΠIpnct vcRs calL
1'or stnd con【1010f thi5 thlckness. T11C ar虹Cle discusseS 1111id・f11m tl〕ickness

bo{h lheolcticaⅡy and experlmentaⅡy. The iΠわ'oductlon o{ an(〕ther para・
melcr, nondlmenslona】 stlfflwss,1ed to an casy understandlng of d]e bel〕av・
10T of magnebc tape,1ncluding variatlons in drum・gloovc dⅡ1]enslons al]d
dle type of tape

Mltsuhishi oenki Giho: V01.60. NO.フ,叩.44 ~ 49 (1986)

A Distributed oA system for an Engineering Department

by oSヨmu wataΠ北e, Hitoshilto. Minoru shiga. Kotal0 κヨtsuyama & Hisao Fukuokヨ

OA systems lntended for multimcdia processlng,1ncludins that of alphnn1ト
merlc characteTS, graphic elemcnts, video images, and voice, ale vcr) mucl〕
In the lime11ght. Mitsublsl〕iElcdric has receDdy developed a dlstlibu【cd 0八
System 、Yitl] SOPI]1S虹Cated workSιations foT multimed]a processing.1ho sy5・
tem is used 、Ⅵlh thc corporahon'S MELNET* BI010cal・aTca ne【、York to
Support cngjncering・depaTtnlcnt apPⅡCations、Yith alphanumerlc character・
Iec03nition, f11e, and input/outl〕ut servers.1he artlcle dcsC11bcS 11〕c melhod
Of conhgurin8 a system and thc serYlccs pr0Ⅵded

(1g86)50~55Mitsuhishi oenki Giho; V01.印, NO.フ,叩

A supervisory・control system for the Kan'etsu Tunnel

hy Hi!oshi Fujimurヨ, Kiyoshi NヨgヨShima, Kiy05hi Tヨkヨhashi,
H討Uki Mヨt$udヨ& Tヨkanori sueyoshi

Thc Kan'etsu lunncl,japan's lonscst road tuDnel、い'as opcncd for use in
Oclober 1985. T11C tunnel fcatul'es a lonσltudinal ventilaιion s)S【cm,、VI【h
Vertical air shaftS 11nd dus【・CO】】eC60n chnmbels,、Y11icl]is supel'ⅥSed ln a ccn・
Ⅱ'alized conh'oh'ooln at t11e Yuzaい'a lnta'change.1、he a】1ic】c dlscusscS 11〕is
Super、isory・con【rolsyslen11〕10Ⅵded f釧JaPιln Hlgl】way public corl〕OTn110n、
alonぴ、Yitl〕Ⅱ】e sophi5UcaιCd n]et110d of ven111aι10n i【 con【rols

Mitsuhishi Donki Giho, V01.60, NO.フ,叩,56~印(19B田

A S0什Ware Design TO01

by Mヨ$ヨno" suzuki, shigen0加κilabヨtake, Eik0 κヨto' Nob0則 Ueno & Aki胎 Takヨno

10 stlcamline dcslgn work and t01Π]1)1'〔ハで des!" n quality, a sofいⅧrc dcsi3n
10ol known as P1ΞC (PI031をlm chalt 工di1ⅨゾComP11er) has been dcvclopcd
by 入li[、ublS111 互ICC111C. Thls lo01 山Cs a c01]]1)ulcr [O PTel〕are and l〕rocess
dcslgn spcclflcatlons,t011nalyzc and Ycnfy dC釧3Π SI)cciflca[ion5, and to con・
VCI'ι dc、1菖n speclflcnι10ns in【O S011rcc pl'〔唱Πlm、.、1he altide discusscS ιhc
ObjcctlYes, funclions, and spcciι11 「eιltlu'C、 of pEC



特集

システム0Aの現状と展望

1980イF に起こったオフィスオートメーション(OA)づームは,近年,パソコン

不況にみられるように,づ一△的状態は去り, OA市場は鎮静化して

しまったようにみえる。しかしながら,各企業は一時的な反省はあ

るものの,真に効果のある OA化を目指し,荊実に推進しているの

も事実である。

以下, OAはどのような状況忙あるのか,どのような方向を目指

しているのか,そLて当社はそれにどのよらに取り組もうとして込

るか,について紹介する。

ま 力ξき

1980年に OAづームが起こり,その後多くのユーザーがOA推進雅1織

を作り,弓靜捌乍業の見辿Lをしたり,パソコンやワ一づ口を群入した。

しかしながら,単休 OA機器によるオフィスの生産性向上には,お

のずと限界があり,1984年頃から OA機器をネヅトワークでつなぎ,

ホストコンビュータのデータベースを利用しようといら動きが盛んになった。

そのため,1台何役というキャリチフレーズで売られる多機能形の OA

機器が主流となった。

逝{C,専用機はコンパクトで低価1芥化しており,例えぱ,4万円を

切るノートづりクサイズのボータづルワ一づ0 が、一般家庭にまで広まってい

る。しかし,郁明名低下のスビードが早・く,台数の伸びの割には,金額

の伸びが鈍化Lて込るのも翫尖である。

今後の OA化の方向としては,コンピュータと OA機器の内由な接

続を可能にする企業内統合ネ.介ワークを笑現し,更に,企業問をま

たがるトータルネヅトワーク化ヘと向らことが予想される。そのため,近

年インタオペラビ,庁イ(相互接続運用性)の重要性力斗高まり,込ろ込ろ

なレベルの標準化が検村されているが,相互按村詔bと相互運用性に

大別できる。

相五接続性とは,いわゆる"つなぐ"と仏うレベルであり, OSI

2 OAのシステム化の動向

」反

とのような状態を改善するために,各種のコンビュータとワークステー

ションを有機的忙結合し,その上のソフトゥエアを統合した「統合 OA

環境」を提供する力向にある。

統合OA の特長としては図 1.のように主忙次の点が挙げられる。

(1)オペレーシ.ンの統合.一貫したマンマシンインタフェースを提供する。

(2)機能の統合.ワ一づ口,作表,作図,データベースなどのソフトゥエ

アを統合する。

(3)メディアの統合:コード,文章,図形,画像などのメゞイアを一元

的に扱う。

(4)ネットワークの統合:電話,ファクシミリ,データなどの情机流通を

一元的に扱う。

(5) EDP と OA の統合,マイクロメインフレー△コネクションを突現する。

これらの統合が,メーカーを越えて笑現するのは,まだまだ先の話

であり,同ーメーカー内でも限定された機器問に限られている状態で

ある。また,これらの統合 OA環境下で,各ユーザーがいかに効果

のある OAシステムを実現していくかという点も難しい問題である。

新しφネヅトワーク環境に合わせ,仕事の仕力,人の酉己置,組織の再

編,などにメスを入れて,初めて大きな効果が期待できるが,その

ため{Cは,まだ主だ時問がかかると思われる。

和磨、・市川照久一 石'田喬也、

(open systems lnterconnection)参照モデルに基イづ

き,いろいろな IS0規格が設定され,普及のため

の施策が世界レベルでリ引厄されている。ーカ,通信

機器としては, CCITT規楴が設定され,テレテ,クス

乎順, GNファクシミリ手順,パソコン通信千順などが普

及中である。

相互運用性とは,いわゆる"つかう"というレベ

ルである。電話のように,どのメーカーのものでも意

識することなく操作でき,接続した相手が何であろ

うと意識するととなく,やりとりができることが理

想である。しかし,現状は同じメーカーの機器でもパ

ソコンとワ一づ口では操作が凪なり,同じパソコンで、

使用するパッケージが異なると操作が異なるという状

態で,エンドユーザーにとって理想にはほど遠込状態に

ある。

EDP と OA の統合が,現在,最も力を入れている課題であるが,

工場{Cおける OAは,必然的にFA とも密接な関連を持つものとな

る。工場では,従来から生産管理など EDPシステ△のオンライン化の

進展, CAD/CAM の展開,技術情報データベースの整備などシステム

化が進んでおり, OA化以前から多くの端末機が利用されている。

主た, QC活動も定蓋しており,パソコン,ワ一づ口など OA 機器もこ

の活動の中忙組み入れられ,着実K効果をあげている例が多い。

しかしながら,これらの機械化は,一連の生産活動の中の機能半

位の省力化,あるいは迅速化を目指して朧築されたもので,一述の

3 OAシステムとFAシステムの関連

*計算機製作所**本社

従来の

EDP

ホストコンビュータ

(メインフレーム)

(4)ネットワークの統合

(2)機能の

土士Z、、

OA管理機能及びOA処理機能

1("5)

OA処理機能

ワークステーシヨン

(マイクロコンビュータ)

太

各種

V0

図 1.統合OA機能関連図

(1)オペレーションの続合

(5)EDPとOAの統合
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匿西面画L1イ/"'

".
昌,,._畢_

皿皿刀

.

計岡データ処理用

コンビュータ

LAN

本社

図 2.電子伝票システム

^^

^^

させられる。

当社のシステム0A を支えるネットワークとしては, DDXパケット交換

をはじめとする広域通信網は当然として,加えて企業内統合OAシ

ステムの構築に適した各種の描内通信網を用意している。局速性に

重点があるOALAN,広域通信網との接続を含め,機種問の接続

に関し統一性がある汎用LAN並び忙拙内竃話網の延長の点で導入

が容易なディジタルPBX《MELSTAR》である。広い意味での文書を

対象とする OA にとって,画像情靴を扱らいわゆるイメーづ処理は

不可欠な要粲である。当社の統合OAシステ△においては,イメージの

入力/出力,拡大/縮小,回転,切り出し,更にはファクシミリ裴置

へのイメージ合成出力,といった操作はすべてワークステーション側で行

わしめる分散処理を基本としている。

^

十剛データ

業務忙対応するためには,機能と機能を結びつけるための人手を必

要としている。例えぱ,オーダーシートは,コンビュータから出力されるが,

それに人手で追記しなけれぱ完成せず,また 10部前後のコe一をと

つて関係部門に配布するの、人手忙頼っている。製品開発において

込,各種試験装置の言H則手一夕処理,ショユレーシ,ンなどの解枅処理,

製品の図而作成,仕様i!H乍成などほとんど別個のコンビュータで独立

に行われている。

システム 0A の目指す力向は,このよらに個別ld洞発されたシフ,テ△

冏の火を埋め,按冶剤の役割を果たすととといえよら。すなわち,

LAN により,各種コンビュータ,端末,試験装羅,生産設備などを物

到!的に按続し,篭子メールや確子ファイルなどの OA 機能により,デ

ータの受渡しが実現でき,一速の生産活動の流れがシステム化される。

各種試験共置

解析用コンビュータ

^^

^^

LAN

図 3.製品開発CAEシステ△

十データ

CAD用コンビュータ

^^

^^

4.当社におけるシステム0Aヘの取組

竺゛士の計算機はホスト機からワークステーシ,ンまで,当社のネリトワークァ

一千テクチャである MNA-P により相五接続できる。 MNA-Pはホスト

.珂削て形と,ホスト・ホスト文r穿形の 2種類の接続形態をサボートして

おり,融通性に富むネヅトワークを構成せしめるが,他社機腫主で含

めた扣互接続を可能にするために,今後は OS1準拠の力向に発屡

ホスト機まで含めたシステ△で統合 OA を実現

する前に,まずワークステーシ.ン上で動く各種の

OAパッケーリが操作性に関し統合されている必

要がある。システ△OAの重要なシステ△要業と

して開発された三菱マルチワークステーシ.ンにはワー

づ口機能を中心とする AI N1紅k Ⅱ,グラフ機能

に重点をおく MU】6graph,並びに各種 OA パ,,

ケージをデータ統合する Multi Data pattner の 3

種類の統合化 OAパ四ケージが用意されている。解析計算端末

オフィス基幹業務で管理されるホスト機上のデー

タベースをワークステーションからアクセスして,上而己

の統合OA パリケーづで処理できるよう忙仟翫座しをするツールとして,

ホスト機側に《DIATALK》,ワークステーシ.ン側に《MELLINく》がそ

れぞれ提伊建れている。両者の連携によりいわゆるマイク0メインフレ

ームリンケージが実現されている。

以_b述ベてきた,ネ,ワトワークァーキテクチャからマイク0 メインフレー△りン

ケージ主でのそれぞれを当社の統合OAの基盤とし,それらを総合

化する、のが《MELC0入心統A・OAアーキテクチャである。そとでは

ホスト機とワークステーシ,ンの冏の分散処邸が統合OAインタフェースGIA

/GCA で標準化され,ホスト機はサーバ機能忙徹するととになる。

したがってワークステーションにいるエンドユーザーにはホスト機は見えな

い存在となり,ホスト機に依存しない操作の統一化,すなわちシステ

△OA のねらいとする相互運用性が達成される。

2 (446)

統合OAシステ△を構築するための基盤技術とシステム要索がようや

く確立されてきたのが現状であるが,今後,基盤技術とシステ△要索

の確立とともに急速忙花開く氏判弌を迎える、のと予想される。しか

し,真に効果ある OAシステムの捉供を目指して今後共たゆ主ぬ努力

が必要であろう。

5 む す び
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特

《MELCOM》統合OAアーキテクチャ
集

マイクロづロセヅサ技術の進歩{Cよりワークステーシ,ンの高性"謝ヒが進むと

ともに,もはやマウス,マルチウィンドーといったものは一般化し,最近

におけるワークステーションの操作性の向上は著しφ。その結果, OA

処理に関しマンマシンインタフェースは徹底してワークステーション但ⅢC移す方

向に分散処理化が進むのは極めて白然な成り行きである。しかし,

それが一貫したアーキテクチャの下忙榊成されなけれぽ,全休としての

処理の統合化はなし得ない。

以下に述ベる《MELCOM》統合 OAアー牛テクチャは,枇成する機

種の相進によらず竺井士の統AOAシステ△において,それぞれホスト

機あるいはワークステーションとして共通的{Cどのような役割を果たし,

かつホスト機とワークステーションあるいはホスト機同志でどのよらに標

準化された形式でマルチメディア文;坪やデータを交換しあうかを規定し

て,汎用計算機からワークステーションに至るまでのくMELCOM》ワー

ルドに対する統合 OA システ△のインフラストラクチャとなるものである。

まえがき

石田 也*星弐
1.マJ

2

又:〒井作成,表計算などオフィスの現場で紙,餅操劉七わりIC日々必要と

するデスクワークの一部に対しては,既にワークステーション畄.独で、十分

統合された OA 操作奨境が提供されている。しかし,ファイリング,メ

ーリングあるいはデータベースアクセスといったホスト機との連甥の下に行

う必要がある OA処理に対しては,更に一歩進めてホスト機主で巻

大久保忠1荏、・九鬼隆彦、・.馬場

《MELCOM》統合OA アーキテクチャの基本構造

のように,実際は他のホスト機に鋤きかけて処理を遂行するととも

あるが,こらいうとともユーザーには見えない力ーテンの後の正力きで

あるにすぎないわけである。

特定の OA機能に関しワークステーションとホスト機でとのような処

理分散が行われるとき,ワークステーション側はその機能のりクェスタであ

リ,ホスト機はそのサーバであると呼ぶととにする。との図には代表

的 OA機能として電子・ファイル,確子メール,ゞータベースのそれぞれに

ついてりクエスタとサーバを示している。づりントサーパはホスト機側でづ

リント業務を一括して需け負う凾のであり,ゲートゥエイサーバは《MEL

COM》ワールドの外の'Ⅲ:界との橋渡しをする役割を受け1寺っている。

ワークステーションとして三焚マルチワークステーションを文寸象とする場合,ワ

ーづ口,スづレ,りドシート,グラフなどの口ーカルパソコン処理は,既に笑1貢豊

富で評仙功斗高いAIM註kⅡの統合捌H乍環境で行えるが,その統

合"H乍性を延長する形でこれらのりクェスタ機お助江孜り込主れるので,

エンドユーザーに述和感を与えるととはない。

ワークステーション側Kあって,各種りクエスタからの処理要求をホスト

機側に伝達し,ホスト機での処理結果を受けとったとき,該当のりク

エスタを起動してそれを渡すととが主たる役割であるのが《MELM

GR》である。対するホスト側には《DIAMGR》があって,それが

ワークステーションのりクェスタからの要求を受けつけて該当するサーバを

起動し,その処理結果をワークステーションに伝送する役;判を釆たす。

このような分散処理を行えるよらにするために,《1)1AMGR》と

<MELMGR>の冏で取り決められているづBトコルが,くN謡LCOM》

き込んだOA操作環境の統合化が実現されなけれぱ

ならない。《MELCOM》統合 OA アーキテクチャはそ

れを珂指したものであり,以下の点に特長がある。

(1)《MELCOM》ワー}レドにあっては,ホスト機の

種類,あるいはその存在すらも意滋するととなく同

じ操作で使用できる。

(2)ワークステーションで口ーカルに行う処理も,ホスト

機と述携して行う処理、,統合化操作環境が一貫し

ている。

(3)文章,区町,,イメージ,1千声など各種メディアに

よる表現が中でミ,クスされたマルチメディア文1キを相

互に交換できる。

(4)マルチメディア文書の形に描造化されない一般デ

ータも交換対象としており,分散処理全般に幅広く

適用することができる。

図 1.{C,ホスト機とワークステーションの朋における

《MELCOM》統合OA アーキテクチャの基本描造を概

念的{C示している。ととでは, OA処理に関するマ

ンマシンインタフェースはすべてワークステーシ.ン側で受け持

たれ,ファイリング,メーリンづなどを事実上行うホスト機

は,いわば力ーテンの後に隠れた存在となる。異なる

ホスト機につながるワークステーシ.ンヘメールを送る場介

f甲*

フ'りント

→ナ^ノゞ

データペース

→ナ^バ

*計算機製作所

'電子ファイル

→ナ^ノ、

電子メール

→ナ^ノく

DIAMGR

ゲートウエイ

→ナ^ノゞ

データベース

リクエスタ

GIA/GCA

電子ファイル

リクエスタ

MELMGR

ホスト計算機

図 1.くMELCOM>統合OA アー十テクチャの基本概念図

電子メール

リクエスタ

スフレソ

シート

ワークステーソヨン

ド
ワーフロ

ビジネス

グラフ
作図

3 (447)



統合OA インタフェースーGIA/GCA である。これが《MELCOM》

統合 OA アーキテクチャのバヅクポーンというべき込のであり,以下の章

でやや詳しく説明する。

《MELCOM》統合OA アーキテクチャは,第1ステッづとしてホスト機

は《MELCOM EXシリーズ》並びに《MELCOM 80 yトズ》を,ワ

ークステーシ,ンは三菱マルチワークステーシ.ンをそれぞれ対象と Lて槌築さ

れて仏る。

3.《MELCOM》統合 OA インタフェース規約の構成

3.1 概要

GIA/GCA は,1SO SC18 での文書交換標準化動向を参杉にして,

当社で規約化した統合OAインタフェース規約である。 GIA とは, GC

A で衷現された一般的なオフィス情報(文書,図形,イメーづ,音声な

どをミ,クスしたマルチメゞイア文書情報又は才フィス内で利用する一般

的なオフィスデータ情報)をワークステーションーホスト問又はホストーホスト間

(との関係を,以後情糠交換ノードという)で情報の登録/取り出し,

情帳の検索や配布又はづりントサーEスなどを行うためのオフィス情報交

換規約(一般化文書交換規紗D である。 GCA は, GIAで情報交換

されろオフィス情報の表現規約(一般化文書表現規約)を燭定した、

のである。

それぞれのフルネームは,以下のとおりである。

GIA : Genera]ized document lnterchanσe Architecture

GCA ; Generalized document content Architecture

このように,単に「丈書」とせず「・一般化文書」として込る理由は,

音声など、含むオフィス内で交換される各種メディアの情報、広斐の

文書として一般化していることを意図してぃる。

3.2 GIA/GCA のサーピス機能

現在のところ, GIA/GCA のサービス機能は,以下忙示すとおり5

種類用意されている。これらのサービス機能は,ワークステーシ.ン側か

ら,統合化された操作環境でりクェストすることができる。

(1)電子ファイルサービス

キャビネットーパインダーファイルという3 階層で俳成される電子キャビネリト

への登録・検索・・一覧表示などのファイリングサーピス

(2)電子メールサーeス

ホスト側のメールポ,,クスを利用した各種のメールサービス(発信,一覧表

示,問合せ,通知など)

(3)データベースサーピス

ホストの大容量データベースからのデータ抽出や更新などのサーピス

( 4)シJントサービス

ホスト側に接続されて込るマルチメディアナJンタにマルチメ手イア文書を出

力するサーピス

(5)アづりケーションサービス

データベースノ電子キ

メールホソクス

データリンク層

データベース/電子キャビネット/メールホソクス

ビ才 卜ノ

ホスト

ホスト

4

4,

WS

一般化文書交換規約一GIA

(MNA-P)

図 3.《MELCOM》統合OA システムのネリトワーク描成モデル

三斐電機技報. V01.60. NO.フ.1986

ワークステーションの統合 OA Eードの画而からホスト佃1のアづりケーションづ

0づラ△を起動するサーピス

3.3 GIA/GCA の位置付け

統合 OA インタフェース規約である GIA/GCA は,当社のネ.,トワーク

アーキテクチャ MNA-P (Multishared Networ1ζ Arcl〕itecture・paC1祀t)

の第7層(アナ竹ーシ.ン層)に位置づけられる(図 2.参照)。《ME

LCOM》統合OA システムのネットワーク榊成モブルを図 3.に示す。

図 3.でもわかるように,ホストとワークステーシ,ン問及びホストとホス

ト問のづ0トコルを MNA-P で熊現する(ホストとワークステーシ,ン冏

は M4374端末1ヨユレータ機能で,またホストとホスト問は対等形機

能で実現する)。

3.4 GIA/GCA と一般化文書交換ユニット

GIA/GCA に基づいたワークステーシ,ンとホスト(又はホストとホスト)

問の情報交換は一般化文書交換ユニ汁(GIU)という坤イ立で行う。

GIU は図 4.に示すよら忙大きくは,四つのフィールドで構成される。

(1) GIUへッダ/ルイラ. GIU の始まりノノ終わりを示す。

(2) GIA コマンド.統合 OAサーEスをヲミ行するための命令(コマンド)

と兪令に必要な各種オペランドで構成される。

(3)交換ファイル]ニ,介オ青報交換するマルチメディアファイル木休の内

容を、つている。データ交換ファイル形式と文霄交換ファイル形式の2

種類ある(このフィールドは省略可能である)。

^

VVHP

HHP

HHP

データペースノ電子キ

メールボソクス

WS

VVSとホスト問のフロトコル

ホストとホスト問のフロトコル

ホスト

ビ才

WS

拶

VVS

GIA/GCA 〔Ξ二つ>:、 第7層 1 アプリケーション層

第6層

第5層

第4層 1 トランスポート層

プレゼンテーション層
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セッション層

第3層,ネットワーク層

第2層

4.1 GIA サービスコマンド

ワークステーションーホスト並びにホストーホスト冏でオフィス情邦を交換する

ための GIA サービスコマンドを表 1,に示す。 GIA サーピスコマンドは,現

在,分類上29種類のコマンド(要求/応答)が定義されている。各

コマンドは交換サーピス対応で規定されている。また,各サービス共通

のコマンドも用意されている。また,コマンドの発信方向や応答コマン

ド、情祁交換ノード対応で規定されている。 GIAサービスコマンドと各

種サービス内容について,以下に説明する。

(1)共通コマンド

共通コマンドは,各種サービスコマンドを支援するコマンドで,四つのコ

マンドが用意されて仏る。 Log-on コマンドは,とれから行うサービス内

容の確定と情報交換ノードの決定(GIA セ,,シ.ンの確立)を主に行

う。 Log-on が成功すると,硫定したサービス内容のコマンドがノード

冏で白由にやりとりすることができる。 Log-0丘コマンドは,工og-on

コマンドの終了宣言で,接続されて仏たゼゞシ,ンを切り謝ιすコマンドで

第1層 1 物理層

図 2, OS1 7 層モデル



ある。主た, Acknowledge コ

マンドは,各種要求コマンドの

応答結果(成功/不成功など

の応答結果)を通知するコマン

ドである。 ModHy コマンドは,

ホスト側のオフィス環境を変更

するコマンドで,各種統合OA

サーピスをこのコマンドで変更す

ることができる。

(2)確子ファイルコマンド

ホスト側の電子キャビネヅトとワ

ークステーションとの問で文書の

格納/取り出し,又は文書検

索などの冠子ファイルサーピスを

行うコマンドて、ある。このコマ

ンドによって,以下のサービス

、゛゛,」

J/"
_ノ

_ノ
_ノ
J/゛

ACRれOwled宮e

ノノ
ノノ
,ノ
ノノ

'、J>ノ^、、、^ン、ト

ノノ
ノノ

ノノ
ノノ
ノノ
,ノ
ノノ

,ノ

GIU

,ノ

GIA

^

'ナーヒス

コマント

LOR-on

^

Log-OH

ソ

A口knowjedge

ド

ニフノト

交,11ファイル1ニソト

ModHy

、、、

'＼

]ミeceive

オヘラント

、、、

'＼

FⅡe

GIA セッショソを砿立ナる

、、、

フ

~＼

Delete

、、、

GIA 七ゾシ,γを共了,、る

丁

、、、

GIU

トレイラ

Se且tch

イ

、、、

'＼

名種=マγドの処理結釆を応答ナる

ノし

Copy

表 1. GIAサーピスコマンドの概要

'＼

サービス内容を変更ナる

1、10ve

'＼

文書の取り出しを要求ナる

ChanΞe

'＼

文書の桃納を要求ナる

Transmit

Acknow]edge

文俳/バイγダの削除を要求ナる

図 4. GIU の構成図

明

、、

Send

文霄検索を要求する

＼＼

Tτ且nsmit/ACRnowledge

・ネファイル

L15t

ヘξ

Acknowledge

文冉/バ寸ソグの複写を要求する

~＼

]ミeceive

、、、

文書/パインダの移動を要求ナる

＼

くテーク交換ファ

Cancel

、、、

<立叉交!塁ファイル形式>

フロフ、イル

^^

X、式

フ丁げリγグ悩理の変更を要求する

工C7フノル

ヘ"タ

、、、

InqU1τy

要求内容の処理晶呆を転送する

<^>

冨々ソドの発信方向

、、、

エ:{王t

フロファイル

Status

交冬

707フイル

メールの発恬を要求ナる

、、、
、、、

、、、

イル形式)、、、

<ーー→、

Ttansl"1t

メールの発信状況りストを要求ナる

イ^)

卜

1ミeceive

メールの受信を要求する

イ^>

交椴テータ

FⅡe

ホストーホスト

特定文書ノー於北亥書

メールの発信中止を要求ナる

^)

Select

メールの配送(発儒ノノ受悟)状況を問い合わせる

^)

イ^>

＼

TTanslnit

メールの配送(発信/受信)状況を通知する

^)

(^>

＼

Execute

要求内容の処理結果を転送ナる

^>

<^>

Status

データベースの取り出しを要求ナる

応響

^>

Acknowledge

5 ("9)

Tran5mlt

データベースの格納を要求する

ーーー^)

Acknowled宮e

(^>

Print

=1

データベースの検染を要求ナる

^)

1?0τ1τ1

<^)

^

要求内客の処画!結果を転送する

Status

^)

Ackn0工Vledge

(^>

:ノ

アプリケーシ,ソプログラムの突行を要求ナる
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ホストの電子キ

ヤビネソト及び

バインダを決定

し,その中に交

書ファイルを格

納する

-GIAセソションを

曜立する

ーキャビネソト及びバイ

ンダを検索し,格納

バインダを決定する

別のバインダか

ら目的の女害を

ワークステーシ

ヨン側に取り出

す

....

一女轡ファイル春格納する. .

10g-on

.

...

3Cknowledge

一別のパインダを検索

し取り出したい女霄

を決定する

$earch

d
transmlt

8CknoW1巳dge

卜

一文雪を取り出す.

f11e

島

゛
acknowled宮e

...

ーセッションを繋了する.

,

を受けることができる。

・キャビネ,汁/パインダ/文書の一覧表示

・キャビネ,,ト/パインダ/文書の属性表示又は変更

・バインダの登録/削除/複写ノノ移動

・文書の登録/削除/複写/移動/取り出し/検索など

例えぱ図 5.に示す内容で情机交換される。

(3)電子メールコマンド

ホスト側のメールポックスを経由して,オフィスの特定ユーザーあてにメー

リングサービスを行うコマンドく、ある。このコマンドによって,次のサービ

スを受けることができる。

・1ユーザーあての発信,複数ユーザーあての同報発信

・親屡,回覧,返信,代行送信や速机

・発信/受信状況通知や問合せ

・掲示板サーピスなど

(4)データベースコマンド

ホスト側に蓄えられてある大容呈データベースを利用するサービスコマンド

である。このコマンドによって,以下のサービスを受けるこ巴ができ

る。

Seヨrch

゛

.....

交換ファイルユニッ

tγヨ"$rηlt

.

ヨCknowledge

図 5,電子ファイ}レ情祁交換例

recelve

4
tran5mlt

,

ヨCknoW1巳dge

..

(伊上 MELファイル交換ファイル形式)

(伊」: A1交書交換ファイル形式)

10g-0什

4
ヨCknowledge

女霄交換ファイル形式

交換ファイル

ノ、、ンタ'

交換ファイル

プロファイル

データ交換ファイル形式

父;灸ファイJレ

ノ、ソダ

女書

プロファイル

交換ファイル

プロファイル

以下のサーEスを受けることができる。

.他のオフィスへの大量ナルト出力

・印刷形式の変更/印刷出力状況確認など

4.2 交換ファイルユニット

GIA/GCA で交換される情報ファイル部分を交換ファイルユニ介と呼

ぶ。交換ファイルユニ,ワト{ては二つのタイづがある。データ交換ワアイル形

式と丈書交換フフィル形式とである。文書交換ファイル形式には更に

一般化文書交換ファイル形式と特定文書交換ファイル形式とがある(図

6.参照)。

(1)データ交換ファイル形式

データ交換ファイル形式で交換されるファイルは,文書以外のデータで

ある。データをその主主の形で受渡しできることを貴的とした、の

で,分散処理一般に適用できる。ホストのデータベースの検索結果はフ

イールド定義情都とデータ本休のペアである MELファイルで渡される

が,そのときに、との形式が使われる。

(2)一般化文書交換ファイ1レ形式

一司々化文書交換ファイル形王じで交換されるワアイルは,マルチメディア文

書であり, GCA として規約化されているものである。多種のメディ

アが多様にミ,りクスされた文書を一般化して表現する励均に適してい

る。

(3)特定文書交換ファイル形式

特定文書交換ファイル形式で交換されるファイルは, GCA以外の表

現形式で作成したマルチメディア文書ファイルである。ことに分類され

るワアイルは A1文書ファイル,《MELWORD-J》文書ファイルなどで

あり,新しく GCA表現される以前の既存の世界との連続性,並び

に Gn ミ,クスドモードなど他の各種標準規約により表現された文書

、とりとめるととを印杓としている。

・データベースからのデータの検索/抽出

・ゞータベースの生成/更新など

必要なときに白由にホストの手ータベースを検索/抽出してパーソナル

テーづルを作成し,ワークステーション側でデータを加工するととができる。

主た,生成/加工されたデータをホストのゞータベースに生成/更新す

ることができる。

( 5 )アづりケーションコマンド

オフィス業務を支援するアナJケーシ,ンづ口づラムを実行支援するサービスコ

マンドである。このコマンドによって,以下のサーピスを受けるこ巴が

できる。

・オフィス支援業務づψ'ラムの実行/状況硫認など

とのサーピスは,統合OA"H乍野μ寛で行うととができる。

( 6 )ナJントコマンド

ホストの牛ヤピネヅトに保存されている文書を,ホストのマルチメディアづり

ンタ装置に印扉11ルリJするサーeスコマンドである。このコマンドによって,

交害

本体

図 6.交換ファイルユニットの構成

データ

本体

1

6(45の

統合OA インタフェース{C従って交換,菁積されるマルチメディア文書は,

一般化文書表現規約(GCA)に基づいて表現される。 GCAで表現

される一般化文1牛は,文章のほかにイメージ,図形,衷データ,グラフ、

音声などのいわゆるマルチメディアを統・ーした形式で取り扱い,任意の

マルチメディアを任意に組み合わせることができる。

マルチメディアー般化文;ヰは,ペーリセット,ペ一1:},フレーム,づ口.ワクから

なって仏る。ページセ.汁は連続したぺーづの集主りで,ページに論郵的

5 一般化文書表現規約一GCA
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図 7.一般化文俳の榊成

な関連を与える。ページは通常の書符などでいうぺージに相当し,フ

レーム又はづロックから挑成されるく(矩)形の領域である。フレームは

ページ内のづ口,,クの集まりであり,フレーム又はづ口,,クから構成され

る1十彬の領域である。づ口四クは一般化文書の最小t榔立で,ただーつ

だけのメ手イアから成る矩形領域である(図 7.,図 8.参照)。

ペーづセットの属性としてはぺージセット番号がある。ページの属性とし

てはぺージ番号のほかに,ペーづ・サイズ・パラメータ群(用紙の幅,長さ,

上部余由,下部余白など),行パラメータ辯(文字フォント識別子,フ

オント幅,フォント属性,左部余白,右部余白,行高さ,行ぜヅチなど),

夕づパラメータ群などがある。フレー△の属性としては,フレームの知形領

域の位羅と大きさとがある。づ口,,クの属性としては,づロヅクの知形

領域の位置と大きさ,づ口,,クを重ね合わせたときの透過性,づ口,ゞク

問の関連などがある。づ口,,クに含まれるマルチメディアには,文ズモ,イ
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表 2.メディアパラメータの例

上

下 余白

部プ,1

右部余由
π'f

さイ丁 「'」」

行ビッチ

文字冏部

】行の文字数

ブロック

ポテ'イ】

イメ

将号化力式

線密度

ウイソドー位隈

ウ'ソドー大きさ

初捌オフセット

フ(45D

ベージ

フ'ソト

図

ウ'γドー位羅

ウバγドー大きさ

文字セット議別子

メージ,図形,表データ,告声などがある。マルチメディアのメディアパラメー

夕を表 2.に示す。

形

《MELCOM》統合 OAアーキテクチャ・石田・大久保・九鬼・馬場

6.むすび

以上に述ベたくMELCOM》統合OAアーキテクチャを硫立するととに

より,当社計算機の世界の中での操作性{C関するインタオペラピリティを

実現できるよう忙なった。例えば,データベースを同じょうにアクセス

するのに汎用計算機とオフコンで操作が異なるといった不便さはな

くなる。また,マルチメディア文旦Tを異なるホスト機やワークステーションを

相五に受渡しして,それぞれで独自に文i牛を再細染することもでき

るよう忙なったわけである。

今後の課題は《MELCOM》ワールドの外の世界とのインタオペラピリテ

イの尖現にある。そのために,文書通信に関する ISO/CCITT の

標準化の動きに今後とも追従していくことをリ占本的な杉え方忙して

いる。

'Y」ニ
[コ

ド
卜

幅
性
由
白
由

ト
ハ
小

,

部
部

.
、
、書



特集

《MELCOMEXシリーズ》統合OA基本ソフトウェア

企業などにおけるデータ処理は,近午ますます蛸大かつ多様化して

きており,との傾向は今後更K強まる凾のと予想される。これに伴

い,データ処理部門がユーザーの要求する処理をこなし切れないとい

う,いわゆるパヅクログがますます深刻な闇題となりつつあり,とれ

を解決するために手一夕処理をそれを必要とするユーザー自身忙任せ

ようとする試みがなされて込る。一方,従来までは企業などの生産

活動において,その管理などを目的とする補助的な意味しかなかっ

た「デー発が,経済環境の急激な変化に伴い,それ自身が価値を生

み出す「情報」として認識されるようにたってきた。すなわち,生

産管理などでは,データはあらかじめ定められた手順により処理さ

れ,一定の形式でユーザー{C示されていたにすぎない。こうした場合

には,個太のデータ内体ではなく加工した結果に意味が与えられて

いる。しかし,価値の多様化またその変化の激しさにより,こうし

たいわば画一的なデータ処郡だけでは二ーズに対応できないばかりか,

データの持つ情報としての佃i値を生かし切れないことにもなり, 工ン

ドユーザーへの「ゞータ公開」が求められてきている。

《MELCOM EXシリーズX以下, EXシリーズとよぶ)の《DIATALK》

はこうした背景の下で,データ処理部門のデータ処理の効率化ととも

に,1ンドユーザー白身による情軒υ川工を支援することを目的巴して開

発されている、ので,データベースを中心忙,グラフ,帳票作成づログラム,

予i則/ショユレーションを行う意思決定支援づ口づラ△などから拙成され

ている。これらのコンボーネントの問は有機的に結合することにより,

強力でかつ「やさしい」ユーザーインタフェースを提供している。

一方,近年ワークステーシ"ンで使われる端末やパーソナルコンeユータ(以

下,パソコンとよぶ)の機能の発展は目覚ましく,マウス,アイコン,マル

チウィンドーなどを通して,従来のユーザーインタフェースにはない新しいユ

ーザーインタフェースが提イ共されるようになってきて込る。ワークステーション

で使われるマイクBづロセ,,サの能力も大変向上してきており,ローカル

処理で行える処理もより高度な処理が短時冏で行われるようになっ

た。

EXシリーズの統合OA支援システ△は, EXシリーズ上のデータベースか

ら手一夕を取り出して,ワークステーション側で作成される日本語文書の

中に取り込んだり,スづレ,ゞドシート形式のデータ加工,編集を行えるよう

にしている。ユーザーインタフェースは,マウス,アイコン,マルチウインドーなと

により,視覚的なインタフェースを通して豊富なデータ処醒を行えるよ

うにしている。 EX統合OA支援システムは,《MELCOM》統合OA

インタフェース(GIA/GCA)に基づく形式のデータ処理を可能にして

いるので, EXシリーズ以外の機種とのインタオペラビリティ、実現してい

る。

EXシリーズの統合OA基木ソフトゥエアとしては,上で述ベた2種類

のソフトゥエアカ誹何互補完的に捉伊建れる点が他社製吊,他機種製品

にない特長である。

まえがき

田口和男、・九鬼隆彦、・増田元

2.1 情報の価値とデータベース

経済環境の変化が激しい現代Kおいては,汁青判U の価値はそれが

如何に新しいものか(a即寺性),如何に正確なものか(有意性)によ

つて決まる。 EXシリーズでは企業などの生産活動を支える秒'幹デ

ータベース」と,そこから取り出され公開される「情報データベース」を

各々の特性忙合わせた2種類の手ータベース管理システムEDMSⅡと

RDMSⅡ忙よ叫桔築することができる。

前者仕 CODASYL提案忙準拠した高性能なシステムで1劇聆データベ

ースに速し,後者はユーザーの多様な要求に柔軟Kこたえるととので

きる本桜的なりレーショナルデータベース'苛理システムで,1青靴データベースに

適したシステムである。《DIATALK》では,「生産」のための基幹¥

ータベースと,価値ある「清祁」を次の「生産」に結びつけるための

情邦データベースの両方をユーザーの目的に合わせて使い分けることが

でき,更に基幹手ータベースからのスムーズな抽出機能により,データの

鮮度を落すことなく情訓1データベースを朧築できる。

2.2 くDIATALK》のユーザー

《DIATALK》は,そのユーザーである竃算室の恵門家,情報を必要

とする各部門の部門内専門家(又はスタ,フ),及び悍H俄の最終的な享

受者,選択者である(虞の)1ンドユーザーの 3者忙対し,それぞれの役

割や要求K応じた効率の良い情靴加工を支援する機能を用意してい

る。すなわち,《DIATALK》はJ'幹データベースを直接アクセスし,企

2
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業の生産活動等に直結したデータ処理を行う俺算室の専門家から,

あらかじめ与えられカタログやメニューを指定し,要求に応じたグラフ

や帳票の出力を得るだけを剛内とするエンドユーザーまでを対象とする

システムである。図 1.は 2種類のデータベースの位隈付けと,《DIA・

TALK》のサボートするユーザーの役割,位壯刊サを示したものであ

る。

2.3 《DIATALK》の機能

以下では,《DUXTALK》システムを構成する主要コンポーネントの機能

Kつ仇て説明する。

( RQLの操作画面亭例)

D I A丁A LH '頁Q L】ーーーーーーー^ー^ー.ー、.ー.ーーーーーーーーーーーーー
真OL-" 0乳OER "Y CHIMEI TEN、,重「

乳OL)5王L王CT
1.)

ユ0】 F乳011

'.)W"重R工

' 0) O R Dε R

CH1耳工1 '児軍.
KATA11工1 皇ε

T 工」、M室 I C

KUBUNM里1.四肆巨
BY C凹IMε】,T工太M里t

(1)データベース検索

《DIATALK》は先に述ベたEDMSⅡ, RDMSⅡの低かにVSAM

ファイルをデータベースとして提供している。各々のデータベースには専用

の検索づログラ△ IDP(EDMS Ⅱ), RQL(RDNIS Ⅱ), VIP(VSAM)

が用意されてぃるが,1DPと VIPの言語仕様は韮本的にRQLに準

じた形式に統一されて込るので,ユーザーはデータベースの種類に応じ

て複数の言肩吾仕様を習得する必要はない。また,これらの検宗言括

ではグラフ作成のための GRAPH や,帳牙馴ノ同戊のための REPORT

などが言誘の一部K細み込まれており,ユーザーはデータベース検索に

ワーブロ表

丁ε N、1王 1

DAt5U

"名

託上げ古白

(エロfの擾作'面刷訓)

D 【 ATALK{εQF 】

・・・λ力R蛙・ー・

.竺1..一坐.

＼
艶妓名
Cn】HE【

(検索結果の表示)

名0,
TENMEI

y

1 丁サヒ"止

了サヒ益に

フサヒ亀仁

Ⅱ」111デノ1

学 名
XAtNJE]

ιbⅢデノ1

MELCOM EXシリース

止Ⅲデノキ

"弘血』PACE

Ⅲ中ユ1丁

Ⅲ中ユト丁

統゛てこれらのコマンドを入力するだ

けで,グラフ作成づログラムを意識する

ととなく検索結果をグラフとして太

示し,統いて別な検索処理を行うこ

と力ξて、きる。

特KRDMSⅡのデータベース忙対し

ては,コマンド形の RQL のほかに,

図示形の検索づ口づラ△EQF も用意

されて込る。図 2.は RQL と EQF

でのデータベース検索例である。更κ,

RDMSⅡでは,端末からのデータベー

ス定筵,表に対する索引の付加,列

の追加,論理灼な表(ピュー)の定義

や複数の表の結合Wヨイン)処脛など

を必要に応じてダイナミヅクに行うこ

とができ,ユーザーの多様な要求に対

しタイムリーかつ柔'侠ιC対応すること

がて、きる。

三つの検索づログラ△では,いずれ

も強力なカタログ機能とメニューシEず鷲機

能を用意しており,データベースを検索

し,その結果を加工し,グラフ出力

するといった一述の操作をメニュー上

でーつの番号を選択するだけで行う

こともできる。

(2)意思決定支援

《DIATALK》の意,獣決定支援機能

には,データ加工,編集,制語1'解析,

データ分折,予測及びシミュレーシ.ン機

能が含まれている。従来の意,思決定

支援システ△(DSS)と同様,固村の

データベースを構築することもできる

が,ホスト計算機(EX シリーズ)上忙あ

る手ータベースの中{Cある最新の手ータ

を使って,よりタイ△リーな意思決定

が行える。

(3)データベース検索結果の転送

くDIATALK》のマイクロメインフレームリ

ンケージ機能(ELINK)は,ホスト割'算

機(EXシリーズ)上にあるデータベース

のヰ,,から杣出されたデータをワークステ

ーション(M5000 オワイスターミナル, MUL・

T116 パソコン)側ヘ転送する。転送
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されたデータは,ワークステーシ.ン側の各種OAパッケーづ(ワ一づ口,表計算,

ビづネスづうフなど)忙よって,自由に加工処醒できる。また,ワークス

テーション側のアづりケーションづログラムによるデータ処理も行える0

図 3.は,ホスト計算機上にあるデータベースの中のデータがワークステー

シ.ン側に転送され,利用される様子を示した概念図である。

(4)グラフ,レボート作成

《DIATALK》のグうフ,レボート作成機能では,対話形のユーザーインタ

フェースで,グラフやレポートの形式定覇を行い,その形式{C従ったグ

ラフやレボートを直ちに作成することができる。づラワレボートの出力

は,上て、述ベたデータベース検索機能に含まれている GRAPHコマンド,

REPORTコマンドを使用することにより,笑行することもできる。

グラフ,レボートの定義情机やグラフ,レボートの作成結采はファイル形

式で登録Lておくことができるので,後日の再利用はきわめて容易

に行える。グラフ,レボートの定手甕情報は既定の形式情報が使えるので,

亘断屯な形式のグラフ,レボートであれば,データベースの検索結果をすぐ

にづラフ,レボートの形で使用中の端末上忙衷示出力することができる。

図4.は,データベース検索結果をグラフ形式で出力する場合の操作

亊例を示している。

(5)対話形キャビネ,,ト/メール

《DIATALK》の対話形キャピネット機能は,端末(M5000オフィスターミ

カレ, MULT116 パソコン)側の各種 OAツール(ワ一づ口,作表操作,ピリネ

スグラフなど)によって作成されるファイルをホスト計算機(EXシリーズ)

上の大容呈ディスク上に荏洋責,保管する。ファイルの検索は,登録日

(範囲指定可),登録者名など忙より,柔軟な条件検索が行える。

DIATALκιEHAIL)ーーーーー・・ーーーー'・・・・<^イ言τメール^^)ーーーー・ーー・ー・ーーー・』・・ー・・メールι111K令
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課長会議隠盤通知 DELETE086040I H5000KACH0Ⅱ.ⅡOC SOUHU01

伝言S 課内会議開憧のお知らせ 860315 860401J!NJn2

享享END非ネ

DIATALK(1GP】ー< 1GP戻横福グラフ修正メニュー>ーーーーーーーーーーーーーー

遵択番号===>
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2 作成白什

3 グラワ表ゞ夫域の修正

4 凡涜

5 グループ名

6 契崇名

7 宍データ恒

λ力可能なPFキー

PF I =ハルフ゛ P F 3 =前画茜 P F 4=切期圏面

タイトル

ヲ

課内会議開催のお知らせ

1

8 項目赴

2

9 数匝軸

10 フレーミング

11 陰影,{ターン

12 樺の間無比率

日時

場所

<1GPが作成ずるグラフの亭例>

《DIATALK》の対話形メール機能は,端末側のワ一づ口機能によっ

て作成された文譜や,各種OAツールによって作られたファイルを他

の端末ヘ発信する。受信機能として,受信(到着)メールの一覧表示

や一覧表からの選択指示,及び受信ファイルの情W表示,伝言メール

の内容表示などが行える。簡単なメモや伝言であれば,端末側のワ

ーづ0 機能を使わず忙対話形メール機能を使って作成し,送信すると

とができる。

図 5.は,対話形メール機能による受信メール(内容表示)の摸作

芋例を示している。

図 5.対話形キャビネ.,ト/メール機能の使用例
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3. EX統合OA支援システム

EX統合OA支援システムは,《MELCOM》統合OAアーキテクチャに

基づく統合OA環境の下で,ワークステーションから要求される篭子ファ

イ}レ/電子メールサービスやデータベースサービス,及びづりントサービスを提供

する。

例えぱ,ユーザーは篭子ファイルを登録するキャピネットや俺・fメールを

送信するメールポックスがホストにあるのか,ワークステーションにあるのか

につぃては,全く意識することなく,これらのサービスを利用するこ

と力ξく、きる。また,マウス,アイコン,マルチウィンドーなどのエンドユーザー

親和性の高込ユーザーインタフェースを通して使うことができる。ホスト計

算機のデータベース上の手一夕をワークステーション側に転送し,ワークステー

ション側の各種 OAツールによりゞータ加工する場合も端末モードから

パソコンモードへ使用モードを切り換える必要がない。

EX統合OA支援システムでは,《MELCOM》統合OAインタフェース

(GIA/GCA)に基づく形式のデータ処理を可能にしているので,

EXシリーズ以外の機種とのインタオペラビリティ、実現している。

3.1 EX統合OA支援システムの全体概念

EX統合OA支援システムの全体概念図を図 6.に示す。システム全体

としては,ユーザーインタフェース部とサーバ部に分かれており,サーバ部

分がホスト訓'算機(EX)上に,ユーザーインタフェース部がワークステーシ.ン

(三菱マルチワークステーション)上に存在する。また,ユーザーインタフェース部

とサーバ部の問{ては,システム全体を管理するモづユールがあり,それ

0

-10

昏

.

..

4月 5月
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図 4.データベース検索結果のづラフ表示操イノ岡q列
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ぞれくDIAMGR》,《MELMGR》と1呼ぱれる。ユーザーインタフェ_ス部

がワークステーション上にあるため,ワークステーション上の豊富な OAツ_

ル辯を統合OA環嶢の下で使用できる。

一方,サーバ部分がホスト上にあることで, EX上の高速火容量デ

ータベースサービスや大容呈牛ヤビネヅト,多数ユーザー用メールポ,ワクスなどを

サボートする電子ファイル/電子メールサービスが可能となってぃる。

3.2 くDIAMGR》の構成

くDIAMGR》は EX統合 OA 支援システムにおいて,ワークステ_ション

の《MELMGR》と有機的に結合し,EX・ワークステーションの融合した世

界を枇築するO EX .ワークステーション問の按続は三菱ネ四トワークァーキテ

クチャ MNA-P で行う。 MNA-P のネットワーク階層{苗造は,国際標

卦剣酢謝韓 IS0 が定めた7層からなる OSI(opon S郡temslnt剖、

Conn.ction)基本参照モデル忙準拠して仏る。 DIAMGR に対する統

合OAインタフェースである GIA/GCA は MNA-P の最上位の第7

眉アナ竹ーション層に位置付けられ, DIAMGR はくDIATALK》の

管理づログラ△と1司様, TSS の上に朧築される。したがって各ワ_ク

ステーションビとに TSS の仮想空間が存在し,その各仮想空間ごとに

くDIAMGR》が存在する。

各仮想空問ごとの《DIAMGR》は各ワークステーション上のくMEL,

MGR》と 1対11C セッシ,ンを張り, M4374データストリームの上に朧
築した《MELCOM》統合OAインタフェースGIA/GCAのづロトコルで
会話を行う 0

3.3 《DIAMGR》の機能

くDIAMGR》の機能として次のものがある。

(1)《MELMGR》と統合OAインタフェースGIA/GCAで会話を行

い, EXシリーズとワークステーションとの1丁機的な結合を笑現する。

(2)統合OAインタフェース GIA/GCA のコマンドを觧析し迪切なサ

ーバあるいはづログラムを起動する。

(3)《MELMGR》から受け取った情報を,起動したサーバあるい

はづBグラ△に波す。

(4)起動したサーバあるⅥはづログラムからX占果を受け取り,《MEL、
MGR》に波す。

(5)必要があればサーバ問の情報の受渡しを行う。

3.4 くDIAMGR》と《MELMGR》の結合

ワークステーションのくMELMGR》は,ワークステーションのユーザーから統

合 OAEードでの笑行を指定されると, EXヘのログォン要求を行う。

ログォンのパラメータは,あらかじめ設定しておくこともできるし,尖

行11寺にワークステーシ.ンのユーザーに問い合わせることもできる。 EXヘ

生{ニ^

のログォンが完了すると,くMELMGR》はEXのくDIAMGR》の呼

出しを行う。くDIAMGR》が呼び出されると,くMELMGR》と

《DIAMGR》との会話モードになる。《MELMGR》と《DIAMGR》

との会話は,くMELCOM》統合 OAインタフェースGIA/GCAで行う。

統合 OAインタフェースGIA/GCA の採用により, EXシリーズとワ_ク

ステーションとが単に操作性の点だけでなく,罷武製の取扱いの点でも

交書
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図 6. EX統合OA支援システ△の劉念図
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真に一体化された世界を構築することができる。

3.5 EX統合OA支援システムのサービス機能

ワ_クステ_シ.ンから GIA形式で送られてくる各種の要>Rは,《DIA'

MGR》がまずその内容を解析し,要求内容に応じて各種サーバを呼

び出す。サーバには,篭子ファイルサーバ,電子メールサーバ,データベースサー

バ,づりントサーバなどがあり,それぞれ対応するサービス機能を捉供す

る。

(1)電子ファイルサービス

電子ファイルサービスは,文章,表,グラフ,図形,イメーリなどで構成さ

れる GCA形式のマルチメディア文書ファイルを竃子キャビネットに格納し

たり,電子十ヤピネット内のファイルを検卦{して取り出したりする機力"
である。ファイルの検索では,ファイル名忙よる検索の抵か,所有者名,

登録日,更新日,保存期日,キーワードなどの検索条件を指定し,検

索対象を絞り込むことができる。

電子キャピネットは,キャピネット,パインダ,ファイルの 3 階層の体系で管

理される。キャピネット忙は,複数のユーザーが共用できる共用キャビネ

リトと,1人のユーザーだけが専有すろユーザーキャピネ四卜の 2種類があ

る(図 7.)。電子キ七ビネットは,不正なアクセス(参照,変更,削除な

ど)を防止するため,きめ細かな保護機能を備えている。ユーザーは,

参照権,使用権,所右権と仏う3種類のアクセス権及びパスワードを,

キャピネヅト,バインダ,ファイ}レのそれぞれに対して設定するととができ

るため,用途に応じた柔軟な保護を行うことができる。

エンドユーザー支援システム《DIATALK》のECAB も,竃子キャビネヅ

ト機能を提供してぃる。竃子ワアイルサーバは,電子キャビネ,ワトをECAB

と共有しており,エンドユーザー支援システ△《DIATAK》から統合OA

支援システムへの移行における電子キャeネヅトの連続性,及び電子キ

ヤピネットの共用制御によるくDIATALK》と統合OA支援システムの

並設を保証している。

(2)電子メールサービス

電子メールサービスは,ワークステーション又は電子キャビネヅト内に置かれた

GCA形式のマルチメディア文書ファイルをあて先のメールポヅクスに送信し

たり,自分のメールポックス 1C送られてきたファイルをワークステーションに

取り出したりする機能である。送信するあて先は,普通 aユーザー

あて),同報(複数ユーザーあて)及び掲示板が選択できる(図 8・)。

エンドユーザー支援システム《DIATALK》と統合 OA 支援システムの

並設システムでは, EMAIL と電子メールサーバとの問でメールを送受信

できなけれぱならない。このため, EMAIL と電子メールサーバとで

メールポ四クスは共通であり,送信者名,送信日などのメール属性情報

は共通の GIA形式で管理されている。

(3)データベースサービス

データベースサーピスが要求されると,《DIANIGR》は,データベースサービス

機能を実行する機能モづユール(データベースサーバ)を呼び出す0

データベースサーバは,ワークステーシ.ンから要求されたデータベースサービス

機能内容を具体的K指示するコマンド(GIAコマンド)に基づいて,各種

のデータベースサービスを行う。データベースサーパは, EDMS Ⅱ(CODASYL

キャビ才

1、図囲団

共用キャビ才、ツト

ユーザー
キャビネソト

共用キャビネソト
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図 7.

オフィスにおけるキャビネットの体系

竃子ファイルサービスにおけるキャビネヅトの管理体系と
オフィスにおけるキャビネットの体係との対応
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図形メディアデータ

(グラフ,図形)

レイアウト

ライフラリ

交字メディアデータ

(交章,帳票)

レイアウト定義

フログラム

イメージメディアデータ

き゛ー

、、

ワークステーション
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形)データベース, RDMS Ⅱ(りレーシ,ナル)データベース,及び VSAMフ

アイルの3種類のデータベースを処理対象としている。データベースの検索

斜湯UI, MELファイル形式(テーづル形式)で《DIAMGR》とワークス

テーション側の《MELMGR》を経由してワークステーション側の GIAファ

イルに転送される。

また,りレーシ.ナルデータベースに対しては,データベース検索機能に加え

て,データベース更新やデータ投入などの機能も尖行できる。

( 4 )づりントサービス

ナルトサービスは,文章,帳票,グラフ,図形,イメージなどから価成さ

れるマルチメディアデータを,Πオ丈語ラインナノンタ裴隈やロオ精吾ページナJン

夕奘羅に編架出力する。編集出力において参照されるレイアウト情報

は,各種メディアデータの出力表示位1溢,サイズ,表現属性(文字剛鞆な

ど)及び書式オーバレイ名などが含まれる。づラフ付き牡謬矧乍成などを

含む定型業務のために,レイアウトライづラリのレイアウト情剖1を使用して,

マルチメディア編架出力を行う。レイアウト仙Ⅷは,あらかじめレイアウト

r、フ='〒
^

1 1

ル『冲11三111

./
,/

1

「ニ'宅1「
1一
^

1=三Ξ
L^ーー.J

レ、ーブロツク

定綻づログラムにより作成,登録しておく。

ーカ,グラフやイメージを含むマルチメディア文習*珂戊などの非定型業

務にお込ては, GCA規約忙基づくレイアウト情報を使用して,
-rコー仁1
1司村口

位なマルチメディア文書をE川剖するととができる。ナJントサーピス機能の

全体概念図を図 9.に示す。

目

4,むすび

1 章で述ベたように, EXシリーズの2種類のソフトゥエアである 1ンド

ユーザー支援システ△《1)1ATALK》と統合OA 支援システムは, ^イ)

のシステムの上lq并存させて,相互補完的に使用できる点が大きな特

長である。これらのソフトゥエアは基幹データベースに密蒄したデータ処

理をヰ・し0に,更K強化発展されるので, EXシリーズを導入したユーザ

の手一夕処理部門,1ンドユーザー部門を問わず企業レベルでの生産性

向上に寄与するものと確信する。

くMELCOM EXシリーズ》統合OA基木ソフトゥエア・田に1・九兜・増田・小野 0 北上
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特集

《MELCOM80シリーズ》糸充合OA基本ソフトウェア

オフィスコンピュータ U艾ド,オフコンと称す)《MELCOM 80シリーズ》は,

パーソカレコンビュータ(以下,パソコンと称す)機"副谷載の最下位機種シス

テ△1からがυ司小形機の能力にせまる最上位機種システム40 (図 1.)

まく、幅広いラインナッづ機が,統一された設計思想のもとでシリーズ化

されて込る。とれらシリーズ化されたオフコンは,オフィスのあらゆる

分野の業務処理で現在活躍している。オワコンらしい使いやすさで,

オフィスの定型業務処理をこたしてきた定評のある《MELCOM 80シ

リーズ》オフコン、,ネットワーク機能の強化によって,汎用機やオフコン

又はパソコン《MULT116》, OAワークステーション,三菱マルチワークステ

シ.ン,オフィスターミナル M5000 などの OA 機器(以下,ワークステーシ.ン

と称す)が自由忙接続(LAN,回線,同軸接続などで)できるよ

うKなってきた。

このため,従来のオフコンでは不可能であった統合 OAシステ△(部

門内 OA又は企業内 OAシステムのととをいう)が利用可能になっ

てきたといえる。当初,この統合OAシステムはオフコンのデータをワ

ークステーシ,ン側の OAソフトで利用するととが主な機能であったが,

最近は,より高度な機能を,オフィスのユーザーが統合化された操作環

境で利用できるようになってきた。とれ忙伴って,オフコンもオワイス

の中核づ0セ,,サとしての能力を十分発揮できるコンピュータになって

きたといえる。

本稿では,《MELCOM》統合OA アーキテクチャに準拠したオフコン

における分散形統合 OAシステ△(統合OA基本ソフトゥエアシステム)

《DIAMGR》~《MELMGR》 K ついて紹介する。このシステムは,

《MELCOM 80シリーズ》の DPSI0 と高性能新形マルチワークステーシ,ン

との間で構築することができるシステ△である。

1. まえがき

本間雅美、.大久保忠雄、・馬場和之、

との統合OAシステムに対するユーザーの期待はかなり高く,企業業

績に直結したスリ△なオフィス作りの中核システムとして脚光を浴びる

よう忙なってきた。

2.1 ユーザーの期待

との統合OAシステムに対するユーザーの主な期待を整理してみると,

以下のことがいえる。

(1)個人OAから企業内活動全体のOAまで,オフィスの生産性向

上に直結した OAシステムを構築できるようにしたい。

(2)企業の運用環境にマッチした OAシステ△が容易に構築できる

とともに,システム変更やシステムレベルアッづが簡単忙行えるようにした

い。

(3)導入済みOA機器をそのまま接続し,なおかつ,企業全体と

して一貫性のある OAシステムを構築したい。

(4)現在の計算機システムの延長線上で, OAシステ△を描築できる

ようにしたい。

(5)オフィスで取り扱う情報(文書・表形式データ・づラフ・図形・

メージ・画像情報などのマルチメディア情報'・・・'・以下,オフィス情靴とⅥ

5)を簡単に取り扱φたい。

(6)素人く・も簡単に操作できるようにしたい。

(フ) OAシステ△の構成や,接続されているオフコンの操作方法をー

匂J知1らなくても,個人OAから統合OA まで同じ操作方法で容易

に利用できるようにしたい。

2.2 オフニンでの運用形態

とのようなユーザーの期待をオフコン上で実現するためには,一番大

則なことは,オフコンの運用形態に合った内容の統合OAシステ△を,

如何にオフコン上で構築するかがかぎ(鍵)となる。それでは,オフコン

の運用形態とはどのようなものであるかを整理してみると,以下の

ようになる(図 2.)。

(1)企業の中核コンビュータ(ホストコンピュータ)としての運用

(2)汎用大中形機の分散コンピュータとしての運用

(3)オフコン同士の水平/垂直分散コンビュータとしての運用

(4)オフコンの端末コンビュータ(デスクトヅづマシン)巴しての運用

つまり,とれらすべての運用形態k対して,最適な統合OAシステ

△を構築できるととが望ましい。最適な統合OAシステムとは,どの

ようなシステムであるかを老えてみると,以ードのようなことがいえる。

つまり,オフコンの運用形態忙合った内容でオフコン側の運用機能を決

定し,統合OAシステ△を構築する方法が,一番最適なシステ△ K近

づくという方法である。オフコン側でしかできない機能として,

(1)オフィス全体を運用管理する機能

(2)オフィス情報を一元管理する機能

(3)オフィス情報のオフィス問情報伝達機能

(4)オフィスデータの有効活用機能

などがある。これらの機能を,才ワコンの設置されているオフィスの環

境に合った内容で運用管理することができると,ホストコンビュータと

して運用して、,分散コンビュータとして運用して、,どのオフコンで

.g g
"ξ叉S,,,ー.乏_ー、亀二
,ーー'上^'-1、、j'途"1 "・・・'L^、

一般にオフィスの OA化は,ワ一づ口,パソコンの導入づ一△から本格的

な使いこなしの時代に入ってきたといえる。その利用形態も,個人

OA から企業内OAシステムへと急速K発展しようとしている。この

ような背景の中で,企業活動全体のオフィスの生産性向上を目指した

図 1.《MELCOM 8のシステ△40

2 オフコンにおける統合OAシステム
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も最適な統合ρAシステムを構築するととができる。

一方,ワークステーション側の機能としては,オフィスのユーザーがオフィ

ス内で行って仏る作業(例えば,資料の作成・保管・検索・廃棄や

資料の配布,複写などの作業)をワークステーション上で自由に行える

ととが必要である。接続されているホストコンビュータなどを意識せず

κ,ワークステーションとハーモニアスに対話をしながらパーソナル 0A から

統合OA まで運用できる機能が望ましい。

2.3 オフコンにおける利用形態

このよらな運用形態で構築されたオフコンにおける分散形統合OAシ

ステムの利用形態例を図3.を用いて説明する。図は部門の最小単位

ホストコンビュータ

内で行う部門内 OA,複数の部門問で行う部門問OA,企業単位内

で行う企業内 OA を図示したものである。この例は, OALAN で

接統した例で,以下のような利用形態例が吉えられる。

(1)部門内OA一部や課の部門内で運用する方法一

部門内のオフィス情蛾をファイリングしたり,共通ゞータをデータベース化

するととにより,グルーづ内で効魯珀りな OAシステムを構築することが

π:、きる。

(2)部門間OA一複数の部門問(部や課の部門間)で運用する力

法一

単一部門内から複数の部門間まで,オフィス1青律を共通的にファイリング

Cコ

凡用大中形機の

分散コンビュータ

介
オフコン MELCOM80

U

図2.オフコンの運用形態

端末コンビュータ

デスクトソフマシン

区二
オフコン同士の水平/

垂直分散コンビュータ

したり,グルーづ問で効率的なメーリングを

行ったり,共通データをデータベース化する

ととによって効率的な組織内 OAシステム

を構築することができる。

(3)企業内OA一支社を含めた企業内

で運用する方法一

単一部門内から企業内まで含めたオフィス

情判を共通的にファイリングしたり,企業

内で効率的なメールサーピスを行ったり,企

業内の共通データをデータベース化するとと

によって効率的な企業内OAシステムを拙

築することができる。

大阪支社

九州支社

DDXバケソト網ノ公衆網ノ特定回線

名古屋支杜

ブ'

オフコン

MELCOM80/40

くMELCOM 80 シリーズ》統合 OA 基本ソフトゥエア・オ刈Ⅲ・大久保・1局場

MELCOM80130
オフコン

北海道支社

OA LAN

企樂内OA

OA LAN

部門問OA

図 3.オフコンにおける利用形態例
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3.分散形統合OA基本ソフトウェア

《MELCOM 80シリーズ》の分散形統合 OAシステム《DIAMGR》~

《MELMGR》は,以下のソフトゥエア休系及び内容で構築されている。

3.1 ソフトゥエア体系

分散形統合OAシステムの統合 OA基本ソフトゥエア体系図を図 4.に

水す。オフコン側のソフトウェア体系は,オフコン側でしかできない機能,

つまり,オフィス全体を}遜用管理する機能及びオフィス情縦の保管,イ云

達,手一夕利用などを行うオフィズ清様実行管理機能《DIAMGR》で

橋成している。ーブj,ワークステーション側は,ワークステーション上で行っ

た方がよい機能,つまり,個人OAから企業内 OA までの OA操

作を統合蝶作環蛯げスクト,ガ操作)で行うととができる《MELM・

GR》で櫛戎して込る。これらの機能を図 5,を用いて説明する。

3.2 オフィス運用管理支援機能

オフィス運用管理支援機能は基本的忙,①運削管理ユーティ,庁イι.,②

オフィス支援ライづラリで楴成する。

(1)運用管理ユーティ,庁イ

運用する組織IC関する定義(セクシ.ンやユーザーの定裟),電子ヰヤピネ

,ワト{C関する定義,メールボヅクスに関する定義などオフィスの運j・Π管理

に必要な組織やりソースに関する定義を行うユーティリティである。これ

らの定義(変更/追加などの操作も含む)は,オフコンの

運用環燒忙合わせて矛軟に定義/変更することができる。

(2)オフィス支援ライづラリ

OA 業務用ファイルシステ△全体をヲ新〒肖理する支援ライづラ

りである。このライづラリは,《DIAMGR》下で動!乍する

サーハづ口づラ△からのりクエスト内容に応じて, OA業務用

ファイルシステ△をアクセスするライづラリである。吋・f務処理用

台詔づ口づレスⅡやCOBOLでも利用するととができるた

め, OA業務に関連するづログラ△を,この統合OAシステ△内で動か

すとと、できる。

3.3 《DIAMGR》

《DIAMGR》は,ワークステーシ,ン又は接続されている他の計算機に

対して,ワークステーション側からりクエストされた GIA/GCA規約の
」1

ータストリー△を要求/応答処理する統合OAマネージーーである。要求

に応じて,電子ファイルや電子メールサーバを起動するととによって,

ワークステ~シ.ン側仂、らの要求内容を実行制御する。

接続されている他の計算機ヘのりク1ストの場合は,刈等関係で要

求内容を処理する役目も備えられている。《DIAMGR》は,ワークス

テーション側からの非定型 OA処理を効率よく尖行制御するため忙,

トランザクション処理方式を採用している。ワークステーション側のトランザク

ション要求データ(GIA/GCAデータストリーム)に応じて必要なサーハ'づ口

づラ△を起動し,ワークステーシ,ン側のりクエスト内容を笑行サービスする。

ワークステーション側のユーザーは,オフコン側がどのように動咋している

かは一切知らずに,パーソナル0A の延長として統合OA操作を行う

ととができるようになっている。

3,4 《MELMGR》

《MELMGR》は,接続されてφるホスト計算機を意識するととなく,

バーソナル0Aから統合OAまでの媒作を統合操作環境で実行すると

R織三牙ミ含OA基本ソフトゥエア

オフユン丹」

オフ→ス述尾占腫支'毛暖咲
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とができるデスクトワづマネーリャーである。

火きく分けて二つの機能を備えている。

ーつはホスト連携機能でホスト計算機と述

携処理する電子ファイリング,電子メール,

データベースなどのホスト連携サーピス機能で

ある。もうーつは,定評のある AI M紅k

Ⅱや統合化ソフトゥエアを使用して文淋作

成やグラフ作成などを行うパーソカレ0A機

能である。《MELMGR》は,マルチワークス

テーシ,ンを統合OAEードで0グィンすると

利用可能となる。このモードでの繰作は,

あたかもパーソナル 0A を行っているかの

ように,すべての操作を統合操作環境

け'スクト,,づ操作環境)で行うととができ

る。図 6.に,この手スクト,,づ操作例を示

す。 1'オ到'1勺にマルチウィンドーやづ1レダウンメニ

ユー及びマウスなどを使用して,ハーモニア

ス忙 OA操作を行うととができる。

4.サービス機能

分散形統合OAシステムで運用することが

できる代表的なサービス機能を以下に紹

介する。まず籾めに,オフコン側の機能で

あるオフィス運用管理機能について説明す

る。引き続いて,電子ファイルサービス,俺

子メールサービス,手ータベースサービスなどにつ

いても説明する。

(1)オフィス運用管理機能

代喪杓なオフコン上の管別機能として,剤1

織定義と篭子十ヤビネット定義冽を示す。

図7.は,ある企業の大阪工t業所の組織

及び権子キャビネットの定義冽である。こ

の図からで、わかるとおり,卸、織は tク

シ.ン名やユーザー名轍位に一般的な階層

形細織で定義することができる。細織の

変更や移動及びユーザーの竹卯余なども白由

忙行うととができる。ことで定義したセ

クシ,ン名やユーザー名は,ログィンΠ寺のユー

ザー名チェリク,キャビネリトのアクセス権チェ

,,ク,メーリンづのあて名などIC利用してい

る。

図 8.は電子キャビネリトのアクセス権の例

である。オフィスの運用形態に応じて,共

用キャビネット又は個人キャピネヅトとして運

用,、るととができる。電子キャビネヅトの

運用は,一般オフィスで行っている千ヤビ

ネ,り卜の運用と同じょうに扱うととがで

きる。つまり,参照作や使圷Ⅱ糧のアクセス

保護機能を利用して,ヰヤビネヅト単位やバ

インダ単位又は文書ファイル激位での取扱

いを行うことができる特長を持っている。

これらの運用管理機能は,すべて独立に

tーソナル0A メーリングフ丁イリング
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インダ登録
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中村個人キャビ才ノト近詳
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クルーフ内共用キャビネット

参照権:総務G

使用権:鈴木

営業部

高橋吉田安藤清水橋本談安井佐藤長辺 田中

ーーーーーーーーーーーー.

5:セクション U :ユーザー(個人)

図 7.紀織定義と十ヤビネット定輪例

営業所内共用キャビネソト 個人キャビ才、ツト

参照権:大阪営業所 参照キ往:中村

使用キ雀:中村使用権:大阪営業所

藤田

^^^^^^^^^

^

鈴木用

図8
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参照権有り

キャビネ,,1、のアクセス 1縦

グループ内共用
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口

口

口

口

口

口

、、

口

口 口

定義/変更するこ巴ができる。また,運用するオフィスの環境忙合わ

せて設定するとと、可能である。したがって,オフィスユーザーはより

自然な形でワークステーションから統合OA操作を行うととができる。

(2)電子ファイルサーピス

テスクト,,づ」二のキャピネットを選択すると,ユーザーが利用できる電子キ

ヤビネヅトの一覧りストが表示される。この中から必要なキャピネットを

選択するこ巴によって,ユーザーは以下のファイリンづサービスを受けるこ

とができる。

・ハ'インダや文書の一覧表示

.ノ晢ンダや文書に付けた属性(ラベル)の表示/変更

・バインダ単位の登録/削除/複写/移動

・文書単位の登録/削除/複写/移動/取り出し

.千ヤビネ,"トやパインダ単位の文書検索

・文書名やキーワード又は各種日付検索によるあいま仏検索

.使用椛,参照権又はパスワードによるアクセス椛保護

(3)電子メールサービス

デスクト,,づ上の受信メールポ',クスを選択すると,ユーザーに到芯してぃ

る受信メールを取り出すととができる。逆K発信メールポックスを選択

すると,ユーザーは以下のようなメーリングサービスを受けるととができ

る。

麥照司能キャビネノトノ「
ーーーーーー 1

口

^^ノ

ーーーーーー→

L________________

削除

ノ

ノ

ノ

ー"ー

ノ
ノ

ノ

ノ

ノ

インダノ女轡の複写・移動

ノ

録

ノ

^

名古屋立店鼓

璽京主店赴

,圃晃上の件

大巨宝店身

一覧

表木

属性
表示
変更

匡埴^^'.電."閏、

冨Ξ^Ξ昆1^^^

.冒^..1^ 1,.^

...^^^,^Ξ^

文書検索

一ノ

ノ
一ノ

格納

オフコン

図9

取り出し

圖

ビス例

などの機能も受けられる。

(4)データベースサーピス

デスクトリづ上のデータベースアイコンを選択すると,ユーザーが利用できる

ホストの大容冕データベースの中から目的のデータベースを選択すると巴が

できる。選択したデータベースは,りレーショナルタイづの二二次元の表とし

て扱らととができる。ユーザーは,行の追加,削除,変更はもとより,

項月の追加,削除,入替えなど自由忙操作することができる。との

よら忙操作して抽出した手一夕を,パーソナル 0A機能で表訓'算したり,

グラフ化したり又は文書の差込みデータ忙利用するととができる。ま

た,逆に打Ⅲ"したデータを変更した後,再度ホストのデータベース 1てデ

ータ更新するとと、できる。

5.むすび

今後,ます主すワークステーシ,ンの高機ヨ對ヒに伴って扱えるオフィス情

縦(文書・図形・イメージや音声・耐上酬青報)も,一般オフィスで扱え

る内容と同様忙取扱いできるよう忙なってくる。また一方,光ディ

スク装朧や FAX などの OA 機器もワークステーシ,ン又はホストコンビュー

夕との連携づレーがより強力となり,オフィスユーザーは,より自然な

形く、能率よく竈子的1こオフィスの作業を行らことも可能になってくる。

したがって,個人OAから企業内OA又は社会システム0Aヘと発展

Lていくこの統合OAシステムに関してはますます重要なシステムと

なり,今後,数々の開発課題をクリアして達成していかなけれぱな

らないだろ5。そのとき一番重要なととは,ユーザーにいか忙高い利

用価値(企業業績に直結した利用価値)を生み出すシステムと成り得

るかが鍵となるであろら。

ワークステーション

.特定オフィスユーザーあての発信

・複数ユーザーあての同報発信

・受取人指定の親展サービス,回覧,返信要求発信から代行送信又

は時剣指定の速達サーピス

そのほかにも発信状況又は至川占状況の問合せ要求や提示板サービス
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特集

《MELCOM》統合OAにおけるワークステーシヨン

最近のデータ処理と OA 処理の世界では,多機能夕ーミナ1レとパーソナ

ルコンeユータ(以下,パソコンとよぶ)の 2種の製品が重要な位置を占

めてきている。前者は,ホスト創'算機の従来端末を完全互換性を持っ

て置きかえるととも忙,ホストデータベースを夕ーミナル側から自由IC アク

セスして OA処理を行らなど,ホスト計算機との右機的結合がボイン

トとなっており,システムの運用而からマルチジョづ/マルヲタスクのオペレ

ーティンづシステ△(OS)の下で展開が図られている。一方,後者はエン

ドユーザーの使いやすさと,新しい応用面を開拓する統合ソフトゥエアな

どのパヅケージ類を,メーカーの枠忙とらわれないオーづンコミュニティの巾

でせっさたくま(切磋琢磨)して発展させることがボイント巴なって

おり,儒雌豆さとオーづンアーキテクチャを旨とする流通 OS をべースに展

開が図られている。

技術の発逹の次のステ,づとして,最近は,この両者の特長を併せ

持つワークステーシ,ンが脚光を浴びてきて仏る(図 1.)。ことでは,

Ⅲ.代進んだ泊汁封捲マイクロづ0セ,,サ(i.0.1nt01 802部など),数 M バイ

トの大容最メモリ,数十M バイト以上の大容量ディスク,24 ドヅト漢字

表示、 1,000 ドットクラスの高解皮カラーディスづレイ,本格的口ーカルエリアネ

ツトワークのサボートなどのハードゥエア技術と,マルチタスク/マルチジョづ,

8086 の IM バイトの柞を越えたメモリサボートなどを行う OS,統合ソ

フトゥエアパ.ワケーε;,ファイル 1区送,アづりケーションづ0グラムインタフェースを仔キ

せ持つ端末1ミュレータなどの高度忙発達したソフトゥエア技術が大幅忙

導入され,ミニコンビュータ,オフィスコンピュータの中,下位までをカバーす

る機種κ発達しつつある。

この正勿向忙沿って三菱オフィスターヨナル M5000 シリーズと三菱パソコン

MULT116シリーズの融合を図って開発されたのが,三菱マ1レチワークス

テーション M 3300 シリーズ(以'F、マルチワークステーションとよぶ)である

以下では,このマルチフークステーシ,ンのハードゥエア,ソフトゥ1アの概要

について簡単に紹介するとととしたい。

豊田武人、

まえがき

田 、.佐立良夫、・成瀬金次

に適したシステムが拙成できる。

以下にマルチワークステーションハードゥエアの主な特長を述ベ,表 1・に

仕様の一覧を示す。

(1) CPU には高性能 16 ビットマイク0づ0セ.,サ玲0286-8 を採用し,

8MH.owait 動作を実現している。

(2)主記憶には 256K ビリト 120nS アクセスの DRAM チ,づを採用

し,960K バイトを標準で実装している。また,ハードゥエアは MS-D

OS環境下でも実行できるように、磁OK パイトのメモリ構成がスィ,,

チ切換可能となっている。

(3)主ヨ酎意空問はりアルアドレスモード時 IM ハイト,づロテクトモード時

16M パイトサボートされ,最初の IM パイト空問の一部はメモリマヅeン

グ機構により,物理アドレスの 2~16Mバイトの空冏を割り当てるこ

とがて、きる。

(4)本体装置には 5インチ 1M パイト FDD 2 台,5 インチ 20M パイ

ト FXD 2台までが同時実装でき,デスクト,,づに横置で使用すること

、,あるいはオづションのフロアヌタンドでデスクサイドにゞしてて使用する

こともできる。

(5)木体装置には64通りの組合せの牛ーロ,,ク機橋が標準装備さ

れており,ディスク装羅内の機密情報の保設,牛一入カオペレーション誤

操作の保護などが可能である。

(6)ディスづレイ装置は、 14 インチカラーと 14 インチモノクロとがあり,

それぞれカラー用,モノクロ用K用意されたディスづレイ 1別御装置は,グ

ラフィ四クづロセ,ワサを標準奘0市しているほか,ラスタオペレーションのハードゥ

エア機能をカスタム LS1で実現し,高性能グラフィ,,ク処理を可能とし

ている。

(フ)ディスづレイ制御装置のビリトマ.,づメモリは 1,120× 756 ド、,トの局

解像度のものを 4画面(512K バイト)標準奘備しており,カラーモ手ル

では 4 づレーン(512K ハイト X4=2 M バイト)を備え,4,096 色中 16 色

選択表示可能なカラーパい汁機能も標淋装備している。

2.1 本体装置

マルチワークステーシ,ンの本体装羅は,大形のシステムポード,1/0 力ードサイ

ズのサづシステムポード,電源ユニ、,ト,をべースとして,5 インチ 1M バイ

ト FDD 1台を搭載した M3305-A12モデルが標準として用意され

てぃる。手イスづレイ制御装置を本体内に実装Lて基本システムを構成

する。

図 2.にマルチワークステーションの本体奘置の内部づ口・ワク図を,図 3

に M3305-A12 の内部実装図の・一例を示す。

2.1.1 システムボード

システムポード上忙は,図 2.に示す機能が実装されており,主な仕様,

特長は以下のとおりである。

(1)づ0セリサ

CPU としては高性能 16 ピ.,トマイク0づロセッサ 180286-8 力斗谷載され

ており,オづシ,ンとして1802釘一8高速演算機構が用意されている。

いずれ、 8MH.のクロ,,クで実行され, OW証t 動作の標準実装 960

Kハイト RAM と相まって,高性能化が実現されて込る。

i股辺 透一*

多椴能夕ーミナル

.ホストとN私性の高い

縞失エミュレータ

.マルチンヨフノマルチタスク

.共合OAシステム

バーソナルコンヒユータ

.優れ力OAハノケージ

二

マルチワークステーション M3305 の基本最小システ△は,本体装麗,手イスづ

レイ制御装置,ディスづレイ装羅及びキーポードで構成され,これにH本

語ナルタ装置などの各種豊富なオづションを付加して,アナJケーション

図 1.ワークステーションの出現

ワークステーンヨノ

,高性酢マイクロフロセノサ

.大客量メ〒リ1ティユウサポート

.マルチノヨフノマルチタスク

.本棧約1ミ含OAノステム

*計算機製作所

2 ノ、^ ドウェア
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ステップサイズ 0.1mm,仕様記録紙 420,30omm (A3加D 以下,

モ ノレ

メ

名

^

三菱電機技報・ V01.60. NO.フ.1986

システム ROM

袖助記憶奘羅

木体内歳

漢字ROM

RAM

ビデオRAM

表 1.マルチワークステーション M3305 のハードゥエア仕様

FDD

16 ビソ 1

ブロセッサ

FXD

32K ノぐイト

RS 232 C

メ

新 JIS 第一永推,第二水準漢字

マ寸クロプロセソサ 180286-8 (8 MH幻

通偏制御

^

セソトロ

960K ノぐ'ト

岡軸制御

リ

テキスト

グラフィ

OA-LAN制御

祐助記憶装置

本体内蔵

5バソチ FDD

RAM 32Kバイト

ゞク RAM 5】2K パイト(モノクロ),2,048 K バイト(カラー)

DRAM

5 インチ FXD 20M ノぐイト X1 台

RS 232 CX 1 チ十ネル(J1 同1りD

祐助記憶装置
外付き

セント壮 X 1 チ、才、ノレ(DMA 可継)

I M ノぐ'ト X 1 台

6個(標推実装スロソト 2個)

FDD

ストリーミングMT

闇速演卸機櫛 180287-8

オ

FXD

1~2 M バ4 ト(オプシ,ンスロ,ト最大2 個)

手順内腹形 (BSC-C, BSC-P, SDLC, DDX-PT),~9,60obP3 (オプシ,ンスロ,ト]個)

M 3305-A 12

FDD

0.5 Mbps/1 Mbps

デ井スプレイ

よ示機能

モニタ及び制御装置

フ

】O Mbps

5 インチ FDD I M ノぐイト X I
1珂御装置仕オプシ"ンスロット

5 インチ FXD 20M /{オト X I

テキストム示

二ノ

8インチ FDD

5イγチ FDD

14インチ

14'ンチ

表示文字数:英数カナ80文字X25行+システム行2行,漢字40文字X25行十システム行2行
裟示文字極:英数カナ(半介0 256秘,漢ヰ・(全gD JIS 第一水準.第二水準,外字768和
字体:英数カナΠ X 19 ドソト,漢字 24×24 ドソト(明.]体),外子 28×28 ドソト
けい線秘:アンダーライγ,オーパーライソ,抹港線,左縦線,中縦線,左カラム
衣示制御:商埠皮,麺常輝凌,非衷示,プリンク表示,反転表示,々ーク

4 仙i臨数11;1

8色色刀

グラフXソク去示

コ

モノクロデバスブレイ及びモノクロディスプレイ 1ぱ御装置(オブショソスロ
カラーデH スプレ'及びカラーデ'スプレ寸制御装置(オプシ,ソスロフト

IMパ寸
I M ノぐイ

台, 又はストリーミングテープ 20M ノぐイト X1 台
1個

西師合成

トX2台
トX2台

入力装羅

ン

キーボード

像度 1,120×756 ドソト
"珂 im 数 4画血,画師分割表示可能

カラーパレソト制御により4,0%色小 16色を選択可焼刀てムゴ工

描画機能:グラフィソウプロセソリに上り下"しの高迭描画可能
直1勘,折線,多角形,円,だ円,塗りつぷし,ハードコビー

環,庶条

『, ウ

ノ、ソド 0CR

ス

テキストとグラフーノクの合成可佳(スーパインポーズ)

ノ{ーコードリーグ

・ OA キーボード:フ丁ソクシ,γキー】6 側(ワープロ機能刻口]付き),テンキー部 19 姻
・JISキーポード:ファンクシ"ンキー16偲,テンキー部19個
.ワγタソチキーポード:フ丁ソクシ.ンキー 16 個,テンキー部 14 個,項目数 160項目/ページ,3,040項Πノノシート

川力裴識

ID力ードリーダ

メカニカル.リRり力式,入カポタン 2個
OA キーボード又は]1S キーボード経山接統

イメージスキ十ナ

OCR-B フォソト,0~9, C. E. N. S. T
4~ 9文字(フブソクション文字は含まず

Ξ菱パーソナノレコソビ.ータ

・ MULT1 16

インタプエース

フりソタ

N工入r-フ 0~9,ー(マイナス),/, Y,5~30文字。 JAN

JIS-B-9560, JIS Π形銚行規怜磁気力ード

原稿過定式
原稿サーズ:最大A4
分解能:180/200/240 dpi

第三名サポー1

川力機噐推奨品

RS232 C

自動確緜制御共羅

パラレノレ入川カインタフェース

ソト 2偏D
2 偶)

RS-232 C

漢字如字/秒,90字/行,カナ 120井:/秒.136字/行,複写3枚
洪字90字/秒・90字/行,カナ 264字/秒・136字/行,複写5枚
水平オンサータ方式(印字仕様土,把2項と河一)

リアルタイマ

卜口,1t >ノ

1,

GPIB

MULT116 アグブタ(オプシ 0 ンスロプト 1 個),最大2 セソト/システム
下記の MULTI】6 用インタフニースアダプタと細み合わせて機能ナる。

消賓確

X-Y プロソタ

RS-232 C 'ソタフェース(同刈ノノJI:岡」りD, 1 チ十ネル

外形寸

、,,、

セγトロニクス耳4拠プリソタイγ夕フェース,8 ぜツトパラレノしインタフ土ース

V. X

GPIB インタフェース,(DMA サポー 10

』'

力

件

4 チ十ネル RS-232 C 'ンタフェース(非向拘D,(オブシ,ソスロット 1 刑)

+

(工V)

法

8 ビソトノ(ラレルインタフェース(入力/出力)
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通信回線偕号(CD 又は CD により電源 ON,本体からの OFF 指令により弛源 OFF

扱

(mm)

購入先メーカー: GRAPHTEcq幻(旧「襲辺側器D
形番: MP I000-21 (8 ビゞトパラレノレ'γ夕フェース付き)
仕様:右刻"乍図範囲 360×270mm,最大作図測痩 150mm/秒,
ペyの孤類冰性・油性・プ丁げバーペγ(8色,4色)

(kg)

内蔵レ(ソテリ付き)

AC ]0OV 士10V,50/60士】 H乞, AC ケーブノレ 3m,2極按地

470

動作Ⅲh扱度 5~35゜C,湿度 40~80%

切,1】60X奥行 40OX高さ 535
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(2)メモリ

システムポード上{Cは 930K ハ'イトの RAM が標準突装され,システ△の

16M ハ'イトメモリ空問内の最初の IMバイト{C割り当てられて仏る。

使用メモリ素子は 256K ビット,アクセス 120nS のダイナミ,ワク RAM で,

CPU から、OW命t でアクセスできるよう制御される。 ROM は 32K

バイト実装され,システム立上げ時のハードゥエア内己診断,システム描成

チェヅク,づートづ口づラ△などが格納されており,16M ハイトメモリ空問の

最初の IM ハイト及び 16M バイ1、の最後の 32K パイトに割り当てら

れている。

システムの 16Mパイトメモリ空間は上記の RAM, ROM のほかに C

RT のピ、,トマリづメモリ,蛸設メモリなどが図 4.{こ示すよらに11田り当

てられており,メモリマ.,ビング機織忙より 80?86 リアルアドレスモードの 1

システム

ポート

本体装買

口国圧図

囲囲圧逐ヨ

国国ロロ

圧ヨ区ヨ臼

N1パイト空開内にマリづしてアクセスすることができる。メモリのマヅ

ピング機描は,1Mハイト空冏の後の 512K ハイトに対してオi効で,シ

ステムボード_1二の RAN1 448K バイト, ROM 32K バイトとマ、りビンづづレー

ンが入れ替わる形で勘く。

(3)周辺 1/0,内蔵 10C

システムの基本機能としてシステ△ポード_上には,フチャネルの DNIAC

(8237 AX ?),1NMI+15 レペルタ"祁1柑込み(8959 AX 2),3 チャネル

の TIMER (825心、バッテリバヅクァ,,づされた TOD/カレンダ機能が笑

装されてL(る。システムボード上の内蔵10C としては, FDD コント0ーラ

が内蔽さ九ており,本体装赴内2台と外部増設FDD 2台の合計4

台の制御を可能としている。 FDD のタイづとしては,本体奘羅内で

5 インチ 1M ハ'イト,外割弘暫設く、5 インチ又は 8 インチ 1N1バイトの按続

が可能である。

2.1.2 筐体,電源ユニット

本体装羅は,幅 535mmX奥行40ommX商さ 160mm の寸法で屯

」二に1綬くこと、,オづションのワロアスタンドで¥スクサイドに立てておく

こと、できる。また,内j織ディスク装隈は,5インチ 1M バイト FDD

が最大2台、 5インチ 20Mハイト FXD が最火2台で合計4台までき

よう(侘)体内忙尖装可能である。篭源ユニヅトは,上記4台までの内

蔵手イスク装羅,システムボード,及び 8 スロ."分の 10C に対し・ト分な

容量でコンパクトに設計されている。また、オづシ,ンの由羽Π岳原制御

装院により,通伝回線上の俗号を検知して碓源の ON/OFF制御

が可i走く・ある。

2.1.3 ディスプレイ装置

ディスづレイ装肌には,14リのカラー CRT と 14"のモノク0一△ CRT が

あり,14"カラー CRT には,ドヅトeツチ 0.26mm の高精細産スーパハイコ

ントラストづラウン管を採用しており,最先端の表示性能をもっている。

ディスづレイ奘1避はマルチスキャンタイづで,1,120×756 ド,ワトの表示以夕1に

640×400 などの衷河ミができる。

^

MS-DOS用
キ・ーホード

電原
スイソチ

電漂ユニット

ACI0OV

50/60HZ

プリンタ
装置

サフシステムボート

RS232C

インタフエース

ハ才、ル

卯

腸

ΠΠ
V0コネクタ

セントロニクス

インタフェース

キーボート

こナ キーユイ

0

ディスフレイ制御共置

スヒーカー

1曽三窒
FDD

コネクタ

図 2.本休奘羅のづ0,,ク図

FXD

制御装綴

FDD

サプシステムボード(セントロRS232C拝"実装)

ディスフレイ制御装置(オプション)

固定ディスク制御装置(標凖実共)

、

FXD

告

.

00000OH

《NIELCOM》統合OA におけるワークステーシ.ン.豊田.吉田一高出.佐立.成瀬.渡辺

図 3, M3305-A12 の内割抄ミ装図(一例)

]Mパイト

空問

リアルモード

アドレス空問
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基大RAM

512Kバイト

船MOOH

茎本RAM

斗48Kバイト

OFFFF;H

0000舶H 物理アドレス空問

=Cリ 3:κ」."

＼

＼
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2.1.4 デースプレイ制御装置

ディスづレイ制御装置は,キャラクタジェネレータカ式による文字表示と, E

リトマ四づ方式によるづラフィ,,ク表示をスーパインボーズすることができ,

文字表示は 8色,グラフィック表示は 4,096 色中 16 色のカラー表示がで

きる。づラフィック表示は,描画用の LSI, G飢e A打ay を採用し,高速

の描画が行えるとと、に,1,120×756 と 640×400 ド,,トの切換表示

が行える。また,衷示機能巴して, OS の下でフルスクリーンの画面を

4画面分ハードゥエアで標準装備している。ディスづレイ表示制御装置は,

256K ビ,ワト DRAM,1M ビ,りトマスク ROM, LSI, Gate ATray の採

用によって,機能を大幅に拡大しながら,従来の V3 以下のポードサ

イズに実装するととができている。

以上のハードゥエアの概要を表 1.に示す。

3.マルチワークステーションの基本ソフトウェア

マルチワークステーションは,オフィスオートメーシ,ン(OA)やファクトリーオートメー

ション(FA),更忙 OA と FA を統合した企業オートメーシ.ン(1A)な

どの多くの分野で多目的IC利用できる。これら多目的利用の要求に

こたえるために,図 5.忙示す豊富なソフトゥエア群をサボートして仏

る。ととでは,次のソフトゥエアの主な機能について以一Fに述ベる。

(1)オペレーティンづシステ△

(2)グうフィック表示ソフトゥエア

(3)言語づロセヅサ

(4)通信パヅケーづ

3.1 オペレーティングシステム

拡張日オ薪吾コンカレント CP/M-86(以下, E-CCP/M とよぶ)は,

米国ディづタルリサーチ社のコンカレント CP/M-86 を大幅に機能強化し

た本怖的なマルチタスクォペレーティングシステムである。以下,このΞセな機

能について述ベる。

(1)大容量メモリ管理

マルチワークステーションは,図 4.に示すように最大5M パイトまでメモリ

を実装でき,づ0グラ△を任意の位置忙配置して,多重づログラミングを

可能忙している。物理的忙メモリが実装されている領域を物理空問

という。ユーザーづ0グラムは最大IMパイトまでアドレス指定が可能であ

リ,この領域を論理空冏といら。論理空問と物理空問の対応を図6

に示す。マルチワークステーションは,ハードゥエアに"マッビング機構"を持っ

ており,とれを用いて個々のづログラム忙独立の論理空問を割り当て,

メモリの有効利用を図ったマルチづログラミングを可能としている。

(2) 4ジ.づの同時動作

四つのジョづを同時忙並行して処理することができる。これにより

統合OA思想K基づくホストコミュニケーシ.ンと業務処理/OA処理を

大容量メモリを生かして効率よく運用することがく、きる。

(3)大容量メモリファイル

メモリ上忙ファイルを作り,ディスクファイルと同様に取り扱えるファイル

を"メモリファイル"と仏ら。最大4M バイトまでのメモリファイルを作る

ととができる。とれを利用するととにより,ユーザーづ0グラムは何ら変

更せず忙ファイル処理の高速化を図ることができる。また,メモリファ

イルをづログラ△ファイルとして用いて,づ0グラム0ード時間の短縮を図り,

高速応答性を得ることもできる。

(4)マルチタスク機能

複数のづログラ△左同時に並行して尖行させる機能を"マ}レチタスク機能"

という。 E-CCP/M は,1占本機能として,最大?54個のタスクの同

時動作を可能とするマルチタスク機能を持ち,大容呈yモリと局性能マ

7丸チワークステーノヨン

ノフトウェアn系

'ヘレーティノグ
シユテム

;広3長日二本ミ言吾
コンカレント
CP/M-86

データ管理
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システム化

ソフトウェア

OA-LAN接続
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仮想デバイスインタフェース

図形吊ドライバ

FSX

(FⅨモ堰0 τヨ陀U3ge
SystEm EX1印5円n)

ジョブ管1里

通信ソフトウェア

女筋変換機能付カナ漢字変換

ユーティリティ

コマンド管理

端末エミュレータ
(M4374)

メニユー

端まエミュレータ
(M紹74PT)

ノステム管理

塔末エミュレータ
<5370JS>

ボリューム管理

OAバノケージ

ファイル管理

瑞末エミュレータ
<5840)

日本語管理

嶌末エミュレータ
(5870S)

エティタ
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(S叩er SⅢt)
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(簡易グラフ作成
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OCR-Bフォント

JCA手順
伝送システム

日本語
Dヨ1ヨBO×一Ⅱ

MELCOM拡張女字

MELCOM図形文字

バソコン通信
インタフヱース

ライフラリ

SU「足IC31C2

(力】噸1括報
管理ソフトゥエア)

(簡易作表言語)

佃本語
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FORMS-2
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FORTRAN
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DR・FORTRAN

辞轡

C言語
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マクロアセンフラ

MBAS{C PIU5住'}
イ16トノト胴

図 5.ゾフトウェア休系
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イクロづ0セッサ8能86 を使用することで,本格的な多重づログラミングを

可能にしている。との基本機能を利用して,通信処理,非定型業務

処理,定型処理を 1台のマルチワークステーションで容易に同時実行させ

ることが可能となる 0

(5)日本語処理機能

OAに不可欠な文節単位の日本語入力機能や,辞書及び各分野別の

専門用語辞書を作る機能を備えているオペレーティンづシステムの下で動

くソフトゥエアはすべて文節単位の入力が可能となり,また,づ0グラム

から簡単に文節単位の日オ靖吾入力ができるづログラムインタフェースも用

意されている。

(6)データ管理機能

固定長順編成ファイル、可変長順編成ファイル,乱編成ファイル及び索引

編成ファイルの四つのファイル編成が可能で,アクセス法として OPEN,

CLOSE, READ, WRITE, POINT などのマクロ命令が用意され

ている。とれにより,オフコンに近い定型業務処理を可能にしている。

(フ)自動起動機能

電源投入時,指定ファイルに登録したづ0づラムを自耐"拘に動かすこと

ができる。とのため,電源投入後,いちいち業務の前準備をせずに,

直ち忙業務処理に入ることが可能になる。

(8)りモート電源 ON/OFF 機能

遠隔地から公衆網を利用して白動的忙 IPL したり,づログラムにより

電源OFF するととができる。このため,夜問,無人で必要な業務

処理を行らととが可能となる。

3.2 グラフィック表示ソフトゥエア

マルチワークステーションが提供している1'本グラフィ,りクソフトゥエア写ν克には

以下のものがある。
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3,2,1 仮想デバイスィンタフェース(VDD 機能

グラフィゞク画而をハードゥエアの構造を意識することなく,仮想的なグ

ラフィリク装置としてアクセスするインタフェースを捉供する。これは米

国DR1社のGEMNシステムの GEMNVD1を日本語化し, OS に組

み込んだものであり,これには通常の直線,円などの拙i画機能の憾

かに豊富な VRAM直按操作機能を備えている。したがってユーザー

づ0グラムは VD1機能を通して簡小.に VRAM の内容を操作するこ

とができる。

3.2.2 グラフィックライブラリ

ユーザーづ0づラム言語に対応し,次のようなグラフィ,ワクライづラリを用意し

てφる。ここでは,ソースづログラムのレベルで《MULT1 16》と互換

性を持たせており,また XY づ0ヅタ装置凾使用できる。

(1) GDL-B, GD1けF

それぞれ BASIC, FORTRAN用のグラフィヅク処即用のライづラリで,

それぞれ約50種のファンクションにより州所艾されており,高疫なづラフ

イリク描画が可能である。

(2) BGL-B, BGL-C

それぞれ BASIC, COBOL 用のビジネスグラフィ,,クのためのライづラリ

で円グラフなど7種類のグラフのほか{C,直線,円弧などを描画する

ととができる。

3.2.3 グラフィック機能の拡張

(1)マルチウィンドーへの対応

グラフィック揣i画を含んだマルチウィンドーを実現する機能を提供するため,

VD1機能の上位にマルチウィンドーライづラリを開発検討Lている。

(2)グラフィックカーネルシステ△(GKS)への対応

JIS で、B本語化を含めて標準化されつつぁる GKSヘの対応とL,

CAD システムへのアづ口ーチとともに検討して仏る(表 2.)。

3.3 言語プロセッサ

三菱マルチワークステーシ.ンには,利用者システムやづログラ△朋発を支援

する豊富な言語づ0セリサが用意されている。

(1) M-BASIC P1那小り

操作性に優れた会話形の高水準言語であり, E-CCP/M で強化さ

れたファイル機能,ーつの配列で64Kバイトまで使用できる外部配

列機能,日本語処理機能及び強力なグラフィ,ク機能など,利用者づ

ログラムの作成を容易にするために大幅な機能拡張を図っている。ま

た,高速演算機応(180287)を使用することにより,実行性能の高

速化を図ることができる。

(2) M-BASIC PIU.(1V) 16 ドット版

《MULT1 16》 M-BASIC PIUS (1)及び(Ⅲ)<・作成された 16 ド,,

ト用づログラムをマルチワークステーション上で容易に実行できるよらにす、

るための機台言を,栴えている。

(3) LEVEL Ⅱ COB0上

ANS1規格(1974)に準拠した水準の言語仕様を、ち,画面入出力

機能,日本語処理機能,ファイルシェア/レコードロック機能など,多重ジ
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図 6.ユーザーづログラム空冏と物理空問の対応
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表 2、基本グラフィ,,ク表示ソフトゥエアー覧

別

イ プ

名

GEMTM VDI

リ

GD工一B

GDL-F

BG工一B

BG工一C

GEMTM <ES (検1上円

GKS (検討「円

称 備
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ニレータ<M4374>ず;えミコニミ

<M4374PT>υ

<5370 JS>が

<5370 JS>が

<5370JS/G>"

<5370JS/G>グ

<5870 S＼,

<5870 S＼'゛

<584のノノ

<TSS Ⅱ>Jノ

J臣イJ'ソタブユースラ'プラリ BSC-P

BSC-C0

通信パッケージ製品名

4. L

5.、

6.レ

7

8,'

9

10

1 1

】2

アブリケーシ,ソプログラム通仁桜能

製品Π.を仙用ナる。

あり

あり

あり

あり

あり

はし

たし

製品 12.を使用ナる。

なし

トコンEユータとの接続を可能とする端末エミュレータも充実させてφる。

(3)異種機種問接続が容易

DDX パケ,汁回線網や LAN (《MELNET R32》など)の普及によ

リ,異種のホストコンeユータと容男メC接続切換を行う機能が求められ

ているが,マルチワークステーションの通イ言パ四ケーづは,メニュー機能により

容易に相手ホストコンビュータの手順やデバイス制御機能にあわせた端末

エミュレータを切り換えられる機能の提供を図っている。

3.4.2 通信パッケージー覧

マルチワークステーシ,ンのサボートする通信パ.,ケージの一覧衷を表 3.に示

す。

3.4.3 今後の展望

マルチワークステーションの通信パ四ケーリのノ>後の展望としては,次のよう

な点があげられる。

(1)広域網ヘの通信機能の拡充

DDXパケット回線のよらな広域網に接続するための通信機能の拡充

(VC機能など)を予定している。

(2)端末エニュレータ機能の拡張

最近の端末1ヨユレータの動向として,統合ソフトゥエア環境(ホストと端

末のアづりケーシ,ンづ0づラ△問との通信機能など)の実現と拡充を予定

している。

(3) OS11'木参照モデルによる通信づロトコルのサボート

様々なコンeユータと通信を行うために,国際標準化作業が進められ

て仏る OS1基本参照モデルによる通信機能のサボートし{ソコン通信標

準方式を含む)を予定している。

24(468)

以上,インテル 80286 ベースのワークステーションとして, M3300 シリーズの

第一陣となる M3305 の紹介を行ってきた。今後,この機種は,ハー

ドゥエア・レパートリの充実と,応用ソフトゥエアの充実により,ψ品広いユ

ーザーニーズにこたえるものとしていく一方,性能,機能の向上,ファミ

リーシリーズのモデルの拡大,パーソナル・コンeユータとしての展開を目指

すMS-1)OS の採用など,大幅な強化が期待されている。

4 む す

注

び

一印仕朋発予定製品である。

.づ処理用の木格的事務処郡づψ'ラムを容易に作成できる拡張機能

を備えている。また,笑行時の高速化が図れるネーティづコードジェネレー

タ(NCG),西面形式を対話形で設訓',作成できる西面定義づロセ,ワサ

(FORMS-2)や会話形デバ四ガなど,づログラム作成効率を高めるため

の各種支援ソフトゥエアが用意されている。

(4) FORTRAN

FORTRAN7フサづゼ,トレベルに基づく言i副士様をもち,倍精度実数

形,添字式での関数や配列要素の引用,りスト指示入出力文などのフ

ルセ'り卜機能を拡ヲ長している。更にコンパイラメタコマンド,手一夕がそのま

生の形で入出力できるバイナリファイル機能及び高速演算機術4SO?87)

サボートなどの拡張機能を備えている。

(5) DR FORTRAN7フ

FORTRAN7フ 71レゼ"レベルにJ'づく言言副士様を、ち, EN-CODE

/DECODE文,倍精度複素数形,形宣三文での長さ指定などの機

能を拡張している。また,システムで許される最大サイズのづ口づラムが

作成でき,64K ハ'イト以上の配列及び高速演算機朧(180287)が使

用できる。

(6)アセンづラ

マクロアセンづラとして FORTRAN と併せて使用する MACR0 と D

R FORTRAN77と併せて使用する RASM-86 の2種類が用意さ

れている。また,結合ψンク)処那が不要な1'本アセンづラとして A

SM-86 が用意されている。

3.4 i臣イ言ノぐツケージ

3.4.1 特長

マルチワークステーションの通信パ四ケージは,次のよらな特長を、つてい

る。

(1)豊富な通イ言パ.ワケージの完イ茄

手順内蔵通信回線制御装礁KCCU)を使用してマルチワークステーションの

主CPU 忙大きな負荷をかけるととなく通信速度9、60ob郡化ツト/

秒)までをサボートし,ベーシ四ク手順からハイレベル手順主での豊富な

通信パッケーづを提供している。

(2)名種端末エミュレータの充実

当社ホストコンビュータとの接影単諾末エミュレータをはじめとし,他社ホス

功用/公衆河鞍

DDX パケソト毎!線

専用/公衆河線

DDX パケント回新!

専用/公衆回線

DDX パケット同線

専用/公衆回線

DDX パケット回線

専用/公衆回線

鄭那詞線

W用/公衆同紋

理用/公衆河線

適用回線

三菱電機技報. V01.60 ・ NO.フ・ 1986

表 3,通信パ,ワケージー・覧

BSC ポーリング

MNA-P/X.25

SNA/'SDLC

SNA/X.25

SNA/SD工C

SNA/X.25

SNA/SD工C

SNA/X.25

BSC コソテγシコソ

フり、ーラソ

BSC淡ーリング

BSCコソテソショγ

伝送制御子頴 エミニレーショγ対染

当社 M 4374

当社 M4374 パケソト端末

IBM 社口本語 3270PC

同上

IBM 社口本語 3270PC/G

同土

IBM 礼 3770

同士

IBM 杜 3470

TTY端太

一
一

一
一

2
 
3



特

《MELCOM》
統合OAシステムにおける口ーカルエリア才、ツトワーク

集

].まえがき

最近のVLS1化及び伝送媒体の発達に伴込、オフィスにおける OA

機器の普及力り川速化されてきており,複雑化,大量化する儁内での

淌櫻を通信により統合化し業務の効率向上を図るため,朧内各所に

分散している計算機やワークステーシ.ンを中心とした OA機器を有機

的忙糸占合する口ーカル1リアネ,ワトワーク(LAN)力薪台目されている。この

ような動向をふまえ,《MELCOM》統合OAシステムてチリ用される

LAN の形態として,高速.中速のりング形 LAN,バス形 LAN.

拙内回線交換機を利川した LANがあり,以下忙これらの特長・機

能・枇成などを紹介する。

2、《MELCOM》統合OA における各種LAN の位置づけ

従来の出務部門,技術部剛及び製造荊Ⅱ・"1などのメンライン情州処理で

は,それぞれ佃拐ⅢCシス〒厶が導入されてきたため,各システ△対応

に端末の設置,運用管則,極孫泉の布設など力新テわれており,システ△

札1互冏の通信は,各システ△のホストコンピュータを経由したものが中心

であった。ーブj,これらの部門でのパソコン,ワークステーションを「ルDと

する OA 機瓣の普及,部門別の分散処理コンビュータの普及忙イ半い,

1侍内で利用される LAN においては,水平分散が指向されるように

なってきており,端末・端末1古1,端末・名分散処理コンビュータやホ

樋口雅宏、・新沢

ストコンビュタ 1削,コンビュータ・コンビュータ剛を瑳由に選択し矛Ⅲ何でき,各

種資源の共用化を図ることができるようになってきている。くMEL

COM》統合OAシステムで利用される各極LAN の種類と主な機

能・特長忙は次の凾のがある 0

2.1 高・中速りング形 LAN と汎用 LAN

火規模な織内K点在した設備をもつ"i内ネットワークとしての水平分

散形利用を図るものであり,ネットワーク村郷戊としては図 1.に示すよ

うに,伝送トラフィ,,ク,1扉雅などで、用途・説悦に応じた階層的ネヅ

トワークをt降成するととができる。

(1)くMELNET R 32》

火脱模1"内ネッ1四ークの基幹となる1高速りング形 LAN であり,光フ

アイバを使j・Hしジ伝送速度 32Mbps,りング総延長最大 128km まで

可能となっている。表 1.忙<MELNET R訟>の仕様を示す。

(2)《MELNET R 12》

小速のりング形LAN であり、光ファイバを使刈し,伝送速度 12

Nlbps,りング総延長最ブく16km まで"j能となっている。表 2.に

くMELNET R12》の仕様を示す。

(3)くN皿LNET B I0》

CSNIA/'CD ブjit (caTrier sense Nlultゆle Access witl〕 C0Ⅱision

Dotodi0丑)のバス形 LAN であり,伝送路としては同軸ケーづルの

ほか,雅気的ノイズ忙強い光ファイバも使用でき,伝送速度 10Mb郡,

1司軸ケーづルの場合の最火長 2.5km(りビータ使圷"寺)まで可能となっ

ている。 1司,側1ケーづ}レでの《MELNET B I0》の伝送仕様を表 3.に,

構成例を図 2.忙示す。

これらの《MELNgfシリーズ》製,Y吃手ⅢUし,既存1訴内ネットワーク

システ△の代儕を図るとともに, U乳人」パケヅ1、交換機として村.1手を倒1_[1

武* 金・、f、]ε

ノ、ソコン

'ノ、*井
イ口

バス形LAN
MELNETB]0

火江伝宏、

オフコン

厄四

命゜國"

ノ、ス

口

MハVS

圧丕司

高速りンク

MELNET R32

圧亙庄国

ノ、ソコン

引

TEL ^

他ネットワーク

邑回

FAX

1ヲ子二・

圧国

倭国

HOS丁

・H司亜

オフコン

図 1.くMELNE1シリーズ》による 0一力jレ1リアネ,,トワークの拙成槻念

M/WS
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ノ、ス

*計算機製作所

圧詞
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オフコン

1二

ノ、ソコン

項
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目

螺

換

ノ

述

り

方

ノ

ンノ

哩

光フ丁4 バ(石英ガラス系 Gljの

方

1/ード当たり按祉可能端ネ数

グ

倒

32.064 Nlbps

、宅」
Ⅱfj

ネソ 1、ワーク企体按貌可能端ボ数

回線交換(TDMA/DA)

パケソト交挟(1、ークγパノシング)

0.3~48 Kbps

V.24, V.35
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廼

ド
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フ
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伝

項

伝

i通

'^

送

ア

ノ

媒

月

ク

リ

詔

セ

ノ

ンノ

体

ド

ス

ノ

グ

座

方

トワーク全体の接続可能端末総数才、ツ

刑

ド当たり接絖可能端末歎

光フ丁イバ(石英ガラス系, G1形),りング耿

式

冬'

距

12024Mbps

式

広域ネプ

延

TDMA

ド

イ

雌

1^

表 2.《MELNET R12》の仕様

光強度変闘

:ノ

'^

れ

夕

1比大

}ワ

数

る

フ

最大 16km

I km

1卜1

^

クどの接統

リソグ管理装羅(RME) 1 台,りソグァクセス装買(RME)最大 16 台(スタンドアロソ基本形システムの場合)

報

1

RME 当たり最大 32台, RAE 当たり最大 16台

表 3.《MELNET BI0》の伝送仕様

須

ス

の

スタγドアロソ基本形システム:最大】28台,(拡張形システム:最大256台),階層形システム:最大96 台

種

汎用^

ミコン

ノゞ'ノ:コン

V シリーズ.イソタフェース(V24, V35) X シリーズ・イγ夕フュース(×20,× 21)丁ナログ・イソタフェース

送

ントワ

類

目

GWP (ゲートウェイプロセッサ)による

媒

ク

方

大距

データ,画像(FAX を含む),音声

体

形耿

式

同軸ιAN

1

同軸ケーブル

ノぐス形

ペースノぐソド

最大 2,5km

ψモートリピータ使用叶)

1雪

倒十
F加」

ク ・1t

)C

ス

按統ステー ソ故ンノヨ

方

フC

言ナ算機

10MPS

パケソ】、多重方式

IEEE 802.3 (CSMA/CD) 1般拠

IEEE 802.2 (LLC) t匙拠

1: N N : N1 :】

^

最大 1,024 (最大接絖TR)

に選択できる水平分散形のネ,汁ワークシステムが可能となっている。更

に NTT の DDX パケ,,ト網ヘの接続もゲートゥエイを介して容易1て実

現できるよう者慮されている。

2.2 0A 用 LAN

パス形 LAN くMELNET BI0》を羽明1し,中小規模のオフィス向け

忙適用したものであり,当社オフィスコンビュータ(以下,オフコンとよぶ)

《MELCOM 80 シリーズ》,ワークステーションを対象としている。この 0

A用 LAN は,《MELNET BI0》内忙閉じたネットワーク構成とな

つており,それゆえ,ネリトワークの上位レイヤを軽くし,オーパヘ,":1川

減を図るとと、に,ネ,"トワーク構成などを定義するととなく,ワークス

テーションなどの増設,移設が自由に行うことができる。また,《ME

LNET BI0》上で汎用 LANやTIA による使用と、共存し利用す

ることができる。

広域網
(バケソト網)

ケート

ウェイ

RAE

RAE RIU

MELNET

R32

R12

TR 同軸ケーブル TR

パケット
^UJ-.^

"而二,又

1 7'ロ

TIA

maX2.5km(りモート RP使用時)

汎用計算機

. TIAフ'ロトコル

三斐電機技報. V01.60 ・ NO.フ・1986

EX830

EX840

EX850

26(47の

フリーラン

BSC-C

BSC-P

SNA/SDLC
X 25

X 28

BPI

オフィスコンビュータ

LANU

TR

M80

TIA

ミニコンビュータ

TR

5インチFDD

LANU

LANC

M5000

オフィスターミナル

TR

MX/3000M70

LANU

図 2.《MELNET BI0》システム構成例
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MELNET R32

MELNET R12

MELNET BI0

既存テータ通信網

としてのサボート

ーー、

MELSTAR

、,L
MELSTAR電話

FAXなど によるLAN

図 3.3種類の LAN の概念的な位置づけ

2.3 回線交換形 LAN 《MELS丁AR》

ディジタルPBX (pdⅧte B松noh Exd捻nge)を利用した回線交換形の

LAN であり,《MELSTAR》を中心にスター形の LAN が枇成され

る。

図 3.にこれら3種類の LAN の概念的な位置づけを示す。

3.機種共通口ーカルエリアネットワーク(汎用LAN)

汎用 LAN は,当社の NINA(Multi-sh雛.d N.tw0武 A北hitednN)

の体系下で,国際楞豆隹 OSI(opon sy.tom ln加此onn.dion .1芹y攻

形システム問相互按統)の餌約とその思想を取り入れた広域網及び描

内網(LAN)の統合化を図る MNA-P (MNA-P弐ket)ネヅトワークシス

テムの LAN 内通信サづシステムである。図 4.に MNA-P ネットワークシ

ステムの描成例を示す。本章ではこの汎用LAN を巾心に述ベる。

3.1 特長

(1)経済的,利用形態忙適した柔蚊な LAN通信サづシステ△の榊

、て

伝送速度 10Mb那から 32Mb郡のバス形及びりンづ形の聖1社《ME

汎用LAN

バケット通信綱

LNETシリーズ》 LAN製品が, MNA-Pネ,介ワークシステムで統一的に

利用できるため,経済的で階層化された統合OA通イ言サづシステ△の

実現が可能である。

(2)経済的な機能分散OAシステムの実現

当ネ上の大中形計算機くMELCOM EX/COSM0シリーズ》からオフコ

ンくMELCOM 80 シリーズ》,ミニコン《八心LCOM 70/MKシリーズ》,

オフィスターミナル M5000 シリーズ及びマルチワークステーション冏が, OS1 の

思想に従った対等な鬨係で相亙利用可能な MNA-P でネリトワーク化

して゛るため, WN製(処理)量に適した計算機と端末による OAシス

テ△の笑現が可能である。また処理呈のⅢ1大{C対しても計算機及び

端末の増設が容易にできる。

(3)既存の才、,りトワークシステムとの連続性

従来の計算機と端末のような主従関係のある M4374日本語ワークス

テーションインタフェースを包含し,更忙計算機間及び端末冏で相互劉リ村で

きる対等なインタフェースを追加したアー千テクチャとなっている。その

ため従来のアナ竹ーシ.ンを生かしながら,統合OAシステムへの機能

拡張が可能である。

(4) LAN 内での高速な統合OAシステムの実現

計算機及び端末をチャネルインタフェースでくMELNET B I0》に直結で

きるため, LAN の商速性を生かした統合OAシステムが実現できる。

なお, LAN 偵ミ占計算機及び端末は,回線インタフェースアダづ夕(TIA

端末インタフェースアダづ夕)で按続した計算機及び端末との相互利用も

可能である。

(5) LAN を活用した広域網通信料金の削減

LAN内の計算機・端末から広域網を利用する場合, LAN により

回線が架約されるため広域網利用の回線数の削減が図られる。

3.2 機能

MNA-Pネットワークシステムは,主従関係のある埀直分散ネットワーク K,

相互利用可能な水平分散機能を追加している。そのため,計算機と

端末間で突現される M心74日本語データストリームを利用した統合0
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MELCOM EXシリース

統合OA

システム

TSS処理

MNA/VTAM

CIMsn

RJE

LAN

アクセス

モジユーJレ

MELNET R-32

Aシステムを,当社計算機間及び端末間でも利用可能となる。更に,

LAN と広域網を統合化したネヅトワークシステムのため, LAN 内でも

広域網と同様な次の機能が利用できる。

(1) TSS 処理

(2)オンライントランザクシ.ン処皿

(3)ファイル転送

(4) R]E処理

(5) APP 冏通信

3,3 構成

LAN アクセスモづユールは,各計算機・端末とも OS けペレーティングシステ

ム)のーつの内部モジュールとして実現される。図 5.に《MELCOM

EXシリーズ》でのシステ△朧成を示す。 LAN アクセスモジュールが仮想通

信アクセス法(NINA/VTAM : MNA/virtual Telecommunica60n

Access M.thod)内のーつのモジュールとして笑現されているため,

従来のネ四トワークソフトゥエアインタフェースで《MELNET B I0》とのチャ

ネ1レ直結による,1"AN のi高速性を生かした統合OA システムの尖現

が'できる。

図5

BCH : Block Multゆlex channel

MCH :8yte MUI{1Plex channel

《MELCOM EX シリーズ》のシステ△楢成

BC辨
MCH

LAN

ぎ陶發置

作8認の

M80

4. OA 用口ーカルエリア才、、ソトワーク(OA-LAN)

OA-LAN は,バス形LAN 《MELNET B1のを用いた直t沽形の

LAN であり,従来コンピュータとワークステーシ.ンとが同軸ケーづルで

接続されていた、のをパス形LAN 忙代替を図ったもので,オフコン

やインテリジェンスを凾っマルチワークステーシ.ンなどの機器が接続される。

4.1 特長

(1) OA-LAN はバス形 LAN 《MELNET BI0》内に閉じたネ

ヅトワークであり, OA-LAN に接続されている機器以外との接続は,

オフコン又はマルチワークステーションによる通信サーパにより行われる。

<2) OA-LAN 上のオフコン,マルチワークステーシ.ン同志てイ壬意に按続

相手を選択できる。これkより部門ビとに設羅されているオフコン

を,この OA-LAN 上に按続されているマルチワークステーションから任

意に選択し,その部門のオフコンを使用するととができる。

(3)マルチワークステーシ"ン上,及びオフコン上にマルチワークステーシ.ンに

文寸するファイルサーバを、ち,どのマルチワークステーションからでも内由に

このサーバを利用することができる。また,相互のマルチワークステーシ

ヨン問で同様に相手のファイルアクセスが可能となっている。

(4) OA-LAN 上に接続されているマルチワークステーシ,ンすべてに

ナJンタ装置が接統される場合は少ないととから,マルチワークステーション

相互冏でづりンタの共用使用を図るため,ナjンタサーバ機能をもってい

M/WS

MELNET B-]0

他ネットワーク

通信

→ナ^バ

'ブ

宅) 0

(5) OA-LAN 上に接続される複数台のオフコン問に分散されてい

るデータベースを,1台のオフコンからアクセスするととができる分散リ

レーシ.ナルデータベース機能をもっている。

(6) OA-LAN 上の各ステーシ.ンには,最大八つまでのシステムで

個村な任意のステーション名を、つことができ, OA-LAN が、つづ

ロードキャスティング機能により,相手を徹;かめ合って接続を行う。との

ため,ステーシ.ンの」哲設,移設などに作うネリトワークシステムの定義が

不要であり,簡便な枇成・制御の変更を可能としている。

(フ) OA-LAN に接続されるワークステーシΞン{Cは,イメージ入出プJ装

置としてのイメージリーダ,づりンタ,ファクシミリなどを接続するととがで

き,オフコンなどからのイメージの入力,づりンタへの出力,ファクシミリ

マルチワーク
ステーノヨン

オフニン

＼

マルチワークステーンヨン用

ファイルサーハ

三凌1瓦機技W . V01.60 ・ NO.フ・ 1986

臼8
白

Cう

マルチワークステーソヨン

オフコン

、、
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図 6. OA-LAN のシステ△網成例と名種機能
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への出力を行うことができる。

(8)オフコン上で,従来形のワークステーションを使用して動作してい

た適用業務づ0グラムは, OA-LAN 上のマルチワークフ、テーションを利用

し,そのまま動1乍させることができる。

4.2 システム構成

図 6,忙上記特長をもつ OA-LAN システムの榊成例を示す。現在,

OA-LAN に接続されるものは,オフコン《MELCOM 80システム30/

40》,オフィスターミナル M500OEV シリーズ,マ}レチワークステーションなどがあ

る。

図 7.に,オフコンくMELCOM 80 システム 30/40》のオペレーティンづ

システムである DPSI0 における, OA-LAN サボートソフトゥエア刷i成を

示す。 OA-LAN のづロトコルとして,コネクシ.ンレスのづ0トコルを採

用し,ネットワーク,トランスボート,セッシ.ン層を極ブJ慨くすることにより,

オーバヘ,りドの削減を図っている。

4.3 機能概要

(1)セリション確立機能

OA-LAN 上に接続されたホスト・ステーション問での,ダイナヨヅクなセッシ

,ン確立機能がある。通常,りク1スタと呼ぱれる方から接統要求を出

す。接続の際,要求側は相手ホスト又はステーシ.ンのシンボjレ名で行

うことができ,各ホスト及びステーションにおける OA-LAN 上のりソ

ースに関するシステム生成を不要としている。

(2)ネヅトワークリソース管理

セッション確立のレベルでりソース管理が行われ,既にセッションの磁{立

しているステーションへの接続要求は拒否される。

(3)ワークステーション管理機能

づレゼンテーションレベルは,当社ワークステーションの標準づロトコル M4370

を使用しており, OA-LAN 忙おいても,アづりケーションからみて同

軸や回線接続のワークステーションと同様{C アクセスできる。

(4)統合OA機能

N14370 のデータストリームを更忙拡張すること忙より,統合OA をは

じめ,アナ竹ーション間通信,ファイル転送,イメーづ処理などを実現し

ている。

4.4 才、ツトワークァーキテクチャ

OA-LAN づロトコルを, 1朔攻形システム冏相互接続の基本モデル(OSD

からみた場合,上位レイヤ忙ついては対等形の関係にはないが,図

8.のように位羅づけられる。

手11

DPSI0 OS力ーネル部

FAX,パソコンなどの OA 機器の普及に件い,これらの機器を肩機

的忙ゑ古合し、音声・データ・ FAX という異なる情轍を・一元的{C取り

扱うオフィスネットワークの必要性が高まっている。《MELSTAR》(CB

X)は即座に,しかも経済的に高度なオフィス情報ネットワークを構築

できるシステ△であり,一対の電話線と簡単なインタフェースで,音声

とゞータ通信を同1埒忙行うことが可能となっている。また,利用者

は必要なとき忙随時,音声及びデータ通信の機能を追力Π・変更でき,

更にこのシステムは端末機器,コンビュータ,伝送機器との問で高速デー

夕交換機能を持っている。モデ△あるいは単ーデータ交換機を採用す

るよりも,低コスト,高性能なデータ交換処理ができる。その特長と

利点は次のような、のがある。

(1)マルチホストのスィ,,チング

1台の端末し(ソコンあるいはワークステーシ.ン)からイ主意のホストある

いはデータベースへ容易にアクセスて、きる。

(2)端末の増設などの容易さ

従来の構内交換用に布設されて込る銅線ペアケーづ1レが,そのまま利

用でき,端末機器及び周辺機器の設羅あるいは再設備が容易。

(3)簡単な呼設定と操作

端末のキーポタンあるいは多機能電話機のキーパリドによる対話力式で

呼設定ができ,任意のホストやデータベースに簡単な操作でアクセスで

きる。

(4)資源の利用

づルードモデムあるいはシェアードファシリティを経由したデータ通信及びデー

タリソースの共有化忙より,最少の構成で最大の効果を上げるととが

できる。

(5)広域ネリトワークサーeスの実現

構内はもとより,公衆データ網ヘのアクセスが可能となっている。

(6)ネヅトワーク運用管理の一元化

一元的な《MELSTAR》の情報コントロー}レシステムによって音声及び

データ網の管理ができる。

(フ)回線費用の把握

トラフィックの詳細記録及び顧客コードにより,但1線塑用の把握ができ

る。

代表的なアづりケーションの例を図 9.,図 10.に示す。《MELSTA

R》は,データの 1、ラフィ,りク容量を」曽大させるサづマルチづレ,りクス技術を

用いており,最大40チャネルの全二重データ接続が,1チャネル音声接

続のタイムスロ."上で交換可能となっており,《MELSTAR》はすべ

アプリケーション層

図 7. DPSI0 における OA-LAN サボート

同軸
ドライハ
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ノコン

MULT1 16

多機能電子電話機

(データコムモジュール付き)

RP- 120

(DCM)

ノコン

MULT1 16

多機能電子電話機

(データコムモジュール付き)

RP-120

ΦCM)

MELSTAR

3

パソコン問通信

機能

モテ'ム

NTT

加入老回線

1

MELCOMホスト通信②

DTI

データターミナノレ

インタフェース

DTI

2

外部アクセス

①

アフりケーション

ての音声信・号は手イジタルに変換して交換接続を行っている。データ通

信では,音声より少ないビットレートで接続できるため,その交換制

御ソフトにより多くのデータトラフィ,ワクを交換パス上で重畳したサづマル

チづレ,,クスを採則している。この方法は,交換システム全体に大きな

影轡を与えるととなく,音声交換とデータ交換が同ーバス上で効率

よく動1乍させるととができる。

《MELSTAR》のデータ通信仕様は次に示すとおりである。

(1)伝送特性

・同期通信スビード

・非同期通信スビード

M4370升
而^

ファイル転送

MELCOMホスト計算機
上で動作する
各種アフりケーション

MELCOM

ホスト計算機

( 2 )

③

多機能電子電話機

(データコムモジュール付き)

図 9.非同期通信アづりケーション

夕十部データペース
アクセス

運用条件

M4370升
端末

RP120

(DCM)

最大 192Kbps

多機能電子電話機
(データコムモジュール付き)

RP120

(DCM)

最大 9,60obps

最大 1,20obps

MELSTAR

＼

機能

＼

・全重

・ ASCΠあるいは非 ASCⅡコード,10 あるいは 11 ビ,ワト

・奇,偶バリティ及びパリティなし

.エコー(オづション)

・回線切断.8,000/9,000 ソフトゥエア制御によるか DTR イ喬号の断

による。

・づレークキー操作可

(2)手ータコミュニケーシ,ンモジュール(多機能瓦子篭話機忙内蔵)

MELCOMホスト通信

(BSC)

＼
＼

,ノ
ノ

iノ
,ノ'

データコムモジュール

(同期)

DCM

・非同期タイづ

110 bps~19.2 K卜PS通信スピード

・非同期/同期タイづ

非同期通信スビード.110b那~19.2Kbps

同期通信スビード.1.2~64Kbps

・ RS-232C 接続インタフェース

(3)データターミナルインタフェース(ゞイスクトッづ形)

・通信スピード.110b那~19.2Kbps (非同川D

・ RS-232 C 接統インタフェース

6,むすび

以上,構内ネットワークにおける X .25 を用゛たパケヅト形の汎用 LA

N,1EEE802.2,802.3 の機能を生かして軽く構築された OA-LAN,

既存の竃話線などを利用し,既存の回線を交換形とする《MELST

R》忙ついて紹介した。一時,づームの観があった LAN 、最近では

落ち培きをとり戻し,今後突用的な描内ネ,"ワークシステ△として,ユ

ーザーニーズに合致した各種形態のものが普及して行く、のと杉えら

オしる。

1.2-64 Kbps

110,300,600,1,200,2,400,4,800,

9,600,19,20obps

アプリケーション

MELCOMホスト計算機

上で動作する各種

アプリケーション

ブログラム

図 10. 1司期通信アナJケーシ,ン

MELCOM

ホスト計算機

運用条件
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特

、、 《MELCOM》統合OAにおけるイメージ処チ里
集

力ぐき1.ま え

今までのコンビュータシステムで処理していたデータは,主{C日本語を含

む文字コード・データ tC限られていた。パーソナルコンピュータ(以下,パソコ

ンとよぶ)の出現とともに日本語ワ一づ口やづラフ・区リ杉処理ができ

るようになってきたが,更に最近では生産管理のために部品や加工

図面,配送管理のため忙地図などの画像情報(イメージ情報)を取り

扱うことが求められてφる。とのように従来の単一種類のデータ(シ

ングルメディア)から文字,グラフ,図形,イメーづなどの複数種類のデータ

(マルチメディア)が混在した情報を扱うことが求められて込る。

特に,大規模なシステ△を構築するためには,ホストシフ、テ△と端末シ

ステ△を統合的に,かつ密忙結合し、そして有機的に機能する必要が

ある。そのためには,多種・多様な恬潔を統一的に取り扱うために,

定められたアーキテクチャのもとに設計・開発されてφなけれぱなら

ない。計'算機のデータ処理で求められているマルチメディア悍卜桜の種類

は,次のものである。

・文字データ.英数字・カナ・口本語文字

・日本語文〒井.日本語ワ一づ口文霄

・図形データ.作図図形(手書き地図など)

・イメージデータ:図面や地図などイメーづスキャナから入力したデータ

や加工・編集したデータ

本稿では,これらを統一的{C取り扱うことができる「《MELCOM》

統合 OA アー千テクチャ」に従い,これらのマルチメ手イア情報をホストと

端末システムが連携したトータルシステムとして一元的忙管理し.入出力

制御すろととができるシステムの出例とそれらの要禦技術Kついて

説明する。

黒田寿

戸,J

、・田中雄
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2.統合 OA イメージ処理の体系

イメージ処理には,パソコンソフトゥエアのように日本語ワ一づ口やグラフ.

図形処理などと同様忙 OA処理の一機能と Lて,オペレータカ井剰乍し

て使用する「非定型業務」処理と COBOLなどの言語づロセッサを使

用した「定型業務」処理がある。

くME上COM》統合OA アーキテクチャでは,非定型業務処理でイノ剖戍

したイメージデータを定型業務処理したり,その逆の操作でイメージデータ

を力Π工・編集できるよう忙,特忙ホストシステ△とワークステーシ,ン問で

次の統合OAインタフェースが規定されている。

( 1) GIA(Genetalized document lntetchange Architecture)

般化文書交換規約

(2) GCA(Generalized document content Arcl]itecture):一般

化文書表現規約

《MELCOM》統合 OA アーキテクチャの構成要索として,ホストシス

テムとしては《MELCOM EX シリーズ》や《MELCOM 80 シリーズ》

が,端末システ△としては「マルチワークステーシ,ン」や「オフィスターミナル

M500OEV シリーズ」などがあるが,本稿では,このうち,①《MEL

COM 80 シリーズ》をホストとし,ワークステーションとの組合せで「定型

業務のイメーづ処理」を行うシステムの例と,②M500OEV シリーズに

おけるイメーづ処理機能の2点について紹介する。特に,前者の定型

業務処理システムでは,ホストで保管している EDPデータやイメージデー

夕をワークステーションへ送り,そこで合成・編集し,その結果をワーク

ステーシ.ン直結のナJンタ裴置K出力したり,公衆回線を介して接続

されてぃる G Ⅲファクシミリ装置に送出することを特長としている。

2.1 《MELCOM 80 シリーズ》のイメージ処理

くMELCOM 80 シリーズ》(以下, Mε0 とよぶ)のイメーづ処皿は,ワ

.嶋ナ昜 .* 県jj也敏幸、

マノレチ・メティア

プリンタ装置'
(MMP2)

(240dpl)

M80

M80/10.20,30,40

CRT

ディスブレイ

ご*.ル

*計算機製作所

,王

日本語

シリアルブリンタ

装置

*印はM80/30.40のみ

同軸/回線ノLAN

ワークステーション

M5000/35EV

(イメージ表示)

(グラフ制御装置付き)

CRTディスプレイ

イメーフ

図 1. M80イメージ処理システムの1博成
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ークステーションを FEP(Fルnt End prooesso0 とした分散化で実現し

ている。すなわち,イメージの入力,加工,切出しなどはワークステーシ

.ンのイメージ処理機能で実行し,切出ししたイメージデータとコード情

報との合成結果の出力処理は,すべて M80 の指令の、とに行われ

る。出カデータはナノンタ装置や公衆網を経由して G Ⅲファクシミリ忙

送出することができる。

2.1.1 システム構成

(1)ハードゥエア構成

イメーづ処理 bステ△を構成するハードゥエア体系を図 1.に示す。

(a)イメージ入力系:ワークステーシ,ン接続イメージスキャナ装置

(b)イメーづ出力系,ワークステーシ.ン接続日本語シ庁ルナjンタ装置

USP)及びファクシミリ装置(G Ⅲ), M80 接続マルチメディアナJンタ

裴置(MMP2)

(C)イメージ表示系:ワークステーション接続ディスづレイ装置

(d)イメーづ保管系. M80 倒K又はワークステーション倒D 固定ディス

ク装置又は光ディスク裴置

(2)ソフトゥエア構成

M80 のオペレーティングシステムとして DPSⅣ及び DPSI0 がある。こ

の中でイメージ処理に関連するソフトゥエアとして,ホストの業務づログ

ラムがイメージ処理ワークステーション忙対し入出力制御するためのイメー

ジ処理支援ライづラリと,業務処理における伝票形式データを作成する

オーバレイ生書式成づログラム(DPSI0 のみ)がある。また,ワークステー

シ.ン側は.後述の《MELIMAGE》及びライづラリ以外にイメージ処

理WS/fAX サボートづログラムが必要である。

2.1.2 M 80 イメージ処理システムの運用

M80イメージ処翅の概念図を図 2.に示す。図中に記入している番号

対応でその概要を説明する。

(1)'イメーづの入ブJ.イメーづデータの入力はワークステーション接続のイメ

ージスキャナから《MELIMAGE》を使用して行う。入力時忙解像度

(180/'200/240DPD を指定するととができ,最大 A4 用紙サイズ

までの大きさが読取り可能である。

(2)イメージの切出し・保管.イメージスキャナから入力したイメーづは,

イメージメモリ K格納される。《MELIMAGE》でこのイメージデータを加

エ・編集し必要な部分を切り出す。切出ししたイメージデータはワーク

ステーションのディスク Kいったん保管後,ホスト側ディスク忙ワアイル転送

する。とのファイル転送は,《MELCOM》統合OAインタフェースに従

つて行われる。また,ファイル転送ユーティリティ(又は,支援ライづラリ)

で転送すること、できる。

(3)譜式オーハ'レイの生成. M80 の書式オーパレイ生成づψ'ラ△σ0

CL)で書式オーバレイデータを生成する。

(4)書式オーバレイの 0ード.JOCL で作成した書式オーバレイファイル

は,前述2項と同様の方法でワークステーション側にファイル転送する。

(5)文字データとイメージデータの合成及び出力/表示:文字データ,

イメージデータ及び書式オーハ'レイデータを合成し,ワークステーシ.ン接続の

JSP や FAX,ホスト接続の MMP2 忙印刷する。また,ワークステーシ

ヨンの手イスづレイ忙イメージ表示する。

2.1.3 M 80 のイメージ処理ソフトウェア

(1)イメーづ処理支援ライづラリ

アづ竹ーションづログラムで容易にイメージ処理の定型業務を実現できるよ

う,各種の支援ライづラリを提供している。支援ライづラリの一覧表を

表 1.忙示す。アづりケーションづログラ△は、とれらの支援ライづラリを使

用すること忙より,文字データ,イメージデータ,又は書式オーハ'レイデータ

(3)

告式オーバレイ

生成ブログラム

挙出しイメーノ

困

アプリケーション

(P 11, COBOL)

イメージ処子里

支援ライブラリ

Cニヱ皿
レー欺一

(5 )

(りイメージ入力

(4)

MEUMAGE

プリンタ出力(MMP2)

(5 )

貞'圃宜

亘一菖亘=^

( 2 )
匂]出し・保管

イメージ処理WS/

FAXサポート

プログラム
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を合成したものを各種

出力装置(ワークステーション

側 JSP, FAX,又はホ

スト接続の MMP2)に印

刷できる。イメーづ処理支

援ライづラリを使用したア

づりケーションづ0クラムの

例を図 3.に示す。

(2)書式オーバレイ生成

ブリンタ出力(JSP)

圃遍

FAX出力

^

CRT表示

ぐヨ

M80ソステム

図 2. M80イヌージ処理の概念図

D如命"ー
ト^宜封,.1 宜,祉,学寓X

ワークステーション
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70クラ心

ワークステーション接続の JS

P, FAX やホスト接続の

MMP2用の書式オーバレ

イデータを生成するづログラ

ムく、ある。ユーザーは,と

のづログラムを使用して帳

票などの枠組や固定印字

情報,網かけなどを作成

する。また,固定印字情

報として文字データのみ

ならずイメージデータも指定

することが可能である。

2.2 M 500O EV シリ

ーズのイメージ処理

M500OEV シリーズでは

マルチメディア情報を処理す

0

言
品
"
,
オ



N0 ライプラリ名

S 壮IMAG

呼

2 $#1MGL

イメージモード設定

称

3

表 1. M80イメーづ処理ライづラリー覧

$#1MFC

イメージデータロード

機

M80APP

4

1

M
G

W

S #1MFO

イメージ展開

WS端末のファイルとの送受仁を行う。

ワークステーションで《MELIMAGE》を実行すると,マウスやキーポード

排Ⅱ乍でイメーづスキャナからイメージデータを二売み込んだり,力Π工・編集し

た後,印刷したり保存ファイルとして出力するととができる。主な処

理機能は次のとおりである。

(0)イメージ編集機能,切出し,移動,コビー,反転,回転,引用_

縮小,拡大,消去など。

化)ファイル管理機能,イメージ手ータ・ファイル入出力、コピー,1川徐,

リネームなど。

(C)印刷機能.イメーづデータやタイトルなどの管理情報の印刷な

ど。

5

M500OEV

S #1MFX

ファイル出力

6 $#1MPR

FAX出力

イメージモード七ソト

機

7 $井IMFD

ファイルプリント指示

圧繍コード(MH, MR, MMR),JI,n1縮イメージデータを転送し.圧繍

コードファイル,イメージファイルを生成する。

8 $#1MOS

圧繍コードフフイルをイメージメモリへ展開する。

・展開位盃

.縮小(1/?,ν4),拡大(2倍)

・展開モード(SET/OR/×OR)の指定可

圧紘コードファイルはMH,MR,MMRのいずれの圧新首でも可

ファイル削除

盲を

9 $"1MGD

胸動オーバレイ指示

イメージメモリ上のイメージデータをMH圧縮して1'糾,コードフプ

イルヘノk成・N,力する。

10

C I N
C F C
U M U

$"OAFM

ディスプレイ表ボ・消去

MH圧鞍コードファイルをGⅢ FAXヘ印.力する。指定された屯'冉ヘ

のDIAL後送イ詣。

るソフトゥエア(OA パリケーづソフトゥエア)を提供してぃるが.特にイメージ

処理を行らためのシステ△環境について記述する。

<ハードゥエア>

' M500OEV シリーズワークステーション(CRT,キーポード,グラフィ,,クコン

トローラ,日本語ナルタ)

'イメーづ処理装置(イメーづス牛ヤナ,イメージコントローラ,マウス)

<ソフトウェア>

・《MELIMAGE》(会話形イメーリ処郡づログラム)

・ライづラリ(LEVEL Ⅱ COBOL用)

(1)非定型処理におけるイメーリ処理

ファイル入出力

MH圧縞コードファイルをプリンタヘ,十'力する。

FFコート

ファイル削除を行う。

MH圧縮コードファイルをイメージメモリへ訂動口ーディングする

ことを指示する。また、リ七ソト指示もhう。

《MELCOM》統合OA におけるイメージ処理・黒田・田中・広瀬.馬場.菊地

0

33 (47フ)

イメージメモリの内容をCRT(グラフ・メモリ)ヘ表示する。
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ホスト側アプリケーションプログラム

CALL 、$二 IMAG

(イメージモード宣言

CALL 、$# 1MOS

1枚目の

データ指定

CALL 、$二 IMFC

(書式オー

(イメージデータをイメージメモリに展開)

WRITE(データ)

レイの指示)

JSP出力)

WRITE(データ)

(改ページ)

CALL 、$二 IMFC

2枚目の

データ指定

ワークステーション

(イメージデータをイメージメモリに展開)

WRITE(データ)

SAMPLE3

'h

WRITE(データ)

イメージメモリ

(改ページ)

CALL 、$二 IMAG

三菱電機技祁. V01.60 ・ NO.フ・ 1986

IMGOVRM討

(イメージモード解除)

M500OEV ワークステ・ーソヨン

図 3.イメージ処廻づログラ△の一例

'』

女害ファイル

MELIMAGE ヌは

SAMPLE4

件名

[Σニニニコ

仕桟

JSPヘ

脆

イメージメモリ

イメージ制御装置

~~恥
買寓賀貿茸

.ーや
イメージデータ

Eヨ巨国

イメ^ジ
スキャナ

イメージフ・、ータ

CRTディスフレイ

キーホート

うフイノ師幻及び《MELDRAW》(図形入力)とデータの互換性

があり,各 OA ソフトゥエアと一緒に活用することができる。

これらの使用例を次に示す。

.《MELWORD-J/J2ン日本語文書ヘのイメージゞータの挿

<。

・《MELGRAPH》. eジネスグラフとイメーづデータの合成。

.《MELDRAW》:図形とイメーづデータの合成。

3,イメージ処理制御装置

3.1 入力装置(イメージスキャナ)

イメージスキャナは,原稿をイメージ・ハ'イナリデータとしてワークステーシ.ンに

取り込む装置である。ワークステーション忙取り込主れたイメージデータは,

加工,編集され,テキストと合成したり,あるいはその主まのイメーづ

データとして取り扱われる。ワークステーションに接続するイメージスキャナ

の特長は以下のとおりである。

(1) 3種類の解像度が選択可能

(2)シートのみならずづ,,ク状の原稿も読取り可能

(3)読取り濃度,白黒2値,疑似中問羽の指定が可能

イメージスキャナの概略仕様を表 2.忙示す。

3.2 圧縮/伸長機構とイメージメモリ

イメージデータは,画像原稿をイメーづスキャナにより縦横最大 240ドット/

インチの分解能で読み取ったものであり, A4サイズの原稿では約700

Kバイトのデータ量となる。このような多量のデータを保存したり伝

送する場合,そのままのデータ形式では大きなディスクェリアを必要と

する上伝送時冏込長時問となる。

これらの問題を解決するため,イメーリ制御装置では圧縮/仲長機

JSPヘ

EDPデーク

イ〆ーノ

図

図 5. M500OEV シリーズのイメーづ処趣

日本語ブリンタ襲置

図

図 4.《MELWORD-J/J2》による不動産皆報の作成例

イメージデータ・ファイルは,圧縮コード手一夕とドリトデータの 2 種類あり,

通常保管用には圧縮コード¥ータが,他の OA ソフ1ウェアで使用すると

きはドリトデータを用いる。

(2)定型処理におけるイメージ処郡

COBOL による EDP処理の中でイメージデータを取り扱うために,イ

メーづ処理ライづうりを使用するととができる。ヨモな処理機能は《ME

LIMAGE》と同じである。

ワークステーションには最大40M ハ'イトまでの固定ディスク装置が接続

できるので,データ圧縮したイメージデータ・ファイルや文字データを格納

,、ることができる。 2.1 節で説明したホストワークステーションを接続し

た大規模システムに比ベ,ワークステーシ.ンだけで白立した比鞁的小規

模な定型業務イメーづ処耶システムカ井苗築できる。

(3) OA ソフトゥエアとのデータ互換

《MELWORD-J/J2》(日本語ワ一づ口),《MELGRAPH》化'づネスグ

様
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表 2.イメージスキャナの仕様
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圧縮ノ伸長機構

圧縮

く圧亟D

原画イメージ

描を標準装備している。圧縮/伸長機織の基本機能としては,図6

に示すように,原画イメージデータを圧縮符号化データに変換すること

と,逆忙圧縮符・号化データから原画イメージ手一夕を再生する(伸長と

呼ぶ)ことである。との圧縮/伸長のアルゴリズムは専用 LS1によっ

て実行され,ワークステーションのメインメモリとは別に用意されたイメーづ

メモリとの問で高速忙処理するブ丁式を採用しているために,高性能な

イメージデータの圧縮/伸長機能を実現している。イメージメモリは最大2

Mバイト主での容量を持つことができるので,単に圧縮/伸長のみ

ならず,イメージ,ータ問の合成,テキストデータとイメージデータの合成など

各種の画像編集機能に利用している。

イメーづデータの圧縮/伸長のアルゴリズムとしては,一般に使用され

ている,入Ⅱ1, MR, MMR の三つの方法をソフトゥエア的に選択使用

することができる。標準的な A4サイズの画像原稿に対するデータ圧

縮辞引1表 3.のとおりである。

3.3 出力装置(イメージプリンタ)

(1)日本語づりンタ裴胤

イメージの印刷出力を行う装置のーつとして日本語づりンタ裴隈がある。

日水語づりンタ装綬は,ドヅトマトリクス・インパクト形のナJンタであり,

通常は A/N,カナ,漢字のテキスト手一夕を印刷するために使用され

るが,部分イメージの混じったデータを複写紙に印刷することができ

る。ワークステーシ.ンに接続可能な日本語ナJンタ装羅としては,如字

/秒のエコノミー版ナルタから,単票,連続帳票両力が扱える甫謎及づ

リンタまで数種類のナjンタが用意されている。いずれのづりンタ、イ

メージ混じりデータの印刷が可能である。イメーづデータのE川1川は IS0 ド

ツト/インチ(フ.1ドット/mm)の密度で行われる。

(2)マルチメディアナJンタ

高機能,高性能なイメージ出力装置として,ここでは A4サイズの力

ツト紙を扱うことができる電子写真方式のマルチメディアナ」ンタ2(以下,

MMP2 とよぶ)がある。表 4.に MMP2 の概N割士様を示す。 M

MP2 は,従来の日本語シリアルづりンタ(以下, JSP とよぶ)や口本語

ラインづりンタ(以下, JLP とよぶ)と同系列のナJンタ奘濯であり, B

4サイズ主での力,,ト紙に高品質の文字を印刷することができる。し

かも, i英字フォントは JIS C 6234 (24 ドット系パターン)に準拠してい

るので, JSP やルP を含めたシステ△として一貫した印刷出力がで

きる。

ノゞイナリデータ

図 6.圧縮/仙長機朧の基木機能

圧縮符号化データ

イメージメモリ

圧

表 3.圧縮方式と圧縮率

縮

MH方式

方

MR方式

式

MMR 方式

項

印

表 4.マルチメディアナJンタ 2(MMP2)の仕様

印

圧

二il

目

ー」'

粕

文字楴成

ツ

速

文字サバズ(漢字)

式

卜

一上,
「"

8

文

密

疫

乾式電子写爽力式

印

12

度

【i二

マ

最大】5 枚/分(A4 縦印マt11D

刷

萪(泌字)

14

仕

240 ドソト/d γチ

フォームオーノぐレバ

モ

30×30 (レターフェース捻 28×28)ドット

イ メ

糸勺 7,9, 12 ポ河ソト

用

ド

]1S 勧 1水準+JIS 鋤2水準

MMP2 の印刷モードには,力汁紙の縦方向忙印刷するポートレート

モード,横方向に珂陬訓するランドスケーづモード,そして A4 サイズ縮刷モ

ードがあり,ソフトゥエアの切換忙よりとれらのモードを使い分けるこ

とができる。特{C A4 サイズ縮刷モードは, JSP や JLP のナJントアウ

トを A4カット紙上1て模写できるので, MMP2 を JSP や JLP の代

替ナJンタとしても使用できる。

更に MMP2 は,あらかじめ口ードした1紅てデータと,文字手ータ

を重ね合わせて日」刷するフ才一△オーバレイ機能をもっている。書式デ

ータとしては,マルチフォントが可能な文字,豊富たけい線や網かけパ

ターンなどがある。これらは圧縮されたイメージデータとしてづりンタに

ロードされ,テキストとの合成時に MMP2 で伸長して印刷される。

このフォー△オーバレイ機能を活用するととにより,齒紙の力"紙をづ

りづりントした帳票として印刷できるので帳票類の削減ができる。

また, MMP 2 はオづシ,ンとしてイメージ出力機能を休jえており,

受信した圧縮イメージデータを伸長してテ牛ストに,又は非圧縮イメージ

ゞータをその主主テキストに差し込んで印刷することができる。この

ときの圧縮はフォームオーハ'レイの圧縮と同じ力式で実行される。

4.むすび

通信回線,同軸ケーづルや LAN による通信媒体のマルチメディアを何

ら意識することなく,文字データ,づラフや図形及びイメーづデータなど

のマルチメディア情慨を同ーレベルで一元的に管理・処哩できることが

統介OA アーキテクチャの目的である。本稿では《MELCOM 80シリー

ズ》をホストとし, M500OEV シリーズをワークステーションとしたイメー

り処理システムについて紹介した。イメージ処理システムとしては,使

込やすぃソフトゥエアの開発とと、にイメーづスキャナやイメーづづりンタな

どの入出力裴置の高性能化,低価略化や容易な保守性などがノ>後の

課題である。

ト(縦),ラγドスケーブ(織), A4 輸刷寸ξ一 1 レ一

サ

出力

キ兼

縦 2 佶, W」2 倍,縦横 2 佶

イ

あ

二ぐ

可(圧縮又仕辨、成縮データ)

B4, A4, B5, A5,レター
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特集

《MELCOM》統合化OAパッケージ

最近のワークステーションの能力向上は,日進月歩である。そのため,

従来では困難であったイメージ処理の分野まで,ワークステーションで実

現可能となっている。=斐マルチワークステーション(以下,マルチワークステ

ーシ,ンとよぶ)の統合化 OAパ四ケージは,文書処理,表計算処理な

ど従来からオフィスの事務の効率向上のためK利用されている機能

忙加え,イメージ処理,意志決定支援など高度な処理を実現Lている。

まえがき

《MELCOM》統合化 OAパッケージのレパートリーを表 1.に示す。

《MELCOM》統合化OAパヅケージの基本思想は,次の3点に集約す

ろことができる。

・《MULT116》, M500OEV及びマルチワークステーションの 3機種を

共通した OAソフトゥエアで統合

.当社のオリジナルソフトゥエアと第三者開発のソフトゥエアをバランス良

く統合

・オフィスの主たる機能を統合

以下,これらの考え方について記述する。

(1)《MULT1 16》, M500OEV の OA ソフトゥエアをマルチワークステ

2 統合化OAパッケージのレパートリ

金井守司、・中村

ーションπ:、糸充イ手

オフィスに導入されるOA機器は,その作業環境に最適な機器が利用

される。スタンドアロンのパソコンからホストコンビュータのワークステーションま

で,その機器は様々である。しかしながら,利用者はハードゥエアは

異なっても,ソフトゥエアは同一の製品を利用できることを期待する。

そこで,マルチワークステーションの OA ソフトゥエアは,既存の《MULTI

16》と, M500OEV のソフトゥエアを統合し,既存のいずれの機器の

利用者でも,マルチワークステーシ.ンヘス△ーズに移行可能としている。

(2)当社のオリジナルソフトゥエアと,第三者開発のソフトゥエアをパラン

ス良く統合

マルチワークステーションの基本ソフトゥエアは,拡張Π木語コンカレントCP/

M-86 を採用してぃる。そのため,内外で開発された著名なソフトゥ

エアである Multipl.n,日本語 Data BO×, TIMS などを簡単に移植

可能となっている。更忙《MULT116》, M5000で当社が開発した

AIM訂k Ⅱ, MUⅡig稔Ph,《MELWORD-J Ⅱ》など実績のあるソ

ワトゥエア、,マルチワークステーシ.ンへ搭載している。したがって,オフィ

スの業務に最適なソフトゥエアを選択するととが可能になっている。

また,データ統合化ソフトゥエア MultiData partner により,異なる OA

パ,,ケージ問のデータ統合化を簡単忙実現できるため,日本語D0捻

BOX Ⅱのデータを Multip]an や AIM雛k Ⅱなどく、利用することも

可能である。

(3)才フィスの主たる機能を統合

従来,パソコンの OAパヅケージは,日本語ワ一づ0,グラフ作成,表引・算

など個別のパッケージを利用するのが一般的であった。しかしながら,

米国の 0ータス・ディベロ,,づメント社が IBM PC 上に"1-2-3"を発

表し,爆発的にヒ,,トして以来,統合化ソフトゥエアが注目されるよら

κなった。当社では,このような状況を踏まえ,日本のオフィス忙最

適な統合化ソフトゥエアA 1 を昭和59年12河に発衷した。 A 1は,

日本のオフィスで主K利用されている日本語ワ一づ口を中心k,表計

算,グラフ,作図機能を統合化したソフトゥエアとして高く評価されて

いる。マ1レチワークステーシ.ンでは, A1を大幅に機能強化した統合化

ソフトゥエアAI M故k Ⅱを搭載するとと、に,表計算機能を中心に

グラフ機能を統合化した Mult地捻Ph も搭載し,才フィス業務で利用さ

れる,日本語ワ一づ口,づラフ作成,表計算の三大機能をハ'ランス良く

統合している。

表 1.マルチワークステーション統合化 OAパ,,ケーづ一覧

OAパソケーヅ名

統合化ソフトウ 工ア

A I M且rk Ⅱ

統合化グラフソ フ卜

Multigraph

データ統合化ソフトウェア

Multi D且ta parιneT

巨ⅡΞ*
日 松浦祐子、

Ⅱ本語ワードプロセッサ

MELWORD-J Ⅱ

日本語ワードプロセソサ,裟計卸,グラフ,作図機能を
籟合。マウスサポートに上る使いやナさの向上,バメー
ジ処鰹機能を実現。

会話形グラフ作成ソフト

MELGRAPH

断

表訓算機能,

A I MaTk Ⅱ

統合オフ'スシステム

MELLINK/WS

A I MaTk Ⅱ,日本語 MultiP1ヨn, Multigraph, TI、
MSなどールチワークステーショγのOAパソケージ

劉のデータを統合化。

データ変換ソフトウェア

MELDAX

グラフ機能を統合。

との親和性を重視。

きめ細か壮機能と使いやすさを碕る日木語ワードプロセ

フサて.ある。

Π

会話形式で,画面に表示された=マγドやパラメータを

指定するだけで飾半にビジネスグラフを作成可能。

本語 Multiplan

要

M80, EX, COSM0 シリーズ及び】BM 永ストロγ
ビュータの基幹業務データをワークステーシ,ソ側の
OAソフトで利用することを可能にLたパプケージソフ
トウェア。

SⅡPet calC2

唇本語 Mult!P1且Π,

日本語 Da捻 BOX Ⅱ

Multi16 と Multi/WS冏のデータ変換を行5 ための

ソフトウェ丁。

今左で紙と鉛縦と電卓を使って手作業で行っていた作衷
架計計算を,リーウステーションの西面をみたがら箭唯
たキー操作でワークシート士で計算を実行させていくソ
フトウェア。

英文ワードプロセッサ

工VOTd s:ar

TIMS

機焼は口木語 MultiP1且n 上権ぼ同一である。内動実行

機能が優れている。

名;車管卯,図冉目録作成たどに柘広く活用できる力ード
jBデータ・くースソフトウェアて、ある。画面を・ーつの力ー

ドにみたてて,カード単位にデータの管理を行ら。

Spe11 Sねr

支、j話形りレーショナノレデータペースである。初心名で亀
働mにデータベースを椛築でき,データの検索,更新印
刷たどができる。

MユⅡ MeTge

36(48の*コンeユータシステム製作所

但界で鳥っと亀広く刊用されている英丈ワードプロセッ

サである。

气Uora s,且τと合わせて使 5 こと忙より,自劃抽りにタイ

プミス,スペルミスをチェックナる。

WOTd saτで作成した文書に住所氏名などの項目を合

成して印刷することができる。

3

この章では,マルチワークステーシ.ンの代表的ソフトゥエアである AI M紅k

Ⅱ, Multigr且Ph, Multi Data pa此neτ 1てついて言己述する。

3.1 統合化ソフトウェア A I Mark Ⅱ

統合化ソフトゥエア AI M紅k Ⅱは,ワ一づ口機能を中心に,表計算,

グラフ,作図などの機能を統合している。ワ一づ口機能を中心にした最

大の理由は,オフィス業務の中で文書作成の占める割合が最も多いか

らである。すなわち,我々が日頃紙と鉛筆と消しゴムを使って行っ

ている文書作成作業に最凾近い感覚で使うことのできるソフトゥエア

マルチワークステーションのOAパッケージ概説

三菱電機技報. V01.釦. NO'フ.1986



が AI M訂kⅡである。ワ一づ口機能を中心K統合化を図っている

統合化ソフ1、ウ上アは世界に、あまり存在しない。そのため, A I

M紅kⅡは,世界の最先端にあるソフトゥエアのーつである。

AIM飢kⅡの最大の特長は,多機能と使込やすさを高次元でパ

ランス良く結晶させた点忙ある。この節では, AI M故kⅡの特長

を使゛やすさの面から解説する。

(1)文書画面1て直接,文章・表・グラフ・図形・イメージを書き込む

ことが可能

我々がΠ常文書を作成する場合,文章や表や図形ごと忙,それぞれ

専川の紙と鉛筆を使うことはしない。同一の紙忙直接文章や表や図

形を書く。 AI M紅kⅡはワークステーションの両而の巾K仮想の紙を

置き,ことに直接文章・表・づラフ・図形・イメーづを〒井き込むことが

できる。また,文章作成に使用するデータが,ホストコンビュータに存在

する場合, AI Mark Ⅱは,ホストコンビュータの手一夕を利用すること

も可能である。

(2)すべてのデータが,マウスとキー下ードの両方から利用可能

AI M鮎kⅡは,現在最も使いやすぃとされているづルダウンメニュー

を採用している。づ1呼'ウンメニューを採用したとと忙より,現在どれ

だけの機能が使えるか一目て・碓認できるとともに,コマンドの階層1符

造を女Uてする必要はない。これらづ1レダウンメニューの中から,目的の

コマンドをマウスを使ってボインティングするだけで,操作を進めていく

ことが可能である。このよう K,マウスは初心者にはヲE常忙便利で

あるが,十分機能を鼎蛛訂した人にとっては,マウスの操作が少々繁

雑すぎることも事実である。したがってAI M紅kⅡでは,すべて

の操作をマウスとキーポードの両方からできるようにしている。

(3)本格的な白習用ソフトゥエアを標準装備

才フィスで利用する OA ソフトゥエアは,だれもが簡半.に使えるととが

極めて大助である。そのため IC は,わかりゃすいマニュアルが必す

ψ助である。しかし, AI M紅k Ⅱのように多くの機能を包含する

ソフトゥエアでは,マニュアルの呈も多くなってしまい読むとと自体,大

変である。そこで, AI M紅kⅡでは利用者が白習用ソフトを利用

しながらその機能をマスタできるよらにするために,本格的な白習

用ソフトゥエアを標準装備している。

(4)その他の特長

その他, AIM紅kⅡのもつ特長を以下に記す。

(a)將Ⅱ乍かわからな仏とき,いつでも見れる操作案内

(b)マルチウィンドーで2文霄同時瓢司集

(C)文書の作成・修正と印刷の同時並行処理

(d)オフィスに必要な下記機能をコンパクトに統合
0

イメーリ処理.ワーフ0

・表計算 文書検索

手順登録・自動実行.ソートセレクトクラス

.外部ファイルの呼び出し作図・グラフ作成

AI M紅kⅡくイ乍成した文書例を図 1.に示す。

3.2 統合化グラフソフト Mult地raph

AI M雛kⅡは,前述したようにワ一づ口機能を中心に表計算,グラ

フ,作図機能を統合化したオールインワン形統合化ソフトゥエアである。

そのため,衷計算やグラフ作成の機能だけを取り出すと,単一機能

の表計算やづラフソフト{C比ベ,多少弱込ところがある。そこで,表

計算とグラフソフトを一体化した統合化グラフソフトゥエア MultigねPh を

開発し, AI M紅kⅡの表計算とグラフ作成機能を強化している。

(1) Multig捻Ph の機能

MultigねPh の表計算機能は,合計計算,標準偏差など 18種類の関

数を姉えているため,入カデータの力IU二が内山忙できる。また,入

力したデータの修正,削除は、ちろん,複写,挿入なども可能なた

め,ブータの編集も簡単である。更忙SORT機能により,データを項

目ビとに新り順又は降ル熊C分類することも可能である。このほか,

Multゆlan の SYLK ファイjレや CSV 形式のファイルもそのまま手1リ司で

きるようにしている。 Multig捻Ph のグラフ作成機能は,棒グラフや

円グラフを始め,27種類のグラフを作成可能である。グラフの拡大,

縮小,作成したづラフ忙説明文や矢印の書き込み,グラフの重ね〒ヰき

なども可能である。

このほか忙,コマンド選択やデータの入力などの一連の1測乍をあら

かじめ記憶させておき,自動実行させる機能,複数のグラクをあら

かじめ登録しておき,自動的忙連続実行させる機能などを、つてい

る。これらの機能を利用することにより,複雑な 3マンド1矧乍を二引意

する必要がなくなるために,作業効率の向上を図ることが可能であ

る。

(2) MU]t地t且Ph の特長

Mult地ねPh は,以下に述ベる特長ある使い力が可能である。入力

したデータを基に計算を行い,その結果を直ちにグラフに作成するこ

とができる。単一機能のグラフ作成ソフトや衷計算ソフトを用いた場

合に比ベ,データ変換作業が必要な仏ため,シミュレーションなどに最適

である。また MultiP1釦など,表計算ソフトの処理結果を利用して

グラフ作成したり, MultigTaph で処理した結果を AI Mark Ⅱで直

接読み込んで編渠することができるなど,他の既存の OAパッケーづ

とのインタフェースも十分杉慮されて込る。

Sα冶・π酬、ノノ、凪
ノ]J-'

・系会)B゛ル1＼ゞ穐紺瓢註三1_1_三、バ(S_、/Wづ左ア鄭.の漸蹄,9/"'ー'・"1'゛ハノノ争;ウェ1A1武の隔捗二1_..1二'1三玉'Ξ毒1ミノソクトゥエf傑武の・ー・・・・・・・・'じ1裂
、_ーゞー^

リ__.1L "、、:f'・"・・・・"・・・・・"""""'ニ"ノ,ーー多機能と使いやすさを高淡元で散合.最新ソフ^,^.

'、、、 C、

385

337

305

207

^^

_ノノ

イメージスキャナを使って、よりダ

イナミソクを文書作成を

づナ

ニ,ι

ニゞて主定・聖乏

三ラフ'・ 1玉】ヲTラ・

ξ. Cフ>才昆イ生
ネ主τ fキ・コ之二宅工手 d)

1150 1 1199

文章とのバランスを硫めむがら、好

きむ位澄に、そのままイメージを読

み取ることができ三す.イメージは

横6倍に拡六し、ドット単位て

修正可能.胡かな部分の作業にマウ

スが戚力を発揮します.

この戈書仁、1毛訂、化ノフトつ1丁AI・吽叔lt祚区し晝t土

1164

1027

829

563

マルチウィンドゥで2文書同時康示

同時綴集.文書問の引用も篤単に行え

ます.

マウスとキーポードは、どちらでも使

用可能.入力はスビーディにキーポー

ドから、招集けマウスで、女ゼとお好

きを方をお選び下さい.人囲優先の使

いやすさです.

ト技術の粋

1234 3583

37 (481)

集大成し しナ

4、,

区竺亘聖

ロ〔[[^田[[ロ[[[ロ

T01

ワーフ'ロ

1M

ヌコアウ1オヤユヨキヘ・

夕子イスカ、づ二う"ψヲトシハキクマ,レムψ
ツ、コキ才ルロ

亀工

0

'
1,

ノ

キーポード

4月

作喪

手

勺系系
凋大尿
口名語

唖^長

計算

王Ξ7

5月

《MELCOM》統合化OAパヅケージ・金井・中村・松浦

,"

グラワの作成例

謡

図 1. AI M紅kⅡで作成した文書例

t07

'羽

6月

爽京

大阪

名古屋

揺同

4月

423 '

301

246 '

180

5月

356

389 '

278

176

6月 合計

一

こ
い
に
'
う
.
凸
モ
功
b
吋
た
ゞ
U

よ
し
つ
虹
せ
ん
仕
'
ぎ
く
、
"

ψ
,
ヂ
/
,
,

貿
政
六
丘
王
貞

,
ノ
"
早
蝿
圧

蜘
繋
モ
点
'

大
:

十喜五ぐ

山
ヲ
湖
,
越

愉
陥
劾



3.3 データ統合化ソフトウェア Multi Data partner

オフィスの事務効率向上のツールとして,幅広く普及してきたパソコン

やワークステーションに込大きな欠点がある。それは,個た{C作成され

た OAパ,,ケージ間でデータが相互忙利用できないということであ

る。具体的に言えば,オフィスのある部門で作成した,日本語Dato

BOXⅡの顧客管理ファイルから必要な手一夕を抽出して, H 本語

MU16P1如を使い,表計算を実現したφという要望に対して,今ま

では簡単忙実現するととは不可能であった。そこで,データの流用,

統合化を簡屯な操作で実現し,使いやすいOA白ステムを構築可能と

したソフトゥエアが,データ統合化ソフトゥエア Multi Data partnet であ

る。

(1) Multi D0始 Partner の機能

データ統合化ソフトゥエア MU16 Data paTtneτは,データの流用,統合

化を簡単に実現する画期的なソフトゥエアである。日本語D0ねBOXⅡ

で作成したデータを日本語MU川P1釦で利用したり, A1で作成し

たデータを TIMS で利用するととが簡単な操作で実現できる。つま

リ,ー・つのパッケーづで不足する機能を他のパ四ケーづで補完し、個々

のパ,"ケージを個性に合わせて使いわけることにより,データ運用が効

率良く行え,マルチワークステーシ,ンの能力を存分に引き出すことが可

能である。また,データの抽出と編集は画面を見ながら力ーソルで指

示するだけで行えるため,操作性ヘの配慮、十分である。

Multi Data paTtner は, TEXT ワアイル, SYLK ファイル, A 1ファイ

ル, MELファイルの4種類のファイルを入力又は出力ファイルのいずれ

にも指定することができる。したがって図 2.に示すよう忙,マルチ

ワークステーシ,ンの代表的なパ,"ケーづ問でのデータの相互利用が可能

である。

(2) Multi Data partner の特長

Multi D.仏 Pa丘ne,は,スづレ,,ドシートタイづの画面忙より¥ータが衷

示されるので,変換しょうとするブータを画面上で直接硫認できる。

また,コマンドの選択は,ワアンクションキーによる選択方式を採用して

おり,変換するパヅケージソフトに依存しない。更に操作方法の省力化

を図るため,入出カドライづ名,ワアイル名など変換に必要な情祁をパ

ラメータとして保存し,再度実行する場合は,パラメータファイルから変

換に必要な情報を読み取り宵動実行を行うことが可能である。

4.意思決定支援システムDSS

ステム部門のネ四ク Kよりエンドユーザーの新たな要望やシステム変更要

望を,タイムリーに角〒決できなくなっている。いわゆるバ四クロづの蓄

積であり,企業の意思決定などの緊急を要する処卿でさえフォローが

問に合わない状況である。一方, OA の浸透にイ半いパソコン, OA端

末が普及している、のの,汎用機との有機的なりンクがなされてお

らずスタンドアロン機として稼働率が低仏という不合理な状態がみら

れる。τ二菱息ν思決定支援システ△(DSS : Decisjon support system)

は,エンドユーザー自身によるデータ処理をづ0づラ△を作成せずに, OA

端末やパソコン端末を使用し会話形式で行える。 DSS は意思決定に

必要な豊富な機能を提イ共しており,データベース操作・ゞータ処理・モデル

操作・シミュレーシ.ン・報告書作成・ビジネスグラフ作成などの機能を統合

化して提供することができる。 DSS は《MELCOM》統合 OAアーキ

テクチャの、とに EXシリーズ《DIATALK》のコンボネントとして,また

《MELCOM 80シリーズ》 DPSI0 機上くq列動するシステムとして利用

できる(図 3.)。

4.2 機能と構成

EXシリーズのDSSⅡについて機能と構成を紹介する。 DSSⅡのソフト

ウェア枇成を図 4.に示す。《DIATALK》インタフェースにより,既に

存在するりレーショナルゞータベース, CODASYL形手ータベース,ーー般ワア

4.1 DSS の目的

汎用計算機やオフィスコンeユータの普及はソフトゥエアの蓄積を生み,
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制等統計

桜

並礎統計岳(平均・標津偏差・最大・最小様か)

標準化

表 2.統計・予i則機能

多亥量分析

相関係教・頴位相関係数

判別分析

主成分分析

因子分析

能

Πン系列了,側

ウラスタ分析

指数平滑法

EPA法

キ十ツシュフロー分析

傾向仙線あてはめ(多靈回婦・ステップワイズ

.多項式.指数.べき.ゴγへルツ・ロジステ

バプ多,)

利 用

＼

例

品質評価

5000

販売指標の作成

企業の体質分析,的賀名
のC゛牲降迅分析

業務のモデル化

商品の分頚,企業の分類
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需愛子浸1,傾狗分析
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季節調整濱み系列

傾向循環変動

2000

投貰効果の分析

85/4

イルから基礎データを扣1出し, DSS のパーソナルテーづルに取り込むと

とができる。パーソナルテーづルは簡印な操作で定義・作成することが

でき,碑接ゞータを端末からエントリすることもできる。

パーソナルテーづルは,りレーショナルタイづの二次元のテーづルとしてギ手在

し,行(レコード)の追加・削除・変更は、とより,列(項fD の追

加,削1徐,入れ替えなども容易忙行うことができる。レコード件数に

は制限がなく大量のデータでもパーソナルテーづルファイルとして効率良く

処理することができる。パーソカレテーづル土で各項目K対する算術演

算ールーシ.ナル演算・ソート・合瓢'・平均・割合などが行える。また,

テーづルの併合,分航といった処理、行え,オフィスにおけるデータ処

理が簡単なコマンドで自由自在に行うことができる。

分所・統計機能として需要予測に使われる時系列予測,商品の分

類,企業体質の分析を行う多変量解析,投資収益率分析を行うキャ

.ワシュフロー分析などが用意されている。更に経営モデル分析のための

モデル定義,シミュレーション機能があり意思決定を強力忙支援する。

4.3 テーブル操作・データ加工機能

データベースや各種ファイルから扣1出して作られたパーソナルテーづ}レに対し

ては、文婚剖杉式でテーづル1測乍や手一夕加工が実行できる次のような

機能がある。

(1)テーづル編集(行・項日の追加・削除,値変更,置換,その他)

(2)算術演算(項目問や行問の四則演算)

6
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図 5.季節朋整結果(EPA法)
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(3)関係演算(選択・射影・結合)

(4)複数キー 1Cよる分類

(5)合訓'・総計・平均・割合計算

(のテーづルの併合・分籬

4.4 統計・予i則機能

統訓'・予測機能には,表 2.で示すように,初等統計・統割'分析・

多変量解析・時系列予測がある。分析や予測した結果は,パーソナルテー

づルとして出力でき,更にグラフやレボートといった見やすい形で出

力することができる。図 5.のグラフは, EPA法忙よる売上実績デ

ータを季節調整した結采である。

4.5 モデルシミュレーション機能

モデル記述言語を用いて業務をモ六レ化し,名種のシミュレーションを行

う機能である。例えば,図 6.のように用いる変数を定義し,変数

冏の関数は式(モデルi口を用込て,モデルづログラ△を行己述する。モデルづ

ψ'ラ△では,統汁,予i則で得られたモデル式をそのまま参照するこ

ともできる。シミュレーシ.ンを実行する力法としては,単純シミュレー

シ,ン・代替案分析 0 目的探索・感度分析がある。図 6.はnl.純シミュレ

ーションした糸冉果であるが,例えば目標利益を決め,それを達成する

ための売、1i高の変化を湘ベるには,目的探索を用いればよい。この

よ5 に,短期問K闇題解決のための案をいろ込ろな手法く、作成く、き,

人問が行う意思決定を支援し,またその過程を他人に説明するにも

右効である。
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以上 MELCOM 統合化 OA パッケージ,意志決定支援システムにつ

゛て内容を紹介するとともに,そのJ'本思想についも説明を行った0

今後ワークステーションは,オフィスオートメーシ.ンの進展につれて,更に局

度な使い力が求められていく。とこで紹介した統合 OA パ四ケーリ,

意志決定支援システムも更に改良を行込,佑高度な処理を簡畄な操作

で突現』すべく,努力を続けていく。

5 む す

^^

,
賢
C
謄

を
劃訂

】
上

」
才
ヨ
゛
5
6L

詐

1
上C

(
区
火
)
"
.

0
7
0
1
急
0

0
7
0
1
急
0

4
4
4
4
4
'



特集

る升究所におけるOAシステム

一般に企業では,販売管理,経理,給与訓卸業務などの基幹業務の

EDP化を完了しているケースは多いが,今後,多種多様のOA機器

を結合し,システムを統合化(各種業務を統合化,組織化の意味)し

た OAシステ△の開発が進展していくものと思われる。この統合OA

システムの構築にあたっては,次の点が重要なボイントである。

(1)汎用コンビュータ,オフィスコンeユータ(以下,オフコンと称す),パー

ソナルコンピュータ(以下,パソコンと称す)などの利用に際して処理効率

を老慮した分散形処理を行う。

(2)各機種問のデータ交換が容易に行えるような機能を持たせる。

(3) OAシステムの利用に対しては,簡単で統一された端末操作に
する。

(4)システム内では,数値データと同様忙文書,イメージなどのデータ
も扱う。

この統合OAシステムの事例として,当社の情報電子研究所にお仏

て構築した研究所OAシステムを紹介する。

1. まえがき

蒲原捷行、 中沢俊夫、・水野

OAシステムは,①研究管理システム,②資料管理システ△,③秘書.庶

務システムからなるが,とれらのシステムの概要にっいて説明する
(図 1.)。

2.1 システムの機首毛

各サづシステムの機能について述ベる。

2.1.1 研究管理システム

とのシステムは,研究所の管理者クラスの研究管理業務の効率化を実

現し,経営の意思決定支援を行う。また,研究管理情報をデータベー

ス化し,上AN を経由したオンラインによるりアルタイムな処理ができる。

この研究管理システムの機能を次に挙げる。

(1)研究部門の研究計画(工程,予算,成果)/実績の管理情報が

グラフ及び表形式で表示,確認ができる。

(2)管理者クラスの人が簡単に操作できるように,端末装羅にワ

ンタ四チスクリーン牛ーポードを採用し,2 ~3 回のキータ四チでグラフの検索

が可能である。

(3)管亜ず一夕は,パソコン上での汎用作衷ソフト"日本語 Multip、

10n"を利用して入力し,集計・編集処理をした結果をホストコンeユー

タ(以下,ホストと称す)《MELCOM 8のシステム 40 (M80/S4の

ヘファイル転送する分散形処理とした。

(4)データ入力画面の形式や研究組織,管理項目の変更にも柔軟に

対応できる。

(5)このシステムでは,経営管理情慨の提伊辻ともに市場動向,市

況情報の提供も行っている。

2.1.2 資料管理システム

研究所内のファイル管醒,図書管理システ△を構築した。とれにより,

ファイルの共用化,効率化,ワアイル検索時問の短縮,スペースの肩効活

g
オフコン

M5000

研究管理

スケジュール管王里

図書ファイル管理

所長室・部長室

g
オフコン

M5000

研究管理

裕**.金井正三郎***.石野正彦粋*

2. OA システムの概要

図 1. OAシステムの構成図
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呈
バソコン

MULT1 16Ⅲ

会議室子約

スケジュール管理

^1Ⅲ 11W

用に加えて,図霄の検索,貸出し及び返却処理の向上を実現した。

このシステムの機能を次に挙げる(図 2.)。

(1)研究資料類のファイルのインデックスゞータ(管理グルーづ番号'・ワア

イル番号・名称・作成日・保管媒体・期限・場所など)を手ータベース

に登録し,ファイル番号・漢字名称・作成年月などの複合条件入力に

より検索が可能である。

(2)保管期限の過ぎたファイルのりストを自動作成し,ワアイル管理

を行う。

(3)図書についてもインデヅクスデータ(分類番号・図書名彩卜著者・

川版社名称・保管場所・登録期限・貸出先・貸出L/返却日など)

をデータベース K登録し,分類番号,名称,薯者名(漢字又はカナ)な

三菱電機技報・ VO】.60 ・ NO.フ.1986

オフコン
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.==ー、,匪1
女轡発生

ファイルインデックス入力

ーー、、、

女書保管

一^

区三ΣΣΣ工^

巳五王ZZ^]

^

漢字OCR

ファイル作業

ファイルインテノクス入力

ファイル検索

ファイリングシステム管理

どの複合条件入力により検索ができる。

(4)図書の貸出日,貸出先,返却日の管理

ができ,貸出状況りストを自動作成する。

2.1.3 秘書・庶務システム

汎別 OAパ,ワケーづを利用した個人のスケジュー

ル管理及び会議室の予約業務である。システム

の機能を次に挙げる。

(1)所長,部長など管理者クラスの個人ス

ケジェールの管理が行え,管理者及び特定部門

の人のみ検索を可能とした。

(2)研究所内にあるすべての会議室が,い

つでもどこからて、も予約ができる。

2.2 システムの構成

研窕所内の光口ーカルエリアネヅトワーク(LAN)

《NIELNET シリーズ》のi高速りング,ル・,速りング,

CSMA/CDハ'スの3タイづを組み合せたP剤倒

形ネ,,トワークによる OA システムを描築した。

次にそのハードゥエア俳成を示す。

2.2' 1 ドウエア構成ノ、^

OA システムのホストとして,オフコン《MELCO

M 8のシステ△如を酉酷置し, LAN を経由し

てオフィスターミナル M5000 とパソコン《MULTI

15》を端末装置として按続している(図 3.

毛魯!照)。

2.2.2 端末装置の配置と利用状況

端末の配置場所と利用状祝について淡に述ベ

る。

(1)所長室,部長室などに配碕された端末

では,研究管理及びスケジュール管理,図書.

ファイル管理システムの利用

(2)一般用端末での研究管理データの人力

及び図書.ファイル管理システ△の利用

'三戸

◎

女轡保存

^ MELCOM 80

マイクロフィルム

部門N0 摸体,属姓,保菅・保存・廃棄
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ファイル発生年月.ファイル期限年限

L:

^

11ⅧⅢ1、 111川川IN1川11 ' 111川

保存口ーケンヨン情報.マイク0フィルムインテノクス

データベース

図 2.ファイル管理システムの処理概要
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図 3.ハードゥエアの枇成図
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分

部門別管理(計画,突赦)

表 1.研究管理システムの検索データ

オーダー別管理(引画,尖裁)

類

(3)電子会議室では会議向けの利用

(4)図書室での図書・ファイル管理システムの利用

(5)その他一般用,図書室受付の端末での会議室の予約業務

2.3 データベースの構成

各サづシステムでは,ホストのデータベースを利用している。各種データベ

ースの構成を示す。

(1)研究管理システ△

研究費,成果,時下司外の引1劇値及びサ顎貰値がデータベースに登録され

ている。研究費については,研究テーマ別の研究讐の合計及び材料

喪,計算膨使用料,外注費などの数値データからなっている。また,

成采につ仏ては,論文・譜淡・特許研究樹告ヰ士内資料などの件数

手一夕からなっている。

(2)資料管理システム

ファイル管理システムのデータベースの中には,ファイル管理グルーづ・ファイ

ル番号・ファイル名称・保管媒体・作成H ・保管場所などのインデック

スブータが登金示されている。また,図書管理システ△のデータベースの中

には,分類番号・・図書名称・著者名 0 出版社名・保管場所・登録期

限・貸出先・貸出し・返却日などのインゞツクスデータが登録されてい

る。

2.4 研究管理システムの検索データ

研究管皿システムでは,データベースからのデータの抽出,編集を行い,

約2,000種類のグラワ及び表の形で端末の画面上に表示できる。表 1.

にその概要を示す。

研究共(内訳,打別批移,部仏Ht4岐)

成来(内訳,河別紲移,部内比ネ幻

時問外(内訳,月別推移)

内

研究豊(内訳,月別推移)

客

]冨 2

項月名

3

1985年度

国内特許

国外特許

4

三菱竃機技報. V01.60 ・ NO.フ・ 1986

5 6 7

研究成果計画

研究報告

年度合計

社舛諧演

社内講演

トV五姑 Nノ毛勺 0ノオフ'山Z_.Pノ印刷 Qラ終了身証替え Tノ転送 V/1又式 W窓 X/L籍

30

論文

上期

8

RICI

匝西巨ヨ匝匪

12

26

9

10

3

4

10

Ⅱ

5

研究管理システムに関する処理の流れと処理棚要について述ベる。

3.1 処理の流れ

ゞータの登録・グラフ表示・データ抽出ファイル生成・形式ファイル生成

のフェーズに分類できる。研究管理データの入力は,端末上の日オ精吾

Multゆ1如で入力を行い,合計処理,表編集及びファイル加工を行っ

た後,ホストへ転送し,データベースへ登録する。また,検索処理は M

5000 て、行い,ワンタッチスクリーンキーポードを用いて,2~3 回のキータ,,

チでグラフ選択指定を行う。とれによって,データベースからグラフデータ

を杣出し.グラフ形式ファイルの呼出しを行いグラフを表示する。グラ

フの種類の追加に対しては,データ抽出ファイル及びづラフ形式ファイ

ルの生成によって容易に行うととができる。

3,2 データ登録フェース

(1)日本語MUHiplan の入力画面表は,何種類かをあらかじめフ

ロ',ピ内に用意し,だれで、入力が容易に行えるようにした。各割卵ヨ

データの合計処理や各表の編集処理も行うことができる。

(2)日本語MUⅡゆ1叩による入力は,図4,に示される画面で行

うが,ーつーつのデータに対応したキーは各表に対応して対称コード

表が登録されている。したがって,表の入カデータに各々ユニークな

キーを付加して 1データ1レコードに編集し,ファイル出力するととがで

きる。

0

5

Ⅱ

7

? 98% Free Hultlplan

図 4.日本語 Multiplon の入力画面例
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(3)出力ファイルは,パソコンソフト用の SYLK ファイル形式で生成さ

れるので, BASIC言語によるづログラムで不必要な制御情蝦を取り

除き,順次編成ファイルに編集する。

(4) M4374 端末エミュレータづ0グラ△を利用し,ホストのファイル転送

ユーティリティづψ'ラ△ OAFIL を起動し,端末の入力ゞータをホストへ送

る。このとき,データファイルは JIS8 コードから EBCDIC コードに変換

され,ホストのデータベースに登録される。

3.3 グラフ表示

(1)端末エミュレータにより, M5000 上て,'ラフ表示のづ口づラムを

起動する。

(2) M5000 忙装〕箸されたワンタッチスクリーンキーポードには,スクリーンシ

ート 1枚で,縦10,樹16 の升目上にキーが設定でき,20種類のシ

ートを白由に切り換えられる。とれらのキー忙は,各々の部門,管

理項目,グラフの種類などを設定してあり,とれらのキーを 2~3 回

のキータ,,チで押すことによりグラフ表示が行える。

(3) 2~3種類のキーの組合せによってデータ抽出ファイルを呼び

出す。とのブータ杣出ファイルには,づラフ表示に必要なデータをデー

タベースの中から抽出するキーと,グラフデータフフィルの項目位置及びグ

第一研究部
(%

42 (486)
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図 5.研究管理システ△の画面表示例
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r-一形式ファイル作成

グラフ基本ファイルを元に

各変数を券煕し,グラフ

形式ファイルを作成する

・グルーフ名武コート
.メノセーソコート

・舉仕コード

ーーーーーーーーーーーーー]

.〆ノセーフコート

.メコセーゾ内宅

生成バラメータファイル

.クループ名毛コート

・クルーフ紅

.クルーブ名北内宅

グループ名称ファイル

メッセージファイル

茎本ファイル作立

BGS

.里仕コート

・早仕内客

単位ファイル
^^^^^^^^^^^^^^^^

クラフ基本ファイル

・グラフ影式

・タイトル

・クラフ隆種,色

.釜リつ、トLバターン,色
・早せ仕置

・要壁数.凡gl

43 (487)

r-ーーデータ拍出ファイル作成一ーーーーーー「
研究管理ファイルからグラフのデータを検柔し
グラフデータファイルを作るためのルールを,
データ抽出ファイルに書き出す

展開テーブル抽拙生成パラメータ
・展閏コー1 ファイル
・テータコー!

.クラフコート

・晃闇コート

・展閏顯セ

影弐フフイル"或

LRP020

/一

び

クラフ影丈ファイル

・クラフ影式

.タイトル,メノセーゾ

,クラフ共種.色

.皇リつ.トしハターン,色

.早位、翠仕佳宣

テータ捻史ファイル
.クラフコート

・グラフ影式ファイル名

.テータコート

・テータ仕望

.喜妥致でn
1 グラフデータファイル

.クルーフ念.クルーフ名k
1・テータ内宕
・テータせ置

」一

ラフ形式ファイ}レ名を持っている。これによって,グラフ表水に必要な

データとグラフ形式(フレー△)を生成,'る。

(4)グラフ衷示出力は,ホスト側のビジネスグラフィヅクシステム(BGS)を

利用している。また,グラフ表示されたゞータ内容を表形式でも表尓

できる。名極グラフに関して紬抑返し処理できる。

3.4 データ抽出ファイル,グラフ形式ファイル生成

(1)データベースからのグラフデータ抽出を行らためのデータ抽出ファイ

ルは,僻j単なパラメータ入力によって由動生成をしている。例えば,

グラフの種類に文"古して,部1「,管理項倒,抑Ⅱ胡などの組合せて,'ラ

フ.ξ示に必要なデータの千一が定められる。

(2)グラフ形式につⅥても,』'本的なグラフの形式(約15極類)

からグラフのタイトル,グルーづ名称,ナU列,グルーづ数,要緊数,単位

などの一定の法則で約2ρ00種類ものグラフ形式の自動生成を行って

いる(図 6.参難り。

3,5 電子会議室での利用

OAシステムと会議室用機器を活用し,篭子会議室を朧築した。研究

管理情報が会議室の大画血忙表示され,会議上でのタイムリーな1青桜

の提供やぺーパーレス会議,意思決定の迅速化忙役立ってぃる。

(1)大画面ディスづレイ

「ーーーー

_」

碧出7フイル完弓

LRP030

ーーーークラフ衣不、ーーーーーーーーーーーーーー「

ワンタソチスクリーンから2-3タッチでグラフを指定し表示する

rーデータイ乍成一ーーー

ハソコンでデータを入力い

1ホストに登録する 1

〒ータファ十シ作事

LRP040

親ジョブ

グラフ表示
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子ジョフ

コントロールファイル

.クラフ影式ファイル名
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名称ファイル
.名 17、コート
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データ入力
Multlplan

図 6.研究管理システム関連図

酉*
ワンタッチ

スクリーン

ファイル変塁

シルクファイル

ワンタッチスクリーン変換ファイル

この大仙ii田ディスづレイ装脳は, LAN に接統された N1500O K表示

されたグラフや表を 70インチのスクリーン忙衣示し,会議上で利用し

ている。

(2)最新1削製の捉供,シミュレーションの活用

会議では,各剖汀「から入力された最新の管理情報が利用でき,しか

も,会議上で管理情報のシミュレーションが可能である。

(3)多角的運用

この会議室内にはそのほ力斗C,多機能ワークステーション,1井1四カメラ,

スライド, OHP なども設置され,多様な情轍機器を活用した会議運営

ができるようになっている。

データファイル1
.テータコート

ファイル転逐

OAFIL

・テータ内^

テータ編集

L _1

データファイル

研究所における OAシステム・茄原・中沢・水野・金井・石野

この OAシステ△は,昭和敬年3門に開発を終了し,研究管理に株

働中であるが,今後,使用尖縦iと経験を踏まえて,更に改良と機能

拡張を進める予定である。

なお,このシステムは,研窕所というオフィスを対象とした OA シ

ステムであるため,データ儁成やグラフの種類が特定のものに偏ってい

るが,一般の企業内での販売管理や生産管理システムなどでも意思決

定支援システ△として応用できるものである。
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特

エンジニアリング部門における分散升多OAシステム
集

1.まえがき

OA化の進展忙作い,わイス文書に対する処理要求が高まってきて

いる。との要求にこたえるべく,マルチメディア指向の高機能ワークステ

ーシ.ン(~VS)を開発山し,これを核とした分散形OAシステ△を開発

した。分散形OAシステムは,文字,図形だけでなくイメーづ情報を扱

らための機能が強化されており,従来のOAシステムでは,扱いにく

かった非コード情、搾からなるオフィス文書を容易に扱うことを可能と

している。

本稿では.今回開発したエンジニアリング割拶*ておける分散形 OAシ

ステムの概饗と,この上忙突現したづレゼンテーション用文書作成,電子

会議支援,及び資料・白動登録サービスについてその概要を述ベる。

2.分散形OAシステムの基本概念

1度辺 治、・伊藤

21 背景

コンビュータの発展を歴史的にみると図 1.に示すように,単一の計算

機っみの桝成から,回線を介して端末を接統するオンうイン計算機シ

ステ△,そして複数の処理装隆が分散配置されて目的とする機能を実

現する分散システ△ヘと発展している。分散システムは,運用によっ

て水平と垂直があり,現在はそれらを統合した水平・垂直分散形ヘ

移ってきている。更に,よ川高度な情報処理や通信処厘機能を提供

するため,次の機能がより差し辿った技術となってきている。

・機種独立でマルチメディアを取り扱うネ四トワークァーキテクチャの実現

・LAN,パケ,汁交換などの高速手一夕通信網の硫立

・WS, FAX.ビデオ予,クス,複合竈話などの機器の高機介副ヒ

このような状況に対処するため,我々は機雨忙依存しな込新しい

必J* τヨゞ
/0、

技術体系の硫立を目指すことが必す杉動と考え,分散システムアーキテ

クチャに基づき分散形システムの構築を行った。との分散形システムに

おいて中核となる技術には次のようなものがあり,分散システ△アーキ

テクチャの意義は,とれらの技術を融合して情報通信システムを効率良

く描築するための枠組みを提供するととである。

(1)ネットワークァー千テクチャ技術.どの機種問で、自由に通信できる

こと。

(2)データベース技術:どの機種からもマルチメディアを含むデータベース

をアクセスできるとと。

(3)マンマシンインタフェース技郁卜どの機種に対しても処理に対する

辨'乍は同じであるとと。

2.2 基本システムの概要

2.2.1 システムの基本構成

分散システ△アーキテクチャの吉え方に基づいた情報通信システムの基本構

成を図 2,に示す。図において点線で囲まれた部分は, LAN《MEL・

NET BI0》で接続された WS やサーハ'{C存在する資源(特にファイ

ル)忙ヌ寸して,どのワークステーシ,ンからも自由IC アクセスでき,資源

の共有化ができることを目指した水平分散形システ△である。水平分

散形システムにおいては, WS やサーハの基本オペレーティングシステム

忙 UNⅨ*を採用し,水平分散を実現するために,りモート操作機能

の開発を行った。

リモート操作機能は,ローカルファイルに対するアクセスとりモートファイル

に対するアクセスに関して同一のインタフェースの提供を可能としてい

る。りモート操作機能の実現によって,従来 0ーカルファイルアクセスを行

つていたアづりケーションづログラム(例えば UNIX のコマンド)は,りモート

ノゴU
1.、] 稔"・勝山光太郎、・福岡久雄、

卓一計算孃システム

十算機

入出力

機器

オンライン計算機システム

2次記憶装置

区1>

十算機

" UNIX は AT&T で沸発されたオペレーティングシステムである。

44(488) ネ情雜哉子研究所

端末

二>

(垂直分昔幻

末 揣末

十算機

分散システム

十算機

図 1.分散形システ△ヘの発展形態
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端末
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PC
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三菱確機技報. V01.60 ・ NO.フ・ 1986

広域網



ファイルに対するアクセスも伺様に

可能になった。また,この水平

分散形システムと他のシステムやホ

ストとの通信には, UNⅨの世

界で標準のTCP/'1Pづ畍コ1レの

サボートを行ってφる。

2.2.2 通信方式

上で述ベた水平分散形システムの

通信機能を笑現するための,

ソフトゥエア柚造の概要を図 3,に

示す。図にお込て, TCP/1P,

ソケ,ワトインタフェースにつV、ては,

4.2bsd のものを移植し実現し

ている。また,オリジナルづロトコル

は,りモート1剰乍機能を突現する

ために, LAN伝送路の高吊.質

特性をいかして,簡易でオーハヘ

,ワドの少ないづロトコルと L, i高

速伝送を笑現して込る。

ホスト

次に托ート操作機能の実現方式について述ベる。笑現方式の孃要

を図 4・に示す。りモート1測乍機能を使用するアづ"ーションづ口づラ△に

対しては,ローカルファイルに文寸するのと同じシステムコールイし夕フェースが

リモートファイルに対して、適用され,りモートファイルに文寸してアクセスす

る場合には,そのシステムコールをオリジナルづロトコル忙よってりモートに

転送し,代行づロセスがそのシステムコールを笑行し,その紬果を送り返

すものである。とれによって,ローカルファイル忙文寸するアクセスとりモ

ートファイルに対するアクセスが同様IC行えることになる。このオリジナ

ルづロトコルは,高速性と笑装の容易性の観点から,必要最小限忙機

能を限定して設計した。

2.2.3 主な構成要素

(1)高機能ワークステーション

システムの主な榊成要業である WS とサーバには,32ビヅトアー千テクチャ

のマイクロづロセッサを使用し,基本オペレーティングシステムとしてUNⅨを

採用し,マルチメディアデータを扱うための拡張,りモート鷄訓乍機能を実現

するための拡張,マルチウィンドーのサポートのための拡弧などを行って

ノノ
,ノ

/

＼

→ナーーノゞ

(情報センター)

＼

VVS

＼

、、、

通信
→ナ^バ

、、、

ホスト
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水平分散形システム
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＼
＼
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図 2.情桜通信シヌテ△の基本描成図

V、る。

(2)文字認織サーハ

文字認識サーバは, WSからイメ

一剖ーダ忙て統み取った画像デー

夕を受信し,文字パターンを例り

出し認識して文字コードに変換

し, WS に返送,・る装置である。

この饗置は手書きの英数字から

漢字までの文字を認識するとと

ができる。これを高速に行うた

めに、専用の認織づロセッサを持

つている。

(3)ファイ1レサーパ

ファイjレサーバは,1引意容於のプくき

なディスクを内蔵し, WS の要求

に従いファイルの統みだしや習:き
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込みを行う裴置である。この装 図 4.りモート操作機能の突現力式
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ι1二

サ

ノ、

表 1.サーパ類の概略仕様

織

項

文

ノ、

ーーー「

]叩
よ」C,

章

ブ

目

文

血立

イ

形

1刃
11t画

ノレ

ξi二

文

デ'スクの種類

ノ、

」士主
訂矼耳

形

自由形式,表形式

述

式

形フ
1判ラ

人卜
力ベ
'ニソ

置ド

アタセス 1寺問

英数,仮名,片仮名,常用渙字,人名漢字

憶

仕

漠

人出力

,1.^ノ{

画

手書き文字

胱取りサイ

10文字/秒

像

量

磁気デースク

1訂こ

形

取

様

70OMパイト

m区

式

取

階

平均30ミリ秒

ズ

速

り

印

モノクロ画像

度

陵は複数のディスク装置を持ち,手イスク装擬問の並列動作による高速

化を行っており,とのファイルサーバを用いることにより WS 問での

ファイルのJキ有を図っている。

(4)入出カガーバ

入1"カサーバは,各種情報の入出力を高速かつ高品質K処理する機

能をシステムに提供する、のである。現在は,この装置に画像を高精

細に読み取るととのできるフラ,"ベッド形画像入力装置⑦と, WS上

で作成又は合成したカラーの画像を出力できる梨叫垂写形カラーナルタ

を接続している。

、に記サーパ類の概略仕様を表 1.に示す。

3.開発した分散形OAシステムの概要

分散形OAシステムの基本サーピス機能として次の三つがある。

(1)文書処理サービス

文字・図形・イメーづ・音声からなる文1卜の竹り戊や編架などの処郡サ

ービス。

(2)〒琶子メールサーピス

LANを経由して, W鋤切で行うメールの伝送サービス。

印

A3

土jl

印

5秒(A4,階詔なL)

(3)篭子ファイルサービス

文書処理サービスや電子メールサービスなどで作成されたファイルを電子

的に登録・検索寸刈除するワアイリングサービス。

エンづ'アリング部門における分散形 OAシステムは,とれらの1'本サ

ーピス機能の上に,エンジニアリンづ割卵ヨの業務の中でイメージ情報を主体

とした文書を中心に,次の柴務支援サーピスを笑現している。

(1)資料伯動登録サービス

(2)づレゼンテーション用文書作成支援サーeス

(3)電子会議支援サービス

本章では,今回開発したエンジニアリング部門における分散形OAシ

ステムのシステ△概要ととれらの業務支援サービス忙ついて述ベる。

3.1分散形OAシステムの概要

今回開発した分散形OAシステムのシステム構成図を図 5.忙示す。ま

た,システムの一部の概観写真を図 6.忙示す。このシステ△は, WS,

文字認識サーバ,ファイルサーパ,入出カサーバなどの装置類を光ファイパ

ICよるバス形口ーカルエリアネットワーク(LAN)《MELNET B I0》御く、結

合したシステムである。このシステムを構成する各装置は,高性能処

理づロセ,,サを内蔵してⅥるのでホストコンビュータと独立に動作すると

と、可能である。

WS はオペレータが表示画面を見ながら仕事を行う装置であり,ー

人で1台を占有する。これに対し,文字認識サーバ,ファイルサーパ,入出

方
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カサーバなどのサーバ類はシステ△に共通の機能を効果的IC提供し,か

つシステム全体の性能の向上をねらったもので,複数のWSがLAN

を介し,これらを共有して使用する。

試作した分散形OAシステムにおけるシステ△開発室では, WS,フ

アイルサーバ,文字認識サーバが置かれ,新しいサーeスの開発や改良を

進める環境を提イ共して仇る。エンジニアリング割『ヨ,電子会議室では,

WS,入出カサーバが置かれ,1ンづニアリング部門での実際の業務を支

援するサーピス機能を提供してぃる。

3.2 資料自動登録サービス

業務の OA化の第一歩として,エンづニアリンづ割卵ヨ内に存在する大量

の手書き文書(各種報告書,議亊録など)を電子ファイル化し,効率

良く管理できるようにする必要がある。この目的のために,光ディ

スクなどを用いた大容量記憶装置に,手書き文書をそのままイメーづ

形態で格納し管理するシステムが現れてぃる。しかし,とのような形

での電子ファイ}レ化に際しては,ファイリングする文書に対して,登録

や検索のためのインデヅクス情机を付与する作業(登録作業)が必要と

なる。通常この作業は,キーポードなどを用いて入手により行われて

おり,これが電子ファイル化促進の上で大きな障筈となっている。

我々は,登録作業を効率良く行うために,文字認識サーパを利用

して,ファイリングする文書からフォーマ"情報を用いて白耐伯りにイン

デックス情報を抽出するファイリングカ式を開窕し,その一応J打例とし

て,エンジニアリング部門内の報告書を対象とした資制・自動登録サービス

機能を笑現した。

3.2.1 サービス機能

このサーピスでは,報告・書の表紙に書かれた手書きの衣題,報告i井番

号,著者名,所属部署及び作成年月日をファイリンづのためのイン手ツ

クス情報として使用し,ファイリンづの自動登録を行っている。ファイリ

ングは次の手順で笑施される。

(1) WS に接続されたイメージリーダからファイリングしようとする"1

告書の衷紙(手書き文書)を読み込ませ,そのイメージ手一夕をLAN

を介して文字認識サーバへ送る。

(2)文字認識サーバでは,そのイメーづ手一夕からあらかじめ指定さ

れた領域に存在する表題,報告霄番号,著者名,所属部署及び作成

年月日を抽出,認識して文字コード列に変換し,その帝占果を LAN

を介してWS に送り返す。

(3) WSでは文字認識サーバでの認識結果を表示し,もしそれに

誤りがあれぱ,人手により対話的に修正する。このため{C, WS に

はマルチウィンドー表示とマウスを用込た対話形修正機能が用意されて

し、る。

(4)以上のネ占果,得られた認識結果文字コード列をインデックス情報

として使用して,上記衷紙をイメーづ形態でファイルサーバなどに格納

する。

以上の手順を従来のファイリング手順と比鞁して図 7.に示す。なお,

大量の表紙を一括してファイリングする場合,個々の表紙Kは上記手

順(3)の誤り修正を行わず,誤りを含んだ仮のインデ',クス情報でい

つたんファイリングしておき,後でまとめてインデックス情報の修正を行

うととも可能である。

3.2.2 特長

このサーピスの特長は次のとおりである。

(1)手;牛き文書の枢子ファイル化のネックとなっている登1剥乍業が

大幅に省力化できる。

(2)サーバ側にスナJンづ機能を用意Lているため,多数のワークステ

ーションから共用するこができ,その結果,高度な機能(文字認識機

台鋤を低価格で利用できる。

(3)他の OAサービス機能(文テ井処理,確子メールなど)と統合さ

れているため,登録したファイルを文書処理を用いて編集したり,確

子メールを用いて交換したりできる。

(4)フォーマ汁情桜を変更すること K より,多様な文1井忙適用す

るととができる。

(5)文字認識部において,後

処理によって認識率を向上させ

てぃるため,信頼性の高いファ

イリングを行うことができる。

3.3 プレゼンテーション用文

書作成支援サービス

オフィスで扱われる文〒井{Cは,表

インテノクス情卓長の

人手による入力

^毛妾き

キーホート

文書

イメ・ーソ

リータ

乎由、

.

交古

ファイリンク

ンステム

イメーソ

リータ

1ンジニアリング部門における分散形OAシステ△・渡辺・り可宗・志賀・1扮山・福岡

従来のファイリンク手瀬

ファイル

サーハなと

文字認轟

→ナ^ノ、

ファイリンク

ンステム

インテソクス恬報の

自動抽出

修正

図 7.ファイリング千順の比岐

劣

寳H自動登録サービスによる

ファイリンク手瀬

認議

ファイル

サーハなと

2.に示すように複雑な拙造を

、つた通常文書と,会議資料な

どに利用するための,より簡易

な文書擶造のづレゼンテーション用

文書が存在する。通常文書を作

成するための応用ソワトゥエアは

WSの基本機能で提伊建れてい

るが,文霄様式の統一及び文〒井

の変更,再利用を主目的として

いる。とのため,ページや行の

"託念及びテキスト,図形,イメー

りなどのマルチメディア情報を個々

に管理する機能を必要とする。

とれに対して,づレゼンテーション用

文書は井り呉形式であり,かつ文
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書の変更や他文書の流用などの少ない・一過性の文書として扱われる

ケースが多く,テキスト,図形,イメージなどの多様な表現形式を多用し

た文書として特徴づけることができる。

1ンジニアリング部門においては,技術発表用資料作成などの頻度も

高く,づレゼンテーシ.ン用文書の作成支援機能が要求されていた。今

回この要求忙こたえるべき,良好なマンマシンインタフェースの、とに効

率良く作成できるづレゼンテーシ,ン用文きH乍成支援サービス機能を笑現

した。

3.3.1 サービス機能

このサービスのマンマシンインタフェースは,図 8.忙カミすようなマルチウイン

ドー表示を利用したメニュー方式を採用している。メニューに示された

コマンドをマウスで選択すること Kより,各種清報を WS K入力L,

づレゼンテーション用文書の作成・編集を行う。また,保管・検索・出

力などもすべてマウスによるメニュー選択を通して実行することがで

きる。

3.3,2 構成と概要

づレゼンテーシ,ン用文書作成支援サービスで提供される各機能を表3. K

示す。これらの各機能は,図 9.忙示すような入出力環境で実行さ

れる文書の作成・編集などの各局面忙おいて,イメーづという単一の

情桜で1乍業を行うことにより操作を容易かつ単純にして仏る。

3.3.3 特長

とのサーピスの特長を以、ドに示す。

(1)入力された文書情蛾は,その後すべてイメーづ情報として扱わ

れるため,例えば文字の一部を切り出して拡大するなどの編染処理

が容男ノにできる。

(2)各ウィンドーを 1枚の文書とし,それらを同時κ複数扱うこと

ができるので,他文書の参照やそとからの引用などが簡単な"対乍で

突行できる。

(3)取り消しの機能により,訂正・編集が困難なイメージデータ忙対

する誤繰作の回復を容易に行うことができ,効率良く作業を行うこ

とができる。

3.4 電子会議支援サービス

エンジニアリング部門での業務の中で打ち合せ・会議は大きなウェート

を占めており,その効率化が望まれている。会議の運営の列僻qヒを

図る目的で,この分散システムでは篭子会議支援サービスを提供して

いる。この電子会議支援は,通常の会議室のキ勘戎K加え図 10.に

示すように,凡VS,オフィスコンピュータの端末(意志決定支援システム),

書画カメラなどと,それぞれの画而(映像)を切り換えて投影する

ための大形手イスづレイからなり,その大形ディスづレイを見ながら会議

を進めるととができる。

とこでは,電子会議支援の中でWS の画面を大形ディスづレイに投

影して会議を進めるときに WS側から提供するサービス機能忙つい

て述ベる。

表 2,通常文書とづレゼンテーシ,ン用文書の比岐

用

通

女J 象者

・技術論文

・説明書

・仕様件

文

システム

への安求

・技術名

』

・正式文書とLて使うため,ワー

プロの機能はすべて包含し,更

にマルチメデバア(図,ゴメー

ジ)を配置する畿能を持つ。高

桜能。

・再利用が多い,再細染が必須

ブレゼソテーシ,γ用文占

文、今擶迭

・会叢資料

・允去,'阿演則賓*ト

・複数ページ,階塔構匙

・文,"は

テキスト中心

・卜

図,ざメージ

・冬メデ'アを別々に貫理

・技術者,管"!者

・勢照,引川,細朱が柔軟でオペ

レーシ"ンが働単

,゛,

3 づレゼンテーション用文書作成支援サービスの機能

・ー・過判

人

・ m栗,非惜畑擶匙

.テ斗スト,鱈,イメージカ:1Ⅱ在

.ーメージリーグからの,挑み込み

・仮名漢字変換による文字入力

・ OCR処理を刊用した文?」入力

.1司,心線,円弧,く形,マーウ,フリーハソドたどの図形,苗仙i

・電子フYイリソグデータの呼び出し

力

〒

高機能ワークステーシ

桜

メデげア冽管H!を必萱上しない

出

jι

墾1

・コビー,色の長.転,塗りつぶし, 1旦1転,」丘翁

・取りi打L,ドット編染

ノ」

_ノ
゛^

_,'_,_ー'ずノ,ノψニ'托冨,^^ノ

.・^,/

.イメージプリγ夕ヘの出力

.カラーiメージプリγ夕ヘの出力

図8
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ンの概要

.イメージ怜納(WS 内,他の WS/FS「人D

.イメージ呼び出し(WS 内,他の WS/FS 内)

i]E

づレゼンテーション用文書作成支援サービスの画面例

WS.FS (検索)

^

'長^

ψ

マウス

イメーソ

匹工Ξ司

1R

メ 形

1P

研りはり
合成

'、、ーー_^

{入力}

イメーソ

(WS付属の

フりンタ)

区工Ξヨ

"呆誓}

{佃人ファイル共通ファイル}

づレゼンテーシ.ン用文IH乍成支援サービスの入出力環境
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大升ιスクリーン

0 0

0 0

ミ0 0
名 0

3.4.1 サービス機首E

而子会議支援サービスは,図 11.に示すよう忙会議の資非臣隹備から,

会談寸.の二、1議を経て議箏録の作成・保管・配布に至る立での各局而

において総合的な支援麟能を提供し,会議の運営を円滑忙効率良く

突現している。

3.4.2 構成と概要

システム拙成は,図 5.及び図 10.忙示したよう{CWS を電子会議室

忙酉闘登し,実際のサービスは WS の基本サーピスや前述の資料内動登

録サービス,づレゼンテーション用文書作成支援サービスなどから捉供される。

具体的{Cは図 11.に示したように,従来の会議運営における作業

の大部分をWSの操作により代行することができる。例えば,会議

資制はづレゼンテーション用文;井作成支援サーピスを手川Ⅱして作成し,必

要忙1心じてメール忙て配送しておく。討議中は同サーピスの文;11の検

索機能を利用して会議資料を大形ディスづレイ忙写し出して行ら。議

出録は文;牛作成支援サービス,手書きのイメージ及び手i11きのイメージか

ら文字認識サーパを用いて浄〒11することによって作成tる。談ゞi録

の保管は資料白動登録サービスにより,配布ばむ子メールにより行う

とともできる。

このよう忙名種サービスを統合することによって会議資瀏を持ち歩

く必要がなく,かつ資料の一元管到玲可能となる。

3.4.3 特長

このサービスの特長を以下に示す。

(1)会議資料の作成は,各部門どとに設朧されてぃる WSを用い

て作成し,部門ビとの管理ファイルに格納しておくことができる。会

議では必要忙応じて,そのファイルをアクセスし資料を取り出し表示

することができる。

(2)討議中に参!暇できる資制は準備した、のだけではなく,ネット

ワーク内にファイリングされている資料、随時参照するととができる。

(3)マルチウィンドー機能により複数の文書を同時に大形ディスづレイに

表示することができる。これKより討議内容の邸解の促進を図るこ

とができる。また会議資料を表示しながら,それと同時忙、うーつ

新たなウィンドーを生成し,それを篭子黒板代わりに使い,表示阿而

をそのまま議群録{Cして登録することもできるなどづレゼンテーション

機能の高度化が可能となってぃる。

＼

電子会議室

書画カメラ

＼
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L

WS 電子

オフィスコンビュータ

意志决定支援システム

会議支援サービス

FS

WS

会議の流れ

WS

資料凖備

討議

(賣料参照)

支授サービス

ぐコ 女害作成・編集

LAN

議事録作成

ぐコ
女書参照.検索

スクリーンで討議

く亙Ξ)

ぐコ

イ早、克今

女宮作成・編集

手轡き文害の認轟

手書き.必要部数痩写

ぐコ

配布

持ちよった資料を各自参照

里板で討議

電子ファイル

自動登録

エンジニアリング部門における分散形OAシステ△・渡辺・仔可築・志賀・勝山・福岡

図Ⅱ、会議の流れ巴支援サービ,

4.むすび

以上,述ベたエンジニアリング割"町における分散形 OAシステムは,第・ー

次試作を終え,サービス機能につ仏ては,試使用を通して評価中であ

るが,イメーづ文書を主体とした分散形OAシステムの基礎周めができ

たと杉えている。今後は,更にイメージ情蛾処理の高速化,業務忙適

したユーザーインタフェースなどの改良を行っていく予定である。また,

更{Cシステ△の機能を拡大して行くため各種サーバの開発,異機種問

接続に関して制刑発を進めて行く予定である。(原稿受付昭61-4-9)
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関越トン才、ルの監視制御システム

1.まえかき

昭和釦年10月に供用開始された関越白動車道関越トンネルは,全長

10,926m と我が国最長の道路トンネルであり,その設備も規模が大

きく,随所忙最新鋭の投林而ミとり入れられている(図 1.,図 2.)。

日本道路公団に納入した関越トンネルを含む区問の諸施設を集中監

視制御する遠方監祝制御システムには,トンネルの最大負荷設備である

換気システムの制御機能が含まれている。システム構成上では,大規模

な監視制御システムを機能ビとに分散配買するととにより,全休をコ

ンパクト化し,かつ,保守性の向上を図っている。主た,日常の帳票類

をすべて CRT カラーハードコビーにより作成し,タイづライタレスシステ△と

している。

換気制御上では,高速道路調査会の検討委員会で示唆された平常

時及び非常時換気制御アルゴリズ△を,恵那山トンネルを始めとする各

トンネルで蓄積した技術により高度化を図りながら実現してぃる。特

に非常時換気捌御については,ショユレーションを中心とする事前検討

の結果が大燭模な実運用試験において実証され,風速零化制御の村

効性が確認された。

藤村弘志、・長島 高橋1青**

2.監視制御システム

遠力監視制御システ△は,関越トンネルを中心.する水上インタチュンづ

(以下,1C とよぶ)~六日町 IC 問(六日町 IC を除く)の諸施設

の維持管理及び交通流の管理を湯沢管理芋務所(以下,制御局とよ

ぶ)に集中し,かつ隣接する沼田,小出各管醒事務所及び上位の新

潟管理事務所と有機的忙結合させている(図 3.)。

2.1 システムの特長

このシステ△の特長は,関越トンネルの速方監視制御に対応した部分

忙あり,長大トンネルの複雑多岐な設備とともに高信頼性を確保し,

諸々の事象にフレキシづルに対応しながら効率的忙運用できるよう構

成されている。

(1)各設備機能との有機的分担による信頼性の磁保

トンネル内の受配電,照明,防災,標示板などの各設備は,原則とし

て各設備内あるいは設備問で白動運用するため忙構成され,遠方監

視制御システムは制御局における個別手動,各設備にまたがる総括的

な連動運用を分担している。その結果,制御機能の階層的構成がな

され応答性が良く,信頼性の高仏運用が硫保されている。

(2)坑ロセンター概念の導入

関越トンネルの湯沢但唯亢口に坑ロセンターと位置づけた機能を設けて

φる。これはトンネル内防災而で重要な責務を負う,換気・防災・標

示板・1TV・交通管制 q言号機など)の各設備を直接監視制御する

中心であり,設備間連動及び遠方監視制御設備とのインタフェース機能

、亀っている。坑ロセンターの設置忙より,これが非常時の前進基地

として機能することが期待できる上,各重要設備の保守時に坑ロセ

ンターにお仏て関連設備の状況把握ができる点,管理面で大きな効果

がある。

(3)換気運用システムの適用

関越トンネルの大規模な縦流換気制御は,各換気所を統合する総括的

な運用が必要とされ,とれを速応性を保ち効率的に運用するため専

用の換気運用システ△が柚築されている(図 4.)。このシステムは遠方

監視制御システムとの問で(1)項忙述ベた商機的な機能分担がなされ,

かつ相互にバックァ、,づ可能な構成としている。
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(4)水平分散形システムの適用

このシステムの中枢となる湯沢1制御局内のシステムは,マンマシンインタフェ

ース,演算処理,伝送処理などの各機能を冬々独立した処理奘置が

分担する水平分散形のシステ△としている。各処理装置は情報バスに

より結合され,要求される各機能に見合った最適の機種が選定され

ている。とれによる危険分散により各処理装羅CPUの二重化と相

_a

新陽中央局

蝋

気地
斤下

".、
^

まってシステム信頼性の向上が図られ,かつ全体としてコンバクトなシ

ステ△惜成を実現している

2.2 制御局側の構成と機能

速方監視制御設備の中枢である湯沢制御局のシステムは, CPU及び

主要部を二重化した信頼性の高い、のとなっている。各処理装羅は

以下の機能を分担している(図 5,,図 6、)

2.2.1 情報処理装置及び周辺装置

情祁処理装置は工業用計算機《MELCOM 350-50 A250のと周辺
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関超トン才、ル

図 3.職視制御システムの全体描成図
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非常電話

ITV放送

ハイウニイラノオ

気象類劇

リモー1入出力

記録計盤

国

クラフィ

ハ才、ル

リモート入出力

区ヨ

ノク

リモートλ出力

マンマシン

コントローラ

MACTUS 710

交通卓

リモート入出力

STN

電力卓

リモート入出力

マンマシン

コントローラ

MAC丁US 710

(1)連動制御機能.前述した各設備問での現地自動連動畿能では

対応しきれない,事象の推移忙伴う変更操作,追加操作忙よる防災

関連の多重連動制御機能。

(2)換気自動制御及び手動制御補助機能.換気運用システムのバッ

クァガ機能としての平常時及び火災時の換気白動制御と手到庁則乍時

の操作ガイダンスとして,汚染濃度,可能交通呈など手動時に必要な

換気に関する諸量を計算表示する機能。

(3) CRT関連処哩機能.卓,グラパネでの表示では不足する各種

詳細情様・系統表示・ Hf卜撮データ・解析結果などをCRT上に衷示

すろとと、にカラーハードコビー Kて保存する機能。

(4)データ記録機能.種々のデータを磁気テーづに記録し,必要忙応

じ CRT表示,カラーハードコピーに出力する機能。

なお,このシステムではづりンタなどの印字記録奘置はなく,すべ

て CRTカラーハード3ピー及び磁気テーづによる記録としている。

(5)データ解析,パラメータチューニング機能,各設備の異常集計,換気

データの解折やパラメータのチューニングを行う機能。

CRT

STN

CHC

ISC

STN

MELCOM
350-50 A2500

清報処理

註置

伝送
処理装置
MELFLEX

420

MT

清報バス(MHバス)

LP

/＼

回線 ISC

坑ロセンター M日COM

S丁N

瑳気
ディスク

WS

50MB

瑳気
ディスク

図 5.制御局システ△の構成図
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(6)巾継転送機能,新潟中央局及び隣接する沼田監視局,小出制

御局との広域管理が必要なデータ転送にかかわるデータ編集処理機能。

2.2.2 マンマシンコントローラ

マンマシンインタフェース機昌呈の内,づラフィヅクパネル,操イ乍申・,芥己録計盤に

関する処理を行うマンマシンコントローラは,多機能コント0ーラ《MACTUS

71の及び各機器に収納されたりモート入出力装置で構成され以下の

機能を分担している。

(1)グラフィ.,クパネル設備運用状況表示機能

(2)燥作卓表示及び制御機能.電力卓及び交通卓にての遠力手動

操作にかかわる操作ガイダンス処亜及び単独制御処理,操作対象機器

の状態表示及び一括故障表示。

(3)換気計測記録機能.関越トンネル内各種換気計測値・C0濃度

・煙霧透過率(VD ・坑内風向風速(訊のS)などを記録計盤の打点

記録計ヘ出力し記録する機能。

(4)制御局内インタフェース機能.非常電話設備,気象観測設備なと

制御局忙て信号の授受を行う設備とのインタフェース機能。

2.2.3 伝送親局

湯沢制御局管内の IC,トンネルなどの各子局と制御局をりンクする伝

送奘置の親局《MELFLEX Cのは,通常の対子局データ伝送処皿

機能のほか,新i烏中央局・沼田婚餅兇局・小出制御局との手一夕転送

処理機能をもっている。

2.2.4 情報バス

湯沢制御局内の各種処理装羅は,情様ハ'ス「MHバス」にてりンクさ

れる。との情報バスは処醒装置問の会話形式である N. N通信と各

処理装羅の処邸時問と非同期に送受信できるサイクリ,,ク通信の2種

の通信方式が混在でき,このシステムでは授受する信号の内容により

使い分けている。なお,情報バスの各ステーシ.ン及び伝送路は二重

化されており,バイパス,ルーづパヅクなどの RAS 機能とと、に高信頼

性を実現している。

2.3 換気運用システム

換気運用システ△は,湯沢坑ロセンターに設羅された換気演算処廻装

晋,各換気所ごとに設置された換気連動継及びその問のデータ伝送
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を行う伝送装置とによ畊博成されている。なお,このシステムはトン

ネル内設備の運用システ△として位置づけられ,湯沢制御局速力監視

制御システム Kよりバ,ゞクァ,づされるため各奘羅の二重化は行ってい

ない。各装置の機能分担は以下のとおりである。

(1)換気演算処理装置

換気演算処理装置は,工業用計算機《MELCOM 350-50 A220の

にて構成され,換気連動誰とは換気伝送システムにてりンク,湯沢制

御局とは一般手一夕は遠方監祝制御システ△,パラメータ,解枅用データ

などは情報処理装羅CPU とのCPU問通信回線にてりンクされてい

る。主な機能は,

(田関越トンネ」レの平常時,火災時の換気制御に関する演算処理

(b)湯沢坑口換気パネルのマンマシンインタフェース処哩

(C)換女し{ネル

換女(システム全体の現場監祝1県イ乍盤であり,市j述の力tロセンター機能

の換気分を分担している。このため,非常時の前進基地としての性

格を杉慮して,きめ細かな個別手動レベルの監祝操作を可能として

いる。

(2)換気連動霊

換気連到恬ミはづ0セスコントローラ《MACTUS 70のとマンマシンインタフェ

ース盤とで朧成され,送排風機,ジェ,汁ファンなどの換気機械の台数

制御,翼角制御及び関速補機の捌御・インタロ,"・職祝などを換気淡

算処哩装羅の設定値に基づき行う。

(3)換気伝送システ△

換気伝送システ△は,坑口の親局《MELFLEX 40のと冬換気所の子

局《MELFLEX 30のにて橋成され, CDT方式忙より伝送を行う。

3,2 平常時換気制御

3.2.1 平常時換気制御

三菱冠機(株)は昭和50年8打供用開始された中央白動車道恵那山

トンネル"切線忙おいて,大規模横流換気システ△の制御K最適レギュ

レータ制御方式を提案した。これにより,長大トンネルとして始めての

工業用計算機による全由動制御が実現し,換気運用の適正と省1ネル

ギーが図られた山。以後,半横流換気の東名都夫良野トンネル,立坑集

中排気縦流換気の巾国白動車道牛頭山トンネル⑦,神戸ル懐ぎハイパス布

引トンネルなど,各種換気力式Kお込て平常時換気制御の自動化が採

用されてきた。平常時換気制御の目的は,自動車排ガスによるトンネル

内空気汚染を所定以下忙保つととを,できるだけ少ない電力工才ルギ

消費で尖現するところにある。この最適レギュレータ制御方式は,

ダイナミ,ク忙変動する交通条件などに対応しながら,安定した制御

を実現する右効な手法であり山,次の部分によ辧笹成されて仏る。

(1)長姻交通呈予測項.換気機風最をできるだけ一定化させるこ

とにより,捌御の安定と省エネルギーを図る項である。

(2)短期交通呈予測項.交通条件の変動に対応して,適正な換気

匝Uルを求めるフィードフォワード項である。

(3)フィードバ.りク項: C0濃疫・ V1値などトンネル内乍気汚染濃度に

対応して換気風是を修正する項である。

3.2.2 関越トンネルへの適用

関越トンネル平常時換気力'式はΠ高速道路嗣査会関越トンネル換気の運

用に関する検討委員会」で検肘された結采,最適レギュレータ制御方

式が望ましいということになり,三菱確機(株)はこれのオンライン実

制御に対する適用を担当した。

基本的な制御鸞造の骨怖は,前述(1)項のとおりであるが,関越

トンネル固有の問題として杉慮した亊項は以下のとおりである。図

8'に制御フ0一を示す。

(1)縦流換気制御Kおいては,特忙対而通行時,通行車両のピス

トン効果忙より,換気系が大きな影粋を受け,制御の安定化が困剃

となることが,中国内動車道牛頭山トンネルの制御ホ古果などで知られ

ている。関越トンネルでは,本坑換気打・圧用に 48 台のづエットファンが

設置されているので,これ{Cよりできるだけ細かな圧カハ'ランス制御

を行うとと忙している。とのため,本坑風速をフィードバ,,クして,設

定風速になるようジェ,汁ファンの運転を制御する,風速フィードパリク

項を設けて込る。

(2)複数の換気所を、つ縦流換気方式においては,所定の換気効

果を得るための各換気運転方法(換気風批の組合せ)は,一般には

無数にある。この中で最も運用上望ましい組合せを得る必要がある

が,高速道路調査会においては,各換気機をできるだけ同じ比率で

運転することが運転電力を少なくするとの検討がなされた。三菱電

機(株)はこの杉え方の上に立って,各換気機の運転計画を,非線形

制約条件下での非線形目的関数を持った計画問題として定式化し,

求解手法として GRG法(Gen改址セed ReduNd Gねdiont Mothod)

を採用して,換気制御系に組み込んだ。

3.3 非常時換気制御

3.3.1 非常時換気制御の必要性

このトンネルは,当而対而通行で利用され,かつ換気風がトンネル延

長方向に流れる縦流換気方式であるため,万ートンネル内で火災が発

生すると,火災による煙が換氣風に乗りトンネル内に広く拡散し,避

捌琴1境が確保できなくなるおそれがある。

このため,高速道路調査会で,火災が発生した場合の換気制御の

3.1 換気設備概要

関越トンネルの換気系は,図 7.に示すとお畊侍成されている。全長

10,926m のトンネルに,2箇所の換気用立坑が設けられ,各2台の

送掛似機により,自動車排ガスに汚染された空気が入れ替えられる。

更に5箇所の篭気架じん機室には,各二組の電気集じん設備と送風

機が設置され煤煙を除去する。

このトンネルは延長力向に換気風を流す,いわゆる新塔充換気方式で

あり,将来一力通行時に交通換気力を右効利用すること忙より省1

才ルギーを図るものである。しかし,当面は対面通行として供用され

るため,換気昇圧力の不足を補う同的で,トンネル本坑内K48台の

ジェ・ワトファンが設置されている。

なお,篭気集じん機付き立坑送排女W綻流換気方式は,昭和60年

6月に供用を開始した中央由動車道危UJ山_Uトンネル上り線(ーカ通行)

とと、に初めて適用されるものである。
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短期交通
量予j則

長期交通
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汚染発生量
計算
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量計算

交通密度
推定

C0計

C0設定値
(CRT)

PV

在り方について,種々検討がなされた結果,火災が発生した場合は

トンネjレ内に煙ができるだけ拡散しな仏よう,トンネル内の風速をでき

るだけ早くゼロ忙近づける,風速零化制御という概念が提唱された。

具体的な制御方式としては次のように決定された。

(1)このトンネルは,2本の立坑により三つの区問に区分して考え

られるが,火災が発生した区問は風速が零になるようにする。

(2)風速零化は,火災発生後できるだけ早く(3~5分程度)実

現する。

(3)火災により発生した煙が火災区問外に拡散しないよう,火災

区間に隣接した立坑の排風機を小風量で運転する。

この方式で制御を実施した場合のトンネル内の風の流れは,図9

に示すようになる。

3,3.2 風速零化制御の適用

この制御を実際に適用するにあたっての問題点は次の点であった。

(1)トンネル内を走行する車の交通換気力により,トンネル内の風速

が大きく影粋を受ける点。

(2)トンネル内の空気及びジェウトファンから織成される被制御系の時

定数は3~10分程度と者えられるが,これを 3~5分問で風速omls

にする必要がある点。

(3)火災地点近傍のジェ,"ファンを運転すると,かえって火災をあ

おる可能性がある点。

この問題点に対応するため,火災制御は次の手順で行うとととし

た。

(勾火災発生と同時に平常時換気制御を中止し,運転中のすべ

てのファンを停止させる。

化)火災付近のジェリトファンは用仏ず,火点から航れた所にある

づ工.汁ファンを用いて風速零化制御を行う。

交通密度

SV

PV

凌通量
フィー「フォワート

風速計
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風墨分担

計画

Ⅵ計

Ⅵ設定値
CRT

C0

フィードバノク

SV

圧カバランス

操作量
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操作量
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Y1

フィードバソク

SV
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ジェソトファン
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図 8.平常時制御フロ
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ジエソト

フエソト

→一フアン

ソ卜:ノエ

ファン

ノ卜ソ工

ファン

風速零化制御は,図 10.に示すように三つの部分により構成し

た。第1は車の影郷に対応する項であり,これはトンネ」レ内に設置し

た 18箇所の交通量計から得られる情報忙より,トンネル内部の交通

密度を推定しとれによる交通換気力を計算し,この力を牛ヤンセルす
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図 9.火災制御時の風の流れ
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るためのり工,,トファン台数を算出する項。第

2は火災発生後すみやかに平常換気風を繁

にするために設けた項で,ある値以上の風

が吹いていれぱ,反対方向忙りエットファンを

運転するという強制抑止項。第3 は自然風

の影粋や上記2項の補正をするための風速

ワイードバック項である。この三つの項をは

じめの二つは10秒周期で,最後の項は釦

秒周期で演算させ,10秒ごとにジェットファ

ンの運転台数を見直すことにより,風速零

化制御を実現している。

3.3.3 風速零化制御の検証

この制御の有用性検証のため,トンネル開通

前の8月忙1か打忙わたり,表 1.に示す要領で換気運用実験が実

施された。この実験により,種々の条件下での風速零化制御の右効

性が確認されたが,代表例として,8月28日K報道関係者などを

招待して行われた公開試験結果を紹介する。図Ⅱ.は風速零化制

御を行った場合,及び火災発生と同時K ファンを停止し,そのまま

放置した場合の風速の時問変化を示している。風速零化制御を行っ

た場合は,3分以降は風速が 0~1mlS以下忙なっているのがわか

る。また,このときの煙の拡散状態を示したものが図 12.である。

風速零化制御を行うと30分後でも煙が 1,40om しか広がっていない

が,風速零化制御を実施しないと,10分後で1,70omまで広がって

いる。

このように,煙の拡散速度を抑制するととにより,避難環境を硫

保できるとともに,拡散そのものを比較的狄い範囲に止めることが

できるととが実証された。

4.むすび

納入されたこのシステムは供用倒頃調に稼励中である。この分野では

前例を見ない大蜆模な換気運用突験に参画し,成功させるととがで

きたことは幸φであった。また,シミュレーシ.ン及び模擬試験という

段階を経たとはいう、のの,笑車走行においては最初からほぽ所定

の性能を出すことができた点で,高度運用アルゴリズムの実システムヘ

の適用と調整に関する三斐確機(株)の技術力の向上に大きく資する

ことができたと信じる。

坑内トラカン

＼

風遠計

目標風速(o m/S)

計算

交通換気力

計算

交通換気力対応項

ジェットファン

風速強制
抑止項

台数演算

PV

風速フィート

バック項
SV

図 10.火災時捌御フ B
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制御出力
処理

就験名称

制御出力

模擬環境試験

表 1.換気運用突験スケジュール

尖施

突ホ走行試験

交通量

大形車混入車

上下交通上ヒ

自然風

]0

日

図Ⅱ

8/'1~8/"15

15

時問(mm)

風速の時問的変化

2500

史小走行火災献験

800台ノh

34.2%

6:4

2.5m/S

トソネル内の交通条件,自然風条件を悦擬的

に作り出し,荷々の環境条件下で鳥,火災制

御がうまく動作ナることを確認すろための試

試

2000

8/20,8/21

20

験

火

1500

央

内

トソネル内で実際に車を走らせて,その条件

下で火災制御の挙動を硴認ナるための試験

1000

8/22

試

25

ヘ"矩
ノノ全ファン停止

験

J
ノ

ノ

n

ノ
ノ
ノ

関越トンネルの監視制御システム・藤村・長島・高橋・松田・末吉

ノ

交通量

大形車屍入率

上下交通比

ノ

ノ

ノ

ノ

ノ

500

トンネノレ内で実課忙大形バスを燃焼きせ,更

にトラック 50台を走行させた条件下での六

災制御の挙動を硫認するための試験

ノノ

ノ
i

ノ

8/26~8/28

1
J
ノ

ノ

火占

30

ノ
ノ

170om

0

800台ノh

342%

6:4

25m/5

トソネル内でガソリソ火皿,火形パスを燃焼

させ,その条件下での火災制御の挙動を硫認

ナるための試験

500

^^^

^^^^^^^^

1000

末尾ではあるが,このシステムの製作・納入にあたり指遵及び協力

をいただいた日本道路公団各位及び高速道路調査会検討委員に対'し

深い敬意と謝意を表する。

風速索化制御

図 12.火災制御時の煙の動き
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ソフトウェア設言十ツール

ソフトゥエア開発効率を上げるための従来のアづ口ーチは,ソフトゥエア開

発段階Kおけるコーディングとテスト段階を対象とした開発手法や開発

支援ツールなどの技術開発が中心であった。これに対して,コーディン

グ及びテストの前段階である設計段階を含めたソフトゥエア開発支援環

境を実現しない限り,ソフトゥエアの開発効率を大きく向上させると

とはできないという考え方が共通認識となってきている。とれは,

ソフトゥエアライフサイクルの巾で発見されるソフトゥエアの誤りの多くが,設

計段階で作り込まれており,設計品質を向上でせない限り,ソフトゥ

エア開発全体の効率を上げるととができないというぢぇ方からくる

ものである。

とこて珠召介するソフトゥエア設計ツール,づログラム図エディタ/コンパイラ

(PEC. pmg甑m ch雛t Edito,/comPⅡe0 は,この認識に基づく

、のであり,設計仕様を計算機が処理できるように形式化し,設計

仕様の解折・検証のための支援,設汁仕様書作成及び設計仕様から

ソースづ口づラ△ヘの変換を計算機で処理させるとと忙よって,設訓イ乍

業の効率化と設ヨ十品質の向上をねら込として開発された。

まえかき

鈴木昌則、

2.ソフトウェア設計作業とPECの特長

2.1 ソフトゥエア設計作業

ソフトゥエアの設割'作業は次のよう忙整郡すると巴ができる。

(1)方式設計

力式設計は,ソフトゥエア全休の見通しをつけるものであり,ブj式設

計の検討結果に基づいてづログラムの楢造設計'とモジュール設計が行わ

れる。このため,人問の知的創造力が強く要求される作業に、なる。

(2)構造設計

稲造設計では,主ず方式設計の糸占果に基づいて,モづユールによって

構成されるづログラ△構造を作り_にげる。この過程では,独立性のあ

る,より小さな要素群{C分割して,構造上の複雑さを少なくすると

とがボイントとなる。

(3)モリュール設計

モジュール設計では,各モづユールの処理手順と手一夕の物皿1俳造を決定

する。これを表現するために,チ七ート,ダイヤグラ△,あるいは疑似コ

ードなどが利用される。

(4)設計仕様書の作成

方式設計,村倫告設計及びモジュール設計の作洋断浩果として,それぞれ

の設計仕様書を作成する。設計仕様書は,設計関砦のみならず,テ

スト及び保守段階においても重要な役割を持っている。設計仕様書

に基づφてテスト設計が行われ,また設訓'仕様書は保守資料として

も利用されるからである。

(5)検証と確認

ソフトゥエア開発の早期段階(要求分析定斐段階あるいは設計段階)で,

要求仕様や設計仕様の検証・確認をして誤りを発見するととが,開

発効率を大きく向上させる要因のーつである。とのため,設計仕様

のレピューが重要な作業要素となっている。また仕様を形式的に記述

して,計算機Kよる設計の検証と硫認をいかにして行うかが,大き

な課題となってきている(図 1.)。

2.2 PECの特長

(1)人問と機械の役割分担

ソフトゥエアの設計作業を分析してみると,方式設計のように,ソフトゥ

エア全体の見通しをつけるため忙人問の知的能力が強く要求される

作業と,設計仕様書の作成のように比較的定型作業が多い作業や,

仕様の照合のよらに大量のゞータ処理を必要とし,比較的計算機が

得意とする作業忙分けられる。設計作業忙おける定型的作業や,人

冏が不得意とする大量ゞータ処理をできるだけ計算機忙処理させる

ととも,設言1「フールに要求される機能のーつである。

PEC は,描造設計,モジュール設計,仕様書イ乍成,検証と荏疏測乍業

の支援を主眼とした設計,フールとなっている。特に,人問が不得意

とし逝K機械処理が得意とする設計図(づ0づラ△図)と設計文書の作

成と編集,設計図からソースづログラムへの変換,設計仕様の検証巴硫

認のためのプC呈データ処理を必要とする部分の計算機処理をーつの

ねらいとしている。

(2)ソフトゥエア開発支援システムのサづシステ△

ソフトゥエアの設計は,設計の後1才劉乍業(コープイング,テストなど)と

密接に関連している。このためソフトゥエア設計ツールは,設計段階だ

けの支援ではなく,ソフトゥエアのライフサイクル全体の開発支援を杉慮

した設計支援サづシステ△として機能する必要がある。ソフトゥエア設計

ツールによる効果は,設計段階のみの効率化として出てくるのでは

FJ **
,・;杉***

1 要求分析 1
1 定義 r-一「

56(50の*訓'算機製作所**中央研究所

方式設計

ソフトゥエアの機能、性能.設計条件

楕造設計

ソフトウェア全体の実現方式を検討

モジユーjレ

設計

モジュール分割とモジュール構成設計

情報電子研究所***

モジュール内設計

(アルゴリズムとデータ)

図 1.ソフトゥエア開発の進め力
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なく,ソフトウェアのライフサイクル全体からみた効率向上と仏う成釆

で現れる。とのため設計ツールは他の支援(コーディング支援,テスト支

援,開発管理支援)システムと互いに関連性を持たせ,次の工程を支

援するシステ△に対する入力情桜を形成することが要求される。

PECでは,設計支援機能に力Πえ,設計仕様からソースづψ3厶を自

動生成する機能を笑現するととによって,次のステ,づであるコーデ

イング支援システムへのつながりを持たせて仏る。また,設計仕様を

一定の形式に変換したづログラ△図ファイルとして生成して込る。この

ため,他のシステムがこの設計仕様を入力情報として使用できるよう

忙なっている。

(3)ヒューマンファクター

ソフトゥエア開発の効率を向上させるための重要なボイントのーつとし

て,支援ツールを使う人問にとって,そのツールがいかに使込やすぃ

かが問題となる。特に設計'フールの場合は,定型的な作業の機械化

だけでなく,ソフトゥエアを人問にとっていかに分かりゃすく表現す

るか,試行錯誤を緤り返す設計作業を人間の思ぢ過程忙合わ・ぜてい

かに支援していくかが重要なかぎ(鍵)となる。

PECでは,ソフめエアを分かりゃすく表現するため,枯杉頁賀確

気通信研窕所てf舸発された HCP 図ゆ(Hi0捻北hk田.nd comP此t

D麗diP60n ch紅t)を採用した。また, HCP図の中に日オ薪吾を用

いて処理説明やコメントを記述できるよう忙してある。ソフトゥエアを

人問の思ぢ過程忙合わせて設計できるようK,段階的忙詳1冊化しな

がら設計できるように工夫してある。また,仙而iを見ながら容易K

設計作業を進められるよう K,マルチウィンド機能とカイダンス機能を突

現している。

ムの構造設計,モジュール設計,仕様書の作成,設計仕様の検証と硴

認及びソースづログラムの生成を行うととができる。これらの作業を支

援するために, PEC には次の五つの機能が用意されてぃる。

(1)エディット.づψ'ラム図を作成,修正及び表示する。

(2)コンパイル:づログラム図からソースづログラ△を生成する。

(3)逝コンパイル:ソースづログラムからづ口づラム図ιC変1奥する。

(4)づψ3厶図出ブJ.づログラム図から設計仕様書をイ乍成し,づ口,,タ

や日本語ナJンタに出力,、る。

(5)仕ぢ剣解析.づ口づラム図を鮓析し,仕様の論理的整合性をチ',ゞ

クする。

PEC のエディ,り卜機能によって作成されたづBグラム図は,コンパイル

機能を用いて,各種づ口づラム言語(C, FORTRAN, PL/M, MPL)

のソースづログラムに変換するととができる。逝忙,既存のソースづ0グラ

△を逆コンパイル機能を用込て, HCP図に戻すこともく、きる。また,

仕様解析機能によって,設計仕様を解折し,人冏が発見しにくい仕

様の誤りを検出するととができる。このようにして作られたづログラ

ム図は,づログラ△図出力機能を用いて人問が見やすい形の仕様書を

丘川削でき,設計レピューを容易にしてくれる。

図 2.はこれらの機能を示したものである。この中で示されてぃ

るづログラ△図ファイ1レは, PEC以外のツールに対して、重要な機能を

持っている。設計仕様を入力とする各種ツールに対して,づログラ△図

ファイルはその入ブJ情傑となってぃるからである。

3,1 プログラム図

PEC は,対象とするシステ△を図 3.のような俳剃西1品造でとらえ,こ

れをモジュール柚成図で表現する。

(1)システ△

PEC が取り扱う最も大きな単位である。システ△の小には,ーつX

は複数のづログラムが含まれる。

(2)づログラム

単体で尖行可能な最小の唯位をづ口づラムと呼ぶ。づログラ△は,ーつ,

PEC は,ソフトゥエアの設制・からコーディンクまでを支鑁するためのツー

ルである。利用者は, PECが用意しているづ口づラム図,すなわち,

モジュール枇成図,モジュール仕様起述シート, HCP 図を用仇て,づログラ

3 プログラム図エディタ/コンパイラ(PEC)御

57 (501)

^^^^^^^^

匠ヨ「1^,

E ンユー'し11玉。己述シート

イ士キ柴の解キh

1 フログラム図出力

ーーーーーーーコ r-ーーーーーーー

HCP図

隈古E 広ヨンハイル 1 -_
モシ」ール構成図

ソフトゥエア設計'ツール・鈴木・北品リ川藤・上野・高野

・^

フロクラム図のフりント出力

フロクラム劉

ファイル

、

三三シ コンハイル

名酋む

機百を

フログラム国の編集画面

HCP図

モジュール仕様る己迹シート

モジュール拙成図

図 2.づログラ△図エディタノノコンパイラの機能



システム

プログラム

モジユーJレ

又は複数のモジュール(コンパイル単位)からなっている。

(3)モリュール

づログラム言語が取り扱う単位(コンパイル単位)である。モジュールは,

ーつ又は複数のづ0シジュアからなっている。

(4)づロシジュア

副づログラム,又はメインづログラムである。

づログラムの村切戎要素(モジュール,づロシジュア)の内容は,モジュール仕

様記述シートと HCP 図によって表現される。モジュール仕様記述シー

トは,モジュールあるいはづ0シジュアの外部仕様(機能,入力,出力

プロシジュア

図 3.ソフトゥエアシステ△の階層構造

など)を定義する。 HCP図は,モジュールあるいはづ0シジュアの処理

を表現する。づログラム図とは,これらのモジュール枇成図,モづユール仕

様記述シート, HCP図を総称したものである。

3.2 エディット機能

図 4.で示される CRT画面から,モづユール構成図,モジュール仕様,

HCP図を作成,編集する。利用者は,まず,図 5.で示されるモジ

ユール構成図を作成する。次に各モジュールビとの仕様を図 6.で示さ

れたモづユール仕様記述シートに作成する。次忙図 7.で示される日本

語による概略レベルのHCP図を作成し,段階的にソースづψ'ラムのレ

ベルへ言羊細化していく。利用者が, CRT画面から,これらの操作を

効率よく行えるように,種々の画画編集機能を用意して仏る。

(1) CRT表示画面

(a)操作部は,操作の対象となっているづログラム図が表示され

る。参照部は,参照/引用するづログラ△図を表示する。この二つ

の画面を用いて,他のづ0づう厶図を参照しながら,対象とするづ

ログラ△図を編集することができる。

(b)ガイド/エラー表示音Ⅲては,操作方法及びエラーメッセージを表示

する。この表示部を見ることによって,次Kどんな操作が要求さ

れているか,エラーの原因は何かを容易に判断するととができる。

(C)入力行は,コマンドや文章を入力する領域である。日本語の

入力は,文創雅樹立のかな(又は口ーマ字)漢字変換方式を採用し

ている。

三斐電機技報. V01.60 ・ NO.フ・ 1986

最終行一3

最終行一2

最熱行一1

最終行

システム

操作部

C : CAL

カレンダー作成

ガイドノエラー表示部

モジユーJレ

入力行

図 4.エディット機能の CRT画面

機能表示部

参照部
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物理名

,一尹里'

C且1

機

カレンダー

引数で指定された工 m, P, Wに対して

yffm"のカレンダーをバノファPに幣納L,

恪納した文字列の女さを"にⅡリJする。

カレンダーは1Π分3けたのフィールドに縮禦される。

fjE

名

59 (503)

n1

1】リ モード "旺
1.

モジュール屈竹

Int

Int

Char

Jn t

'11'{,ニ;,1;

名

j]

.1・

久字列を恪納する配列ヘのボインタ

11j分の文マt列の長さ

mo"〔〕

*

使用モジュール

Ⅱ1」

Ja口】

Subroutlne

C

モード

CONST mt

(d)機能表示部には,づψ'ラ△図編集のため

の挿入,入力などの機能と,その操作方法が表

示される。

(2)衷示部のスクロール

づ口づラ△図の作成・編集をしながら,画面の表示

部を縦横任意の方向にスクロールを行うことができ

る。これには,四つの種類がある。

・連動スク0ール・・・・ーカーソルの移動にj車動してスクロ

ールする。

・画面スクロール・・・・・・表示画面単位でスクロールする。

・先頭・最終画面・・・・・・先頭又は最終の画面を表示

する。

・ウインド移耐ナー・・・画面の方をスク0ールし,カーソル

は移動しない。

(3)づψ'ラム図の編集

づ口づラ△図の編集は,要素,文及びづ0ヅクを対象

{C,挿入,削除,移動などを行うことができる。

要素とは, HCP の処理す己号(0,◎,但)など),

ラベルと処理説明文などの文章の個々の文字であ

る。文は要素の集まりで,処哩記号,ラベル,処理

説明文からなっている。づ0ヅクは文の論理的集合

体である(図 8 )。したがって,づロックや文を修

正した仏場合,処理記号をボイントするだけで,

機能定義のづロック,繰り返しのづ口.ワク,選択のづ

Dヅク,あるいはーつの文章を簡単忙修正するこ巴

がく、きる。

3.3 コンパイル機能

コンパイル機能は,エディヅト機能で作成されたソース

レベルに近仇詳細化されたづログラム図を入力し,各

種づ0づラ△言語(C, FORTRAN, PL/M, MPL)

のソースづ0グラムを生成ナる。ソースコードを生成する

際,づロックを示す DO-END や{},文の終わり

を刀ミすセミコロン(;)などは自動的に付加される。

1」人

番

IH、〔し

」ノ

芥"のU数

^
1 1

レ<ミル

1,5
';ι
,"
j貝

"仁概し

フ. HCP 叉

叫、

件成 f1 イ、1

エラー判定条利,処"リiu、

]985イf7112!1

Cal (m, y, P, W)

カレンダー

修[f.11 1・1

図 6.モづユール仕様記述シート
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バッファの格納開始位置を求める

ソフトゥエア設計ツール・鈴木・北畠・加藤・上野・冶担乎

XXXXを計算する

変数を定義する

Xの値を末める

0

______^ひとっのプロンク

手続き定義のブロック

丁0 5)

機椛定巽のブロック

'、たつの文が

(Y AND I=0)

X=Y*Y

X=X*X

X=X-Y

機能定裟のブロック

X=X*314

議り返しのブロック

選択仍フロック

図 8.づ0グラム図の中の文とづ0ヅク

のカレンダーをバッファに格納する

指定月の日数分,日付をバッファに格納する
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言言吾疋.^

こ二t>單存_
テキストエディタ

プ

^呈玉戸'『

ファイル

コンバイル

機能

またモづユール仕村斎己述シートに記述された仕様の記述やデータの定巽

、,自動的にソースづログラムの中に生成される。

これにより,従来のようにづψ'ラム図作成後,それを参照しなが

ら改めてソースづログラムを作成する必要がなくなる。また,設計仕様

書とソースづログラ△の不一致といった闇題が解消される。

コンパイル機能白体は,図 9.のよう忙対象づログラム言語から独立し

ており,"言語定義ファイル"からづログラム言語仕様を入力し,づログラ

ム図からソースコードに変換する。とのため,言語定義ファイルを作成

すれぱ,上記四つのづログラム言語以外の言語ヘの拡張もできる。

3.4 逆コンパイル機能

逆コンパイル機能は,づ口づラム言弁吾で記述されたソースづ口づラムを入力

し,づログラ△図を生成する。逆コンパイル機能が取咲及うのは,モづユ

ール単位のソースコードであり,逆コンパイルして生成されたづ0グラム図

(ファイル)を指定された白ステムの指定されたづψ'ラムにーつのモジュ

ールとして姉入する。

逝コンパイル機能を使うととによって,既存のソースコードのづ0グラ

ム図を作成するだけでなく,既存ソフトゥエアを再利用しやすい形で

づログラム図ファイjレの中に絡納しておくことができる。また,それを

エディ,汁機能を用いて検索することができ,別のシステムのづログラム

の中にモジュールとして組み込むことができる(図 10.)。

3.5 プログラム図出力機能

づログラム図出力機能は,づDグラム図を日本語ナJンタ,グラフィ,,ク手イス

づレイ, XY づ0,ワ夕などK出力する。

づログラ△図出力機育Eの出力単イ立として,システ△,づログラム,モジュール

を指定するととができる。出力される文i11は,モジュール椎成図,モ

ジュール仕様, HCP 図の 3種類である。文書を珂リ劇する{C際しては,

印刷方法として,片絲氏の大きさ,文字の大きさ,文字冏隔,ページ,

E川制表題などの形式を指定するととができる(図 11.)。

3.6 プログラム図仕様の解析

づログラム図仕様魚弔析機能は,づ0グラ△図ファイルを入力して,モづユール

仕様と HCP図の無矛盾性チェヅク,設ミ付士様レピューのための何朴斤恬

報を提供する。

モジュール仕様と HCP 図の無矛盾性チェックでは,モづユール仕様で

定義されたデータと HCP図の処理の中で使用されるデータの整合性

チェックを行う。設剤'仕様レピューのための何僻斤1青報としては,モづユー

ル問の動的(呼び/呼び出され)関係図,モづユーJ叶俳成区1とモジュー

ル仕様か制乍り上げた機n獣陶女図,モジュール問のデータ相五参照表

図 9.コンパイル機能

トークン抽出

機能

トークン

ファイル

ステートメント

分類機能

ステート

メント

ファイル

プログラム図

生成機能

K>1
ファイル

図 10.逆コンパイル機育E

プロクラム図
ーーーーーー^

フログラム図

ファイル

フログラム回

出力機能
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(クロズDアレンス)などを生成する。

//

づログラム図エディタ/コンパイラは,現在《MELCOM-COSM0シリーズ》

と《MELCOM 70 MX1300のをホスト計算機として,各システムの

標準グラフィック装置及び《MULT116》を端末と Lて動作する。記

述言語はFORTRAN-フ7 を用い,ファイルアクセス及び端末入出力など,

オペレーティングシステムやハードゥエアに依存する部分とツール本体と独立し

ており,他の計算機システ△ヘの移植を容易にできるよう設計してあ

る。

このツールは,対象を特定の計'算機システ△のソフトゥエアや特定のづ

0グラム言語に限定していないこと,他の開発支援ツールと容易に速

結可能であること,人間の思杉過程に合わせたマンマシンインタフェース

を尖現していること力新寺長である。

図 11.づログラム図山力機能
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花田.づ0グラム設計図法,(株)企画センター(昭58)

上墜予ほか:づログラ△図エディタ/コンパイラ,情報処理学会第30

1川(昭利60年度前殉D 全国大会
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高画質VHSビデオ用信号処チ里IC

1.まえがき

近11ξハイファイ VTR の登場とともに VTR の音質が飛獣!的忙向上し

たが,それに見合う画質の向土が求められるようになった。 VHS

力式VTR ではこの要求K対して,世界「1UC最も普及した VHS規

略の亙換性を最重要祝し,規絡を変えずに高画質化を実現する VH

S高画質技術が開発され,表 1.の四つの高画質技術のホワイトク小ゞ

づアッづとその他の技術を組み合わせて,高画質VHSビデオと Lてい

る。

今回,高画質VHSビデオ用イ言号処理IC としてi氾録再生 IC M51

473P, M51478SP,逝1度信号処理 IC M51474 SP, M51475 SP,

色信号処理IC M5U76SP, M5M77SP を開発し,すべての高画

質化技術を少ないj品辺部品で笑現した。

2,開発のねらい

今1旦1開発した IC を用いた VTR信号処理のづロック図を図 1.に示

す。輝度信号処理は主として記録が M51474SP,再生は M5U75

SP の 21C く・惜成され,色イ言号処理は M5M76SP か,袖Ⅱ画質ピデ

山下弘光、・西

オ対応では M51477SPを使用する。記録再生増1昭には特殊再生ヘ

(2)四つの VHS高画質技術を含むあらゆる高画質化技術忙対応ツドを持つ 3 ヘ.ワト対応として M51473 P,ダづルアジマス 4 ヘ,ワド対応と

表 1.に示すVHsi高画質技術忙加え,くし形フィルタ Kよる鄭度信して M51478SP を用いる。したがって,あらゆるセットの展開忙応

号と色信・弓の分削,ビデオドロッづアウト補償などができる。じてすべての信号処理を4個のIC で実現することを可能にした。

(3)すべての IC の枢源電圧を 5V化とれらの IC を開発する忙当たって次の出項をE印票とした。

(1)高周波づロセス忙よる高集積化と低消安電力化 従来5V化のネックであった記録」1舛岳閤を 5V 化するととにより,

j'r l.5 GHZ の 3 ミク0ンルールウェーハづ0セスを用゛ることにより,チワづ 全 IC を 5V 単一確源とする。

の高集秤"ヒと低消変欝力化を図った。更忙 M51474SPではFM変 (4)周辺部品の削減と村効活用忙よるコスト低減

ガラスディレイラインや CCD ディレイラインなど商伽iなj司辺部品を記録と再調器の高調波ひずみを低減するため窒化膜容呈を内蔵し,またM5

生の両方で村効活打」する。1476SP, M514πSP では 1.しを含むディジタル・アナログ混城回路を

2層アルミ酉酬泉を用φるとと{Cより,より高い集積度を追求した。 今回開発した IC の概要を表 2.忙示す。

r-ーーフ丁一一「 「色信号処理 lr 記録・再生増幅 11 暉度信号処理

1 1 1 1

商血質VHS

ホワイトクリソフレペノレアソフ

ディテーノレエンノ、γサ

師麼偕りバーチカノレプロセソサ

61 (505)

出田

表 1. VHS高画質技術

4 色Uりパーチカノレプロ七ソサ

ビデオの商画質化技衡

画而の明陪をくっきりとメリハリをつける

轍都部分を強調

郵皮イ,1号の埀直方向輪郭葡正と S/N 此の

向上

色侶・牙のノ'ズ低波

入15]4乃 S

M 5]474 SP

犠

表 2,イ晉号処理IC の概要

3へソド用,足録再生

旦ξ奄,1

M 51475SP

M 51476 SP

輝喚恬号処理

力、

M 5】477 SP

再生郵喚僧号処理

ノ、

M 51478SP

色IJ号処理

24 ビソ DIL (30omiD

ツケ

映像入力

HQ ヌJ応色偕号処理

36ピソシュリンクDIL

4 へッド用,M宝'111生

増棄'

映像出力

36 ビγシュリγク DIL

36 ビンシュリγク DIL

36 ピγシュリソク DIL

350

珀費電力
(mw)

36ビソシュリγクDIL

】ρ00

M51474SP

詫録 260

再生 120

記録 225

再生 175

250820

1β00
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】,400
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図 1. VTR信号処理回路のづロック図
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3.記録再生増幅 M 51473P, M51478SP

M51473P は,特殊再生ヘ,ゞドを含む3へりドVTR 忙最適の記録再

生増幅ICで, FM変調された卸度信号と低域変換色信号の混合回

VCC

+5V GND

記録FM入力

路,イコライザー,記録信号増幅器,二つの正極性の電流ナ削岳器とーつ

の負極性榊幅器からなる記録系と,三つの再生増幅器,特殊再生用

ヘ,,ドψJ換スィ,,チからなる再生系で構成されている(図 2.)。

M51478SP は,ダづルアジマス 4 ヘ,,ド対応の記録再生増帆杠C で,

記録クロマ入力

記録電席

増幅①

0

混合

＼^

記録電流

増幅

イコライザー

@

+

n

記録電流

増゛冨(1)

'1

増幅

再生増幅

A

n

図 2. M51473 P のづ0ヅク図

記録電,克
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韮

記獄クロマ入力

記録宙,π

」曽ウ語
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再生時H

再生増幅

B

J J /
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応している(通常のラインノイズ牛ヤンセラにすることも可能)。

(3) CCD ビデオド0,,づアウト補償が可能。

(4)くし形フィルタによる記録ビデオ信号の Y/C分部回路を内蔵

している。この回路は再生時忙は,クロマ信号の隣接トラックク0ストー

ク除去に使用できる。

(5) FM 変調,ビデオ AGCキードパルス遅延などで使用する容量を

窒化膜容呈などでIC忙内蔵させ,1Cの端子数,外付サ部品を削減

した。

次に,逝li度信号バーチカ}レづロセ.,サについて述ベる。却度信号バーチ

カルづロセッサは,再生信・号の解像度を低下させるととなく SIN比を

向上させる陰.画質化技術である。従来から,ラインノイメ牛ヤンセラを用

いて水平解像度を劣化させずIC &N比を改善することが行われて

きた。しかし,従来のラインノイズキャンセラでは画而の縦力向や斜め方

向の紳1かい絵柄がノイズととも{C失なわれていた。今回この欠点を

なくすため,巡匝リ杉フィルタ忙よるバーチカル1ンファシス/手イエンファシス

を採用し,垂直解像度を損なうことなく SIN比を従来より 1~2dB

改筈した。従来のラインノイズ十ヤンセラでは,ビデオイ言号の垂偵相関性を

利用し再生信号とその1水平期冏前の信号との差をノイズ成分とし

て検出していた。

今回のバーヲカルディエンファシスでは,ノイズ成分の検出に用いる比較

信号に1水平捌岡前の信号だけでなく,数水平期冏前の信号忙まで

さかのぽって平均化した信号を用いるとと忙より,従来以'上の SIN

比改誓を行ってφる。更K垂池方向の解像度劣化を1坊ぐため,記録

時のバーチカル1ンファシスにより再生時に失なわれる信号成分をあらか

じめ強訓している。バーチカルエンファシス/手イェンファシスでは, CCD に

よる1水平期問遅延線を用仏ているが, M5U74SP では,との C

CD遅延線を再生1埒のドロッづアウトネ削賞忙も共用して込る。このため,

従来の FM ドロ町づアウト補償で生じて仏たドロ,"づアウト検山時のノイズ

を少なくし,高性能なドロヅづアウト補償が笑現できる。図 6.忙M

51474 SP {Cおけるバーチカルエンファシス/ディエンファシス・ドロッづアウト補償

の榊成を示す。なお,このバーチカルエンファシス/ディエンファシスは,長悦j

問モードのときのみ例K ようになっている。

M51475SP の主な特長を以下にまとめた。

(1)再生FM信号の RFイコライザーを内蔵Lている。

(2)りミ,,夕部はダづ}レリミ,,夕楴成で,りミ,,夕 1 には侶j利得りミッタを

採用し低域混合前に減哀器と U乎を挿入した。これ忙より,i高解

像度と大きなやぶれ裕度を実現した。

(3)画質調整には,二次微分形ビクチャコントロール回路を採用したの

で,効果的な画質調整が行える。

(4) FM復調, LPF, eクチャコント0ールなどで使用する容雄を IC

に内蔵させ,1C の端子数,夕付寸け部品を削減した。

次忙ビクチャコントロール回路にっいて述ベる。 M51475SP では,ビ

クチャコント0-}レ回路{C二次微分形輪郭強調回路を採用した。二沙d散

分形愉郭強詔は,信号の立ち上がり部の前後忙アンダシュートとオーバ

シュートを付け,画面上の輪羽矧1分をくっきりさせる方式である。従

来VTR のピクチャコント0ール回路Kは,高域強調のオーハ'シュート卞」加

形の凾のが多く使用されてぃた。ビクチャコント0ール回路では,強調量

を増やすとノイズ成分も大きくなるため,強調量をあまり大きくす

るととは実用的でなかった。今回採用した二次微分}玖倫郭強調回路

では,信号が変化する直前忙ナルユートが付くため,視覚上の怜郭

強調効果が大きく,従来よりくっきりした画面を実用的忙笑現でき

る。

"^

0

05

従朱

一一

基オq引路は M5U73P と共通である。標準モードと3倍モードの二

組4個のへ,,ドに対応した記録電流励幅滑"と再生炉啼揣3を持つほか,

特殊再生削兆黙徒/3倍モードのへヅドを適時切り換えるための 1ンベロ

ーづ検波器とレベル比校器を内蔵している(図 3.)。

従来は,記録時ヘ,,ドの一端を接地忙,他端に紗H Vヂ、四の信号

確圧をEI」加すること忙より,必要な記録確流をへ,,ド忙流していた

ので,ダイナミ,クレンジの制約上,1岳原確圧が 9V必要であったが,

今回,正極性と負極性の信号をそれぞれへヅドの両端忙E山川する差

動出力形式によって,正負各々の 2Vf、f の印加電圧で従来と同じ

記録電流を流すことができた。とれにより確源遜圧を5V化するこ

とができ,信号処理ICすべての5V単一電源化が笑現した。

一方,再生増幅器はノイズの低減のため,初段のトランリスタのサイ

ズ形状とハ'イアス確流の最適化を行った(図 4.)。トランづスタは従来

の約2倍と L,バイアス確流をショ汁雑・斉が支酉引内な領域からべース

抵抗の吏M恥音が支配的な領域まで励やすことに,入力容量の増大が

許容できる範囲で SIN比を従来より3dB 向上させている。主た,

交流婦還をかけること忙より,フィードバ,ワクダンeングをかけることもで

きる。

ーーー

50

図 4.再生」柳品器入力換算雑音と入力容最

1510

バイアス電,京(mA)

今回

40

30

20
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4.輝度信号処理 M 51474 SP, M 51475 SP

M51474SP と M51475SP は,高画質VTR に適した 21C描成の

却度信号処理IC である。 M51474SP は,ピデオ AGC,くし形フィ

ルタ,づりエンファシス,クリ,ワづ, FM 変調,輝度イ言号パーチカルづロセヅサ, E

E/VV切換などの回路を内蔵した記録処理ICである。 M5U75S

P は, FM-AGC, FM復調,ディエンファシス,ピクチャコントロール,ノイズ

フィルタなどの回路を内蔵した再生処理IC である。図 5.にとれら

の IC のづ口,,ク図を示す。

M51474SP の主な特長を以下忙まとめた。

(1)チューナービデオ信号イコライザーを内蔵している(従来はディスクリ

ート部,見で1角成していた)。

(2)バーチカルエンファシス/ディエンファシスを内蔵し,高画質VTR 忙対

高画質VHSビデオ用信号処理IC・山下・西・佐藤・出田・古田 63 (507)
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図 7.に M51475SP の

ビクチャコントロール回路の+降

成と知形波信号を入力し

たときの動咋波形を示す。

実際の画質訓整部は,画

質をソフト側に設定する

と LPF を通った信号と,

スルーの信号の総和が変

わらないよう忙分配比を

調整し,シャーづ側に設定

するとスルーの信号をー

定に固定し,加算するご

次徴分信号の量を訓整す

るようになっている。

5.色信号処理

M 51476 SP,

M 514刀 SP

M5U76SP は,記録再

生画像処理のうちの色信

号を処郡j・る IC で,周

波数変換器, ACC 伯動

色信号制御), APC姻動

位相制祖D,記録時AFC

(倒動周波数制御),再生

時尉波数判別器の各回路

を内蔵してφる(図 8.)。

M51477SP は,胎Ⅱ師質

VHSEデオ用の色信弓処

理 IC で,八151476 SP の

機能忙加え,色信号ソミー

チカルづロセヅサを 1人」蔵し,

JM幅渚1,りミ,,タ,混合器

の各回路が追加された

(図 9.) 0

N151476 SP,1、15147フ

SPは次の特長を持って

φる。

(1) APC 単ーカ'式の

採用による&N比改善

VTRの再生信号中忙は,

ヘ,,ドの回転むらやテーづ

リ y
RF

イコライサー
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凡厶

ヒテオ
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画質調整

ヒデオ

AGC

SP/1_P

の御縮などに起因するジリタ(時問轍変動成分)が含まれ,その主ま

の再生では色相や彩度などの変化を伴う。再生色信号中のジ,,夕を

取り除くのが色同娚システ△であり,従来IC では AFC, APC の二

つの PLLにより構成されてⅥた。 AFC は再生の水平同期信号を

、とに,比較的低周波で変動幅の大きなづヅタをキャンセルし, APC

は再生のバースM言号をもとに AFCで取り除ききれない比較的高周

波で変動幅の小さなジ,,夕をキャンセルする役割をもって仏る。との

方式の欠点として, AFC, APC の二つの PLL が互いに影響を及

ぽし合うため時定数の選定が難かしく,ジッタをキャンセルしきれな込

とと忙ある。 M51476SP では,再生時のジッタ除去を APCルーづだ

再生色信号

(くし形フィルタ入力)
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図 5. N151474 SP . N151475 SP のづ口,,ク図
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ナイノ

ニンフ「ノフ

工

W円
クリノフ

けで行い,十分引込範囲の広い 320j'N VCO (fU は水平走査周波

数)に制御をかける方式にしたため APCルーづが単一となり,時定

数選定の自由度が向上し色信号SIN比が改善した。

(2) VC0 の 320jΞ(PAL 時321jΞ)化による 1水晶発振子の

突現

VHS方式の NTSC低域搬送周波数は, j肱=40jΞであり,従来

IC では 160ju vc0 の出力を 1ル分周して作成した 40/五と,

js vxo (fS は色副搬送周波数)の発振出力とから js+40j'H の

搬送波を作成L,とれより色信号を低域変換してj肌=如jΞの

低域変換搬送色信号を得ている。一方, PAL低域搬送周波数は

M51474SP

記録

Y-FM出力

混
合



記録超度信号

再生輝度信号 通常再生時

REC

ドロッブアウト時

PB

1一κ=0.5

人=0.5

+

+

十

+/ー
記録時(十)

再生時(ー)

十

CCD IH遅延

図 6.バーチカル1ンファシス/ディ1ンファシス.ドロ,ワづアウトネ削賞の郡1成

リミッタ

記録ノ再生出力

再生

輝度信号

入力

VC0を 321jπで発振さ

せ,この出力を y8 して

(40十ν8)/笠をつくり出

しオワセ,,ト周波数を持た

せ, jsvx0 の発振出力

とから js+(40+1侶)jⅡ

の搬送波を作成している。

したがって水吊,発振器で

U8j汀のオフセットをつく

る必要が無く, jsvxo

のみとなり,回路・外部

部品の削波ができた。

(3) LPF, BPF の共用

化

従来IC において,記録,

再生それぞれに 1^PF, B

PF を計21固ずつ使用し

ていた。イ嘉号処興手順の

変更により LPF, BPF,

記録,再生での共用化を

図り,冬1佃ずつとする

ことができた。

(4) NTSC, PAL,疑

似SECAM に文↓応可能

夕W邪部品のわずかな変更

により, NTSC, PAL,

疑似SECAMの各方式

に対応可能である。 NT

SC, PAL の切換は6ビ

ンく、1テV、,10ピンを"H"

にすることにより疑似S

ECAM に切り換わる。

とのモードて、は,何己ず示,

_f、L

再生にかかわらずVXO

'T "フ、
はフリーランとなり, REC,

AFC が働き,カラーキラー

は解除される。各モード

図 7、 eクチャコント0ール回路の枇成と各部の波形 ヘ郭j応可介語のため,多モ

ードVTRの色信号処郡回路が容易に実現できる。j肱=(40+V8)j'H に選定されてあり,ヘ,,ドなどの電磁変換系の三

(5) M51477SP は,色信号パーチカルづロセッサを内歳次ひずみに起因して発生する色信号による卸度信号ヘの妨害を,視

言己録Π寺のパーチカル1ンファシスと再生時のバーチカルディ1ンファシスから成り,覚的に幌減するため忙 1熔jH の周波数才フセットをつけている。と

EP Eードく、適用される。づ0ツク図を図 10.に示す。バーチカルづロセ.,サのオフセット信号をつくるため,160jⅡ VC0 の出力を 1ルして作成

は色信号の垂直方向の相関性(1水平期問前後の信号が非常に似通した 40jπと,(j'S十ν8jⅡ)VX0 の発振出力とから j'S+(40十

つているとと)を利用したノイズリダクションであり,1H遅延線とし1絽)メΞの搬送波を作成し,これより色信弓を低域変換して j肌=

(40十ν8)jΞの低域変換搬送色信号を得ていた。 て力'ラス遅延線を用い,それに帰還を施して巡回形とするととで,

この従来方式では, V8jNの刷波数オフセ四卜を水品発振器でつく より効果的忙ノイズをキャンセルできる。再生時,バーチカルディエンファシ

スにより色信号の SIN比を 3dB改善できた。なお.記録時のバーり出すため, js vx0 と(js+y8ja)VX0 の二つの水品発振器

が必要とされ,それに伴う回路・外部部品揃があった。特忙水晶発 チカル1ンファシスは, SIN比改善には効果がないが,パーチカルディエンファ

振子は高価なため,削減が強く要望されていた。 M5M76SPでは, シスKよって色の垂直解像度(色の画而下力向ヘのずれ込み)が劣

3ミクロンルールウェーハづロセスによる高速 1゜ι特性を生かすことによっ 化するのを改善するために行う。

て, VC0 の発振周波数を 320jH(PA上時321jH)と従来の 2倍

に引き上げることが可能となり,との問題が解決された。 PAL時,
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再生色信号

卜
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- SP/LP/EP

LPF 匂}換
'記録クロマ

出力

VCC

5V

ノ、^;、 1

ニ^:^'^二字

゛

6.むすび

以上述ベたよ5に, VHS高画質技術忙対応した映像信号処理ICと

して,記録再生IC 2品種,洲度信号処理IC 2品種,色信号処皿

IC 2品種を開発量産化することができた。これらのICを使用する

66(51の
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凋症数
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.1払PC
螺土

再生鳳庄宝
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図 9. M51477SP のづロリク図
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ヰ工
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320ル H'0

イ立1目
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図 10,色信号パーチカルづ0セリサのづ口,,ク図
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+
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増幅器

M

F

ti
BPF

V

了 8

リミッタ

ことにより,すべての高画質化技術を盛り込んだVTR を,少ない

周辺部品で経済的に作るととができる。今後はより一層の低消費電

力化と,超度信号処理IC の1チ,づIC化,更忙少ない周辺部品点

数,調整箇所の削減などへと展開すると考える。
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+
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記録色信号

再生色信号
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FOIL軸受におけるテープ浮上特性機構

1.まえがき

VTR や DAT などに用いられる同車云ヘ,,ドブj式の五竣気記録再生裴

置では,高速で回転するドラ△の外周面上をテーづが 90~18小巻き

付いて走行して仏る。ドラ△の高速回転Kよりテーづはドラ△上で浮

上しつつ疋行するが,近午,記録の高密度化に伴う装羅の小形化が

進み,ドラムの周速、 3m心程度まで岻速化してきた。このため,テ

ーづがドラム K接触しやすく,またこれを防ぐためにテーづ張力を小

さくし過ぎると,ヘ,,ドとテーづ問の最適な接触状態が得られなくな

る。とのように回転ドラム上でのテーづ浮上呈をより厳密に管哩する

必要が出てきた。従来テーづの浮上砥は,規桃の変更などK対応し

てシステ△の変化が生ずるビとに,その都度検討し直されており,体

系だった設訓'基準は十分忙磁!立されていなかった。またドラム周速

の低速化が進む中で,どこまで低速化が可能かといった技術制袈界

の検討も必要であった。

我々は,以上の課題を解決するに際し,従来から用いられてきた

FOIL軸受の老え方ωを韮礎として,これにとれまでほとんど米検

討であったテーづ曲げ1刎性の効果を老慮した形で,テーづの浮上特性

機描を把握する方法を実験的・理論的忙検討した。この結果.テーづ

浮上量を定ΠU拘忙普遍化した形で表すことが可能となり,これによ

リ,テーづ種類の変化やドラ△満形状の変化、含めて,浮上特性を兜

握し,予測することができるようになった御。

2.実験御

2.1 実験装置と実験方法

従来、テーづ浮上特性に関する突験は,テーづを完全可とう体として

扱ったものが多く,テーづ岫げ剛性の影縛を吉慮に入れたヲ新剣内検討

は抵とんどなされてぃない。また浮上昂.測定のために容_耻変位計を

使用したものが多く,テーづ上にアルミニウム獣ぢ奇などを施しており,

笑機で使用するテーづとは曲げ剛性が異なっている可能性がある。

そこで我々は,突機のテーづをそのまま使用して実測するために

レーザ光を用いた測定系を採用した。

図 1.忙突験奘豊の1他成を示す。このi則定法はドラムの夕H則からレ

ーザ光をテーづ而忙照射L,その反射点の動きを測り,これより 丁一

づ浮上量を求めるものである。テーづは回転ドラ△上忙テーづ全幅,

ドラム軸忙対して直角方向に低ぽ180゜分,巻き付けられている。 プ一

づは静止しており,長手方向に張力が与えられている。変位計は静

圧空気杣受支持方式の徴動台忙より,テーづ幅方向に走査される。

カ,変位計からの出カイ言弓は,ドラム軸に取り付けたエンコーダからの

回転同期信号により、記録のタイミングをとりながらディジタイザ忙記

録され,パーソナルコンビュータに転送される。ドラムの回転速度は,エンコー

ダからの信号をカウンタく〒能むことにより監視される。浮上呈はドラ

△が回転したときの変位値とドラ△が静止したときの変位値の差で

定義し,テーづ1隔方向及び周方向巻付け角位羅と、に低ぽ中央で測定

する。なお,供試ドラム外周表面はフラ,汁で溝などは形成されてい

ノ、

博雄、

Table

輪

Dlsplacement

r訂巳asurlng

devlce

博、.矢部 寛**

Drum

又

、、

Displacement

S1宮nal

一一

ない。テーづは VTR用市販遍Kν2インチ幅)である。この研究での

実験条件の範囲は次のとおりである。

(1)ドラム直径 2R :30~70 mm

(2)ドラム周速υ.0.85~13.2m心

(3)テーづ曲げ剛性 D 江.3~3,O×10-ON・m

(4)テーづ張力フ.0.8~個Nlm

2.2 実験結果

浮上最の測定結果を図 2.に示す。図中K, S, B は各々無次元浮

上特性砥.無次元テーづ剛性,無次元巻き角を示し,汝式で定義さ

れる。

Dlgltlzer

Ma宮netlC ねPe

Person81 Computer

Syochronizing slgnal

図 1'実験共置の構成

*三菱電機(株)応用機器研究所将京都大学(工博)

h。フ?/3

-R 6μυ

D r 群3

-rR2 6μυ

ー(而y'

( 2 )

こと忙, h。.中央領域でのテーづ浮上暴, R 井:3厶半径、 r .テーづ

張力,μ.粘性係数, U.ドラム周速,である。

また, D=五が1{12(1-゛)}で,五.テーづ帝畑単性係数, '

厚さ,式ボアソン比,β.テーづ巻付け角,である。主た,図中の詞支

線はテーづの曲げ剛性を杉慮した無限幅F0ル軸受の理論解析結果

であり文献(1){C示す、のである。図 2.から,無次元テーづ剛性

Sが比較的小さいときは,実験値はこの理論結果とまずまずの一致

を示tが, Sが大きい領域では両者は定性的にも一致しないことが

わかる。しかし,図 2,の測定結果から,テーづ浮上量特性は,テーづ

曲げ剛性を老慮した無次元最Sと浮上量の無次元吸Kで整理できる

のではないかと予想される。そこで,これを硫認するため,次章で

卯論的ぢ察を加えるこ巴とする。

( 3 )

67 (511)

豊文、・標

( 1 )
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3.理論検討

3,1 従来の理論解析法山

従来行われてきた解析法を次に紹介する。これを使った解析結果は

前節図 2・{て引用したものである。まず解析の基礎となる方程式を

図 3,をもとにして説明する。次に示す(4)~(フ)が基礎式である。

(1)レイノルズ方程式σ鷹限幅,非圧縮性を仮定)

図 3・に示す座標系により,レイノjレズ方程式は式(4)のように定め

られる。

"'^

0

0

. (,

(ρ 38.
、＼Φ

001

0

.

(,

0

01

＼

.

とこに,つ.圧力, h .すきま,θ.周ブ丁向角度座標,である。

(2)テーづ(フォイル)徴小部分に作用する力の半径力向の釣り合い式

つーつ。="T-d@1ds ( 5 )

とこに,つ".周囲圧力,".テーづ曲率,0.せん断力,..テーづ{C沿

つてi則った座標,である。

(3)曲げモーメントとせん断力の関係式

0=duld., U="D

Z←→・"即一

S

図 2.テーづ浮上呈特性(1)

ここ忙, U ;曲げモーメントである。

(4)テーづ曲率の式

0

Slmplifled

Separatlon pt. condltlon

10

TヨPe( F011)

T

(R》h)

式(4)~(フ)からテーづ浮上量分布は,

求められる。

100

1 1dヨh

・ー"←・"加)

"而一.イH子け"一→一0 ( 8 )

・・ー(七)・0,・.・.(ー)・・・・・,⑨( 4 )
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Asymptot

ここに無次元化は次式による。

H-ー

また, B.は式(1)の K と式(2)の S によって式4ののように

も表される。

召.=K91S (1の

aが求まれぱ,圧力分布アは,

四=ψ一つ。)1(rlR)

D

1000

m

(フ)

無次元表示で次の式(8)で

θ

( 6 )

、

β

68 (512)

、

＼ /

図 3.フォイル軸受の模式図

(11)

と求まる。なお, aは無次元テーづ変位,.は角度座標である。 h。

は入口側(テーづ巻き始め側)の条件のみICよって決まる。式(8)を

解く場合の境界条件は,次の条件(1)を使っている。との条件は,

入口側の圧力発生点は流れのはく誹点(物体表面から流れが誹れる

点)で規定されるとした、のであり,はく際t点以遠(ドラムから敲れ

る力向)でのテーづ忙勧く曲げモーメントを無視してぃる。

条件(1).単純はく雛条件(slmplHi.d S叩町otlon point condi、

tion)

T

(1の

I d2H ldιH

K d@2 おSd.4

/

/
゛
゛

(13)

(a)曲げモーメント1鄭威条件: U=0

ーー・-0・1(0)はく誹点で圧力発生. P=つ"

一K

これらをH を使って衷すと,式(13)となる。
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前節図2.中の破線は,この条件(1)を用いて式(8)を解いた結果

<、ある。

3.2 今回導入した新理論解析法②

以上のように,従来の解析法では実験値を十分説明できなかった。

そこで我々は,基礎式はそのままで,境界条件をより現実的なもの

忙するため,境界条件を次のように修正した。

3.2.1 はく離境界条件の導入

条件(1)では,はU縦点でテーづ K作用する曲げモーメントが消滅し,

はく航点以遠でテーづは直線状になっていると考えている。しかし,

笑際には,はく削t点以速でもテーづ1地げモーメントは存在するので,

テーづは1"線状とはならない。

そとでまず,はU枇点以速でのテーづの形状を杉えることにする。

はく部点以遠では,つ=つ"である。よって式(5),(6)から

入口側につ仏て老え, S-)^00

式(14)を解けぱ,

"=cexp(vrlD S) (15)

ことで, C は積分定数である。テーづは十分速力で支持されてぃる

とすると,ドラ△から十分雜れた所ではテーづは低ぽ値線状になり,

d々 dΞN d、
KT=^=ーーー勺一=D^;i-ds dS9-、 dso

ある直線に漸近すると考えられる。この漸近線に沿って座標之をと

リ,漸近線とテーづの距雜をy 巴する(図 4.参照)。このとき,式

(15)で宮ミテS,"ι干dをyld工.とおくととができ,式(15)は,

ずyld工.=C餓P(V71D 之) (16)

となる。工→一伽でy→0 の条件の下にとれを解くと,

ン=(CD17).XP(VTID 之) (17)

を得る。テーづ浮上特性の解析においては,はq雛点以速では式(17)

が成立すると杉える。いま図 4.に示すよう忙巻き角点(図4.の点

A)を座標θの原点にとる。このとき,は q雄点あるいは巻き角点

の近傍では,ω一Rθとおくことができて,漸近線とドラム表面朋の

距雜を h。とすると,との領域で,

h=11"十(工旦12R)ーン (18)

とおける。

式(17),(18)から無次元表示くラRめるテーづ汗ク伏

H=H。十(Kj2)田巳一でexp(V瓦日) (19)

SeP3ratlon pt. condltlon

(6μU/T)」乃=06

10

(14)

<、"一心となるとの境界条件の下に

Asyrnptote

Tape( Fojl)

h。

g
A

、、、

之

Condjtlon

θ

図 4.漸近線規準の座標系
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図 5.テーづ浮上最特性(2)
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図 6.テーづ浮上最分布の説明図
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を得る。 Cは Cに対応する定数である。

そこで条件(1)を修正した次の境界条件を杉える。

条件(2 ):はく謝t条件(sepaTation poiⅡt condition)

はく部点(H=312 の点)で式(8)のHは式(19)と 4階徴分まで

一致する。このとき P=P。は自動的忙満足される。

図 5.中忙,条件(2)を用いた場合の解を実線で示す。 Kは Sの増

加とと、に減少するが,その程度は,条件(1)による解の場合より

も緩やかである。尖賑剣直とは Sく0'4 の範開内では比゛剣内よい一致

を示してぃるといえる。しかし, Sがそれよりも大きい領域では両

者は定量的忙も定性的忙も一致しない。

そこでとの原因を老えるため,条件(2)の場合の計算結果を模式

図的に図 6.に示し,更に詳細K調ベる。図 6.は条件(2)の場合

の計算結果を, S=0.3 と S=3.0 の場合を例とし,テーづ浮上冕分布

として示したものである。図忙示すように,入口側はく脊北点(小丸

印)はSの増加とともK下流側(ドラム内に示した矢印方向) K移動

し, S=3.0 の場合には巻き角点より内側に入る。条件(2)の場合,

ほく敵点より上流では曲げ剛性忙応じてテーづは,たわみ,ドラ△に

巻き付いた形Kなっているが,圧力は発生していない。なお,はく

部1点がちょうど巻き角点の位置にくるのは, S=S。三0.5386 のとき

である。 S>S。の場合忙は,巻き角点からはく部点までの領域では

浮上すきまは比較的小さく,はく部"点より上流で、多少圧力上昇が

起こる可能性がある。またこのような状態は,はく航点が巻き打」点

より内側に入った場合に生じゃす込。

3.2.2 巻き角点条件の導入

以上の議論により S>S。の場合Kは,仮定した境界条件「はく俳点

が圧力発生点となる」が成立しない可能性力斗高込。そこで,はく航

点と圧力発生点が厳密に一致せず,多少ずれているとして,次の境

界条件を導入する。

条件(3).巻き角点条件(Tong.noy point condi60n)

巻き角点を圧力発生点とする。それより上流では式(19)が成立す

るものとし,式(8)のH を巻き角点て・式(19)と連続させる。

この条件忙よる解を図 5.に一点鎖線で示す。条件(3)による解は,

S>S。の範囲でSの増加とと、に Kの値が増加する実験結果の傾

向を定性的K説明している。なお,図中の点線(一番上倒D は,無

限遠力から圧力上昇が始まるとする E針祀1 & Elrod の条件ICよる

解である。この条件を無限遠点条件σn(in北y point condi60n)と

呼び,条件(4)とする。 Sが・ト分大きくなったとき,条件(3)の解

は条件(4)の解に漸近する。条件(4)の解は理論上可能な Kの上

限を与える、のと老えられるが,図5,に示した実験結果とは一致

しないようである。

3.3 新解析法による計算結果

S=0.3 の条件下で圧力分布とテーづ浮上呈分布を計算すると,図7.,

図 8,に示す結果を得る。図Kおいて, H*,.*は次式(2の,(21)

で示される無次元量であり,境界条件の述いによる解の定吊泊勺な比

較をしたものである。

15
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＼

Slmp!1f旧d seP日rヨtlon pt condltlon

SePヨratlon polnt condjt!on

0

'ーー

一1

P

15

伊一麹一ー(-y

.、一細一(面yl

S=03

(21)

なお,@*の原点は入口・出口側それぞれの巻き角点で,小丸印は

圧力発生・消滅点である。

以上,テーづ曲げ剛性値K応じて圧力発生点に関する境界条件を細

み合わせるとと忙より,テーづ浮上量は無次元テーづ剛性S 忙よりー

意的に把握できることを示した。このことはテーづ剛性,テーづ張力,

ドラ△径,ドラム周速などのパラメータの大きさが変化しても, Sを求

めれぼ一意的にテーづ浮上量が求められることを意味している。ま

た,同様のやり力で浮_に呈の予測も可能である。

4.溝のあるドラムへの適用御

VTRなどでは,通常ドラム外周面上に複数の満が形成されている。

満の大きさ忙より浮上品は変化するが,このような場合にも,上記

の検肘結果が適用できることを本章で紹介する。

図9.に示すよう忙,断面が三角形状の溝を5本中央部忙形成し

たドラムによりテーづ浮上量を測定した。ドう△は2種類あり,いずれ

、直径50mm,高さ 30mm,溝冏ビ四チ 15mm,頂角 90゜で,満

深さ h。のみ 2種類あり,0.14mm と 0.21mm である。

図 10.は浮上量測定結果である。図中ヲ爺泉は 3 章で求めた理論

値である。満深さが大きい抵ど浮上最は小さくなり,理論値よりの

、^
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図 7.計算例(1)

1/'

ぜ、 05
.、.

図 9.供試」ト:'ラム

三菱電機技報. VO].60. NO.フ・1986

SlmP11fled $eparatlon pt condltion

Separat]on polnt condjtlon

20

2

0

S=03

0、

10

1・
.、、、

3
0

一4

/

^ノ

/

70 (514)

四

一3

(2の

n*

θ、

図 8.計算例(2)(出口側D

30

^

一2

/

20

/
_ノ

一1

10 旦、

0

0

10

9
tary drum

<
1
0
＼

,
=
之

ノ
J＼

1
 
θ



＼

06
ハ'

04

^

k

μm

experlrnent

小巳ory仏'=0)

02

0
001

図 10

0

0

.

S

テーづ浮上耻特性(3)

0

0

06

.

ι'

0

.

.

0

.

01

.

.

h'

0

04

^

k

厶

μrn

experlrnent
(reduced)

theory

TAPE

〆/

ずれが大きくなる。しかし,このようなずれが生ずる場合において

も,以下に示す等価浮上モデルを遵入することにより,前章で紹介

した手法がそのまま使え,統一的に説明できる。との等価浮上モデ

ルについて図Ⅱ,を使って説明する。図中h机は実測Ⅱ直であり,こ

の h机を、とにした浮上昂釧11定結果が図 10.に示したものである。

図 11.の h町は,この h川を等価i浮上モデルにより,淋のないドラム

での相当テーづ浮」ニ・品之して換算した値である。この換算は次のよ

うにナる。図Ⅱ.の余峠泉の内部の領域での流示を杉える。流れの

速さはドラム表面上で最大で,テーづ上く・0 となるクェ,,ト流れを仮定

する。淋がある場合のドラ△表而上での代表速さを V,泌がないと

した場合のドラ△表面上での代表速さを U とする。との二つの場合

について流最が互いに変わらな゛と仮定すると, h町は h机により,

式(22)で表される。

90゜

02

図 11.等価浮上モデル

＼

0

DRUM

.

ここに, h。.満幅, h。:洲深さ,1.テーづ幅,である。 V1υ=0.6

とし, hψ h。,1, h仇の各笑i則値から, h四を求め,無次元化して

整理すると図 12,が求まる。図中実線は,前述した理蒜制適であり,

この図から突験値は満の大きさによらず,ほぽこの理論値に等しい

値をとるととがわかる。これより,等価浮上モゞルを使えば,淋の

あるドラ△でも,その浮_上特性は溝のない場合の浮上特性で羅きか

えて杉えることができ,しかも淋の大きさが変化してもこのことは

成立することがわかった。

5.むすび

回転ドラムにおけるテーづ浮上特性機朧について, FOIL軸受の老え

力を導入して検討した。との結果,テーづ浮上・最は,無汝元テーづ剛

性によって整理できることを示した。無次元テーづ剛性は,テーづ剛

性,テーづ引{カ,ドラム径,ドラ△周速などのパラメータを含むため,こ

れらのパラメータが変化しても浮上挑を予測するととが可能となっ

た。

VTRの小形化が進み,ドラムの刷速も低速化しつつぁる。このよ

うな情勢の下で,笑励杓なドラ△j河速の下限値を設定することが次

の課題である。

0、01

0

. .

.

図 12.等価浮上珪特性

0

.0

.

g

,・"・0'←・・す'ア,リ

0] 1

FOIL判侵におけるテーづ浮上特性機儁・谷,標・三輪・矢部

(22)

( 1 )

( 2 )

( 3 )

(昭和61午2月3日原π1受付)
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エンジンテスタ

臼垂力車の主要性能部品.tあるエンジンにおいて、エンジン全

数を定量的に品質保証するための試験設備ヘの二ーズが尚まっ

ています。

このたび、三菱電機ては電子制御式エンジンを対象に生産ラ

インにおける全数試験を目的としたライン用エンジンテスタ

を開発、製品化しました。本装置はエンジンの搬送から試験

データの統計処理まての一貫した試験システムてあり、試験

のためのエンジンへの前段取り作業工程を除いたその他の全

工程の自動化を達成しました。ま九、将来のエンジン多様化

への対応も充分に考慮しています。

特長

.多機種エンジン混流生産に対応可能な試験システム。

.エンジン搬送の一部に高速メカ搬送被構を採用するこεによる

サイクルタイムの大幅短縮化。

.コールド状態(エンジンをファイアリングしない)て'の点火Π予

期自動調整の実現。

.エンジンフローティング機構の採用によるエンジン振動i汁測の

精度アッフ゜化。

.エンジン柳Π卸用マイコンをエンジンテスタ伯1に設けること C よ

り各エンジンにマイコンを搭幟することなくテストが可能。か

つエンジンバリエーションへの対応が容易。

仕様

ヌ寸象エンジン

システム雛成

72(516)

コーノレドテストベンチ

テスト項Π

ホットテストベンチ

搬送コンベア

電子111御式ガソリンエ、ンジン

データ処理装置

貞火f1村炯調整

システム構成

舛角刎生能チェック

最大トルク点における

性能チェック

アイドノレ・性能チェック

モータリングによるテスト

加速性能チェック

ファイアリングCよるテスト

振動チェック

一部高速メカ搬送機構採用

データの判定及び統計処理

コールド状態t実施

PLC

CPU

(データ処理)

ホット状態t実施

PLC PしCI

テスタ'
コールト

テスタ

CRT
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磁鉄用直流変電所における直流回路の開閉や耳軸父屯流

のしゃ断に使則される直流高速度しゃ断器を静止化す

ることは?i保守効果が火きいことから、つよく求めら

れてぃます。こうした二ーズに応え、このたび三菱屯

桜ては、サイリスタによる静止形直流しゃ断器の実敍

と経験を生かして、 GT0サイリスタしゃ1析鴇を開発、

製靜,イヒしました。

GT0サイリスタしゃ断器は、低損失てかつ順逆とも

450OV耐圧を有するGT0を白冷式ヒートハ゜イプで冷却

三菱GT0サイリスタ遮断器

とにより、?汀父丁化、高速化、高イ'頼皮化を実現した

まったく新しい直流しゃ1析器て、す。

特長

.祀11所諦j速度しゃ断僻と比較してのメリット

.保守の?i力化価川乍「川数C1心じた仏V、了が小要)

.高速化 Cj砧t屯流を 11盛価に抑制)

.仰.〔公各イヒ(アークレス、無モ朽亟高)

.サイリスタしゃ断船と上ヒ1安してのメリット

.繊流回路が不要(制御屯緜容量の縮減)

.商仁頼度化(部",.,X数の縮減)

.小形化(低批失化、部,Y,ゞ、浅kの縦楸め

仕様例

定格屯流

織

定格川路屯圧

延格しゃ

断屯流

羅

磯

羅

順方向

鑾

仙川許t子

征格

逆方向

加i方1可

亀

可制御オン屯流
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このたび三菱電機ては、高耐圧、大電流、低飽和出力形カレ

ントドライバ(M526×、 7X)シリーズを製品化しました。

このシリーズは、各種りレーやフ゜りンタソレノイド、モータ

などのドライプ用として開発した半導体集積回路て、耐圧が

80V と高く、最大負荷電流も2~3A と大きく、電流定格価t

入出力ファンクションモードのH/L、内蔵された回路数(2

回路、 4回路)のパ'り工ーションにより豐富なラインアッフ゜

を揃えました。その他に耐圧は20Vてすが大屯流化(3~5A)

を図った品.種もあります。従来のコレクタを共通にしたダー

リントン接続形のトランジスタアレイと異なり、ドライブ段

のコレクタを出力段のコレクタから切り攻し、低飽和出力を

実現しました。このため負荷屯流と飽和出力電圧との枝て決

定される消費屯力が大幅に小さくなりました。また、ディス

クリートパワートランジスタと小信号トランジスタとで構成

してぃるいままて、の回路を当製品,と羅き換えることにより実

裴スペースが節約てき、小形軽量化の進むOA機器をはじめ、

民生機器など広く応用が可能てす。また、バッケージもオペ

アンプなどのICて'知られる8ビンSIP、 16ピンDIPを採川し、

使い易くなってぃます。このシリーズは回路数、耐圧、返流

定格価、入出力ファンクションモードによって、 12品種を取

り揃え、さまざまな用途に対応可能tす。

高耐圧、大電流、低飽和出力形

カレン圷ライバ M526×、7Xシリーズ

特長

.低飽和出力 VCE(sat)=0.25V

IC=0.3A (例)M5261L

.商耐圧 Vomax=80V

.大屯流駆動出力屯流SINKタイプ(2~5A)

.クランプダイオード内蔵

.入N.カファンクション H/L 2タイプ

.低入力屯流 11=0.3mA

用途

各種りレーまたは小形フ゜りンタのモータドライフ
LED、ランプなど表示用素子のディジットドライフ
'屯力増幅用

シリーズー覧

逢'、'

、ー.ー

出力特性

1^0 1.0

VBE.01

+VCE(sat) 0.

0.、＼ 0。)

子'

形 Z

M5261L

M5262L

回路数

従来のトランジスタアレイ

M5263L

M5264L

2

、10 1丁10X
( V )

品大定格

M5265P

2

1C

80

M5266P

2

Ic nlax
( A )

80

M5267P

2

入11ν]ファ
ンクンヨン

モート(止)

2 、 0

20

M5268P

4

応用回路伊kプリンタ用ステッピングモータドライブブロツク図>

2.0

20

M5269L

4
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L

80

M5270L

4
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80
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入15271L

本シリース

4

2.0

L

20

0.25
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M5272L

し主) H:Hjgh Achve T)pe L:LO、、 Actlve Type
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このたび、三菱電機は某自動車部品メーカと共同て白動車型

鋼用の口ール金型CAD/CAMシステムを開発、納入いたしま

した。

自動車用型釧は薄板を数十段の口ールを通すことにより最終

的な形状(幽Π血形状)の型釧が製作されますが、このシステ

1、は、この口ールを製作するためのNCテーフ゜を作成するこ

とを目的としたものです。

そこて、このシステムては、まず最終断面形状を入力するこ

とにより各段における形状を訓・算します。次に、それを参考

にして口ール形状を決定し、ロール製竹り村のNCテープを作

成します。

三菱口ール金型CAD/CAM

機能

.最終断胴1刈入力機能:」泳引析血図を簡易的な方法t人力します。

.フラワ一展開機能:前もって設定された曲げ情縦テーブルと最

終断師Ⅸ1から各段における形状を白重加勺{ゴ艮開します。

.金型Ⅸ1作成機能:ロール径等のW上繊を人力し、金型侠1をCAD機

能で作図します。またこの11ケ、指定段の展川H凱が参ぢ表水され

ます。

.NCデータ作成機能:金型1刈からノーズR等の1作恬繊を入力す

ること C より、 NCテープ、工只.四L跡Ⅸ1、プロセスシート等を出

力しぼす。

.その他機能:1祈而2次モーメント等の設,汁情縦や都品表等の資

材情縦も出力します。

特長

.舗易形状人力:キー恬縦(半径等)を人力することじより、形

状人力はポンチ絵蔚,1度て充分tあり、内部演笄じより正硫なNI

而が臼動的に作Ⅸ1されます。

.両側の図形要索が硫定したら、朋の諺1形要業は白動生成します。

そのためすべての図形要索を人力する必要はあり弍せん。

.5師1頁の曲げ力、式を白由に送択することがてき、複雑な形状C

もヌ゛応て、きます。

.寸U絲呆の白動生成:・、j'法線はポイントになろ"'1、〔については、"

動的仁生成しますのて、作鬨作業は軽減されます。

.板幅の計算:必要な板幅は、岫げ時の伸び縮みもぢ態して算出

しま t。

黍^^^

、1侮瓢{"、
^

マきき随~＼ミ...J
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^^^^^

^1、加,・'

器滕、
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仕様

、亭

L 圃il・.

^

鱸行処列小1能製",数

最大板幅

最大段数

ロール方向

最大駒数

最終形状最大図形要索数

対象NC

ロール加IJⅡ

検介ゲージ捌

5イ固

450mm(分解能ν10oomm11羽

システ3、椛成主要機器

CPU

50段

4 力向(_上、ドブfオD

18イ仏ν段

60佃
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.

近年、文字や凄矧直データ以外にイメージデータも処理てきる

オフコンがつよく望まれてぃました。こうした二ーズに応え

て發場したのが、三菱オフコン《MELCOM80シリーズ》イ

イメージ処理システム概要

M500OEV(FEP)

菱オフコンイメージ処理システム

r-ー'一」一ーーーーーー「

Eヨ

イメージリーダ

L-ーーーー..】

←0・)
A4 180dpl

240dpl

(同軸回線 OALAN)

MELIMAGE

メージ処理システムて'す。これは、イメージスキャナ、イメ

ージフ゜りンタ及びファクシミリなどが按続て'きる木格的なイ

メージ処1里システムて'す。

MELCOM80/30、 40

特長

.オフィス・ターミナル《M500OEV シリース'》をフロント・エン

ド・プロセッサとして処理を分散化すること C より、オフコン

側の膨大な非数価データに鬨する扱いの負荷を枇減しました。

.大規模なイメージ情縦は《MELCOM80X則て'1呆管し、小規模な

イメージ情桃は《M500OEV>側て保管する等、処理扶力率の良い

.アプリケーション・フ゜ログラムの作成を容易に行えるように豊

DPSI0

APP ,

コードデータ

分散システムてす。

富なユーサ'戈援ライブラリを提供しまt。

.《M500OEV》との按続は同紬、回線、LAN

とユーザの二ーズに適合したものを送択

tることがてき、既存のシステ3、資源を

冶1力に活用tることが可能です。

機能

①イメージ入力

イメージ・スキャナにより A4サイズま

tのデータを読み取ることがてきます。

またイメージ・スキャナの何"染度は180

ドット/インチ、200ドット/インチ、240

ドット/インチを選択することがて、きま

す。

言式オーバレイ
データ

(JOCL)

(同軸回線 OALAⅣ)

0000
0000
0000
0000 品
XXXXX

冨冒皿,

JSP

Eヨ ( 180dpl)

{ι37紅ミュレータ〕

G斑FAX

IFM800 (20odpl)

M500OEV(FEP)
(イメージ〆モリ付)

イメージさし

込みデータ

^^^

L__________ーーーーーーー"

②イメージN.カ

GⅢファクシミリをオフコンのフ川ンタとしてMH圧縮データを

印刷することがてきます。

③イメージ合成

久字データや外線データの柞訓等とイメージ・データを介成す

ることがてきます。

④イメージ加工

イメージ・データを回転、 1丈転、拡火、紺小、切り H"し、リ1川

など、彫くの加工、編架機能が11上轍されています。

、「

システム事伊上販売管理オンラインシステム>

XX

X XX

各種

ファイル

XX

因

MELCOM80シリース

X XX

76(詑0)

- APP

、 APP

ワーク

ステーシ

フりンタ

ノず

M500OEV

ワークステーシ

令

M

データ入力

^^^

フりンタ

合成イメージデータ

亜ひ

0

ノノ

オフコン、

パソコンその他
^

ミ戈◎ミ、.て、

〒トメ

'^

・g

諾末導入ユーサ

"一

FAXGⅢ F厶Xユーサ

冒

FAXユーザへの回答、案内

FAX倉庫ヘの出荷指図
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CIMSⅡは汎用電子計算機《MELCOM EX

シリーズ》上て、動作するオンライン・ デ一

タベースΦB/DC)システムを構築するため

のフ゜ログラムて'す。このCIMSⅡを使用する

ことにより、分散処理時代にふさ b しいオ

ンライン・データベース・システムを容易

に構築することが可能てす。

MELCOM EXシリーズ

分散情報管理システム CIMSI

特長

.システム生産の容易性

CIMSⅡはシステムの生成という概念がなく

システムの迎転ハ゜ラメータを定義するのみて

ユーザめ各システムに適介した述転が可能tす。

.分散処理システム楴築の容易性

各種の通信才、ツトワーク、端末をサポートし、

またCIMSⅡ上の業務プログラム問ての通イご機

能をサポートすることにより、容易C分散処理

システムを構築することが可能てす。

EXシリーズ

閑・,・U

.業務プログラム作h戈の容易性

業務プログラムはオンラインのプログラムてあることを愆識する

必要はなくCOBOL言語て錨単に作成可能て'す。

.述転の容易性

OS(オペレーティング・システ1、)の"動述松機能によりユーザ.

オンラインシステムの述転を自動的に行うこと力訴,Π彪てす。また、

障響回復機能の完備によりシステム11阜害発生時の述転の再畍1も訂

CIMS Ⅱ

才、ツトワーク機育毛

VTAM

NCP

口クシステι、

.バッチ処理とCIMSⅡ処理の統・一化

CIMSⅡて、使用中のファイル、データベースに対してバッチ.プ

ログラムからの更斬が可能てす。これによりシステム枇築の単純

化が図れます。

EXシリーズ

・日本語ワークステーション

オフィスターミナル

特定回線

交換回線

.

構成要素

CIMSⅡ

DDX網回線交換

バケソト交換

CIMsn

VTAM

MELNET(R32、R12、BI0)

NCP

仕様

CIMS/DC

(CIMSΠデータ・コミュニケーション機能)

・ DCMSⅡ

CIMS/DB

(CIMSΠデータベース笄理システ 1、)

・ EDMSⅡ

CIMS/ADF

(CIMSΠ卦野秀プログラム排リE戈援ツーノレ)

・ GREEN

動

VTAM:迺信管理穣能、 NCP:才ソトワーク・コントロール・ブロクラム

作

COSM0シリーズ

動

他社

システム

TIMSCIMS

,1'

n

機

Q

立喘

MELCOM EXシリーズ(EX830、EX840、EX舗0)

S

米

GOS/VS

.瑚

ク

粁

ニニ'ビπ、ツ

末

^^

ブ

別

1予定回線、交換1可線、 DDX網
LAN(MELNET(R32、R12、BI0)

.ι、、
「」

訂木'将ワークステーション、入1-16シリース

M5000 シリーズ

捌、他捌御の単位

夕

ワーク・アーキテクチャ(MNA)

数

ノ、;

障

最火 4096台

H

ス

1-t

CODASYL(才、ツトワーク形)データベース

(EDMSID、 VSAM ファイル

画面

ページ単イ立(EDMSⅡ)、

レコード単位(VSAMファイノレ)

於 理機能

ジャーナル採取によるシステム11斈'古

ク破壇からの回後可能

業務プログラム作成石語

画W芥理織能(GREEN)によ獣心餅内定義可能

述転状態、性能..価愉縦、エラー発生愉縦を採取

COBOL

テ'イス

フフ(訟1)

てきます
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特許と新案有償開放胤川Ⅷ胤胤肌《団朋棚削川棚川

本発明は,冷蔵庫等の冷却器ヘの着霜を自動的K検知し,除霜を白

動的に開始させるための冷却器の着霜検知回路に関するものである。

従来,冷却器ヘ付浩した霜の除去は長時問タイマ忙より定期的に

行っていた。そのため着霜量が多く冷却器の冷却能率が降下しても,

一定時間になるまで除霜されず,また逆に無茜霜時にも定期的K除

霜装置を動作させてしまうなどの欠点があった。

本発明は,図 2.に示すように冷却器コイルの温度を検知する第1

の温度センサ(1)と冷却された空気の温度を検知する第2の温度セン

サ(2)とこれら両温度センサの温度差検出回路と冷却用コンづレ,,サモー

タ(1のを備え,上記第2の温度センサで検知される温度が所定値以

上になったときコンづレヅサモータ(1のを運転して冷却を行い,上記第

1,第2の両温度センサの温度差が一定値に達したとき除霜を行う

冷却器において,上記コンづレ,ゞサモータ(1のの運転から停止になるこ

とでセ,"され,除霜完了時にりセ"される記憶回路(1のと,上記

温度差検出回路との再出力の論理積を得る論理積回路(11)を設け,

との論理積回路の出力で除霜用ヒータ(17)を駆動するようにしたも

ので,冷却開始時に、誤動作のない確実な着霜検知を行うことがで

き、効率のよい冷却運転を行うととができるので,理想的な冷却空

気の温度が得られる。また記憶回路,論理積回路はIC化されたも

冷却器の着霜検知回路 (特許第1180828号)

有償開放にっいてのお問合せ先三菱電機株式会社特許部 TEL (03)218-2136

発明者

のが使用できるので,

なお、図2.は図1

て・ある。
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.化合物半遵体の現状と展望

.C~KU帯高出力 GaAS FET

.GaAS モノリシックマイクロ波 IC(GaAS MMIC)

.1GH.帯.低消費電流 GaAS プリスケーラ 1C

.GaAS 4K ビットスタティック RAM

.高出カレーザダイオード ML釦00 シリーズ

.光通信用長波長半導体光素子

富山勝巳・坂本泰堂

小形化ができ経済的に構成できるものである。

.の実施例の各部の動作を示すタイミングチャト
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64KbpSカラー動画装置
MVC 3000シリース

^

カラービデオコーデックMVC-3000は、64KbpSの経済的なディ

ジタル回線を利用して、動画・静止画およびデータを効率的

に多重化伝送する通信会議用の画像伝送装置てす。画像符号

化には、ダイナミック多段ベクトル量子化方式を採用し、高

能率な帯域圧縮符号化性能を実現しています。また、ユーザ

ーポートのデータを映像と多重化して伝送することが可能て

すのて、テレビ会議や遠隔地ヘの講演等、幅広い分野ヘの応

用が可能てす。

特長

.用途に適した動画映像モードの択

会議・ TV電話など用途に適したシーンに応じて、標準・シ才、マ・

ビデオファンの3種類の動画像モードを適宜スイッチにて選択可

能てす。

標準モードては、 336画素X240ラインて画面全体を符号化・表示

します。人物のクローズアップや会議室全景を映す場合に適して

います。

シえ、マモードは画面の上下それぞれ%を切捨てており、 336画素X

120ラインて画面の中央部を符号化・表示します。動きの追イ足性が

向上し、 2 ~ 3人を横に並ベて映すナ昜合に適しています。

ビデオフォンモードては160画素X120ラインて、符号化・表示しま

す。動きの追従性が最も良く、解像度よりも表情、情感の伝達を

重視する場合に適しています。

.高解像度止画仏送機能

図表・交字など詳細な画像を伝送するため、解像度は672画素X480

ラインを確保し、ポインタも伝送可能てす。

.音声符号化複合化機能

32KbpsADPCM音声コーデックを有します。別チャン才、ノレを使用

します。

.ユーサー用データ末ポート

データ端末用ポート(RS・232C)を実装しています。映像・音声

と多重化して伝送てきますのて、パソコンなどを用いた効率的な

会議が行えます。

脚Ⅷ棚棚棚0 ⅧⅧⅧⅧⅧ11脚ⅧⅧⅧ棚

ー'券

駈

,

.暗号化機能

映像・音声・データは暗号化して伝送されますのて、衛星回線を

利用した会議ても、意思決定を安'じ、して行えます。(オプション)

仕様

脚棚ⅧⅧ棚

入出力信号 NTSC/PAL

ドモ

解

伝送路エラー対策

暗号化けプション)

像

システム制御

度

カラーTV信号

水平

画素数

336

84、

336X

84、

160

U、V 80、

672

方之

符号化方式

入出力信号

32Kbps
ADPCM CODEC

データ端末ポート

伝送速度

ラインインタフェース

準

ビデオフォン

^

ダイナミック多段ベクトル量子化可変長符号化

4KHZ帯音声信号(CCITT G714)

符号化方式: CCITT G721準拠、遅延調整付

1.2KbpSまたは2.4KbpS非同期式(RS-232C)

64Kbps

V11、 V35、 RS449、×21

(319、 301)短縮BCH符号による 2重誤り訂正

CRCによるオートデバマンドリフレッシュ

衛星回線使用時

映像モード選択切替

マニュアノレリフレッシュ

静止画ポインタ伝送

AC85V~132V、 170V~265V 50/60HZ

約650W (カラー動画伝送装置のみ)

温度10て~35で湿度20%~80%

垂直

ライン数

240X

X 120

120X

60X

X 120

60X

X 480

X 240
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